SPECYFIKACJA TECHNICZNA wykonania i odbioru robét

Zgodnie z Art. 31 pkt 1 Ustawy - Prawo Zamoivieublicznych, Zamawiagy opisuje przedmiot zamowienia

na roboty budowlane za pompdokumentaciji projektowej ora%zczegotowejSpecyfikacji Technicznej

wykonania i odbioru robét budowlanych.

W tym:
Lp. Symbol Nazwa

1. |D.M-00.00.00| Wymagania og6lne 2
2. |D.01.01.01 Roboty pomiarowe 14
3. |D.01.02.01 Usurcie drzew i krzewoéw 17
4. |D.01.02.02 Zdjcie warstwy humusu i/lub darniny 20
5. |D.01.02.03 Usunrci kamieni i blokow skalnych 22
6. |D.01.02.04 Rozbidrka elementéw drdg, ogradizerzepustéw 24
7. |D.02.01.01 Wykonanie wykopOw w gruntach nieskatibty 26
8. |D.02.03.01 Wykonanie nasypow 31
9. |D.03.01.03a | Przepusty pod kosadirogi z rur polietylenowych 39
10.|D.04.01.01 Koryto wraz z profilowaniem i zggczeniem podia 48
11.|D.04.03.01 Skropienie warstw konstrukcyjnych 52
12.|D.04.04.01 Podbudowa z kruszywa stabilizowanegchangicznie 56
13.|D.04.08.05 Wyréwnanie podbudowy kruszywem stabiliaznym mechanicznie 62
14.|D.05.03.05 Nawierzchnia z betonu asfaltowego 65
15.|D.06.01.01 Umocnienie powierzchniowe skarp, rowdaiekow 76
16.|D.06.02.01.a | Przepusty pod zjazdami z rur polietyweych 79
17.|D.06.04.01 Oczyszczenie rowdéw z namutu z profilomanskarp rowu 83
18./D.08.01.01 Krawzniki betonowe 85
19.|D.10.07.01 Zjazdy gospodarcze 90
20.|D.01.03.02 Przebudowa kablowych linii energetycingrzy przebudowie i budowie drég 92
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegbtowe] specyfikaegihnicznej (SST)aswymagania ogdlne dotysze wykonania i
odbioru rob6t drogowych i mostowych.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stosaviest jako dokument przetargowy i kontraktowy pegcaniu i
realizacji rob6t naPrzebudowa drogi Niergno — Nierasno kolonia w km roboczym 0+000 + 1+550.

1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obggmwymagania ogoélne, wspoélne dla robétetygh szczegdtowymi
specyfikacjami technicznymi dla poszczegdlnych tysoentéw robdét drogowych i mostowych dla inwestycji
Przebudowa drogi Niergno — Nierasno kolonia w km roboczym 0+000 + 1+550.

1.4. Okreslenia podstawowe
Uzyte w SST wymienione poigj okrelenia naley rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nigdacy budynkiem, stanowty catg¢ techniczno-aytkowa (droga)
albo jego czs¢ stanowica odrebny element konstrukeyjny lub technologiczny (obietostowy, korpus ziemny,
wezel).

1.4.2. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do righyostoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz zel&mi
urzadzeniami technicznymi zwzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.3. Droga tymczasowa (moritawa) - droga specjalnie przygotowana, przeznacdormachu pojazdéw obstugigych
zadanie budowlane na czas jego wykonania, przeanidzilo usugtia po jego zakiczeniu.

1.4.4. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronapatrzony piecgia organu wydajcego, wydany zgodnie
z obowinzujacymi przepisami, stanowdy urzdowy dokument przebiegu rob6t budowlanych,zgty do
notowania zdarze i okoliczngici zachodzcych w toku wykonywania robot, rejestrowania dokeapych
odbioréw robét, przekazywania poléceinnej korespondencji technicznej pauizy Inzynierem/ Kierownikiem
projektu, Wykonawg i projektantem.

1.4.5. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w dahyontraktowych (wyznaczona przez Zamawéago, o
ktérej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca)powiedzialna za nadzorowanie robét i administraeian
kontraktem.

1.4.6. Jezdnia - az¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.7. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwapowaniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji koktua

1.4.8. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lutbahikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju iapas
dzielhcymi jezdnie.

1.4.9. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzciwaz ze sposobem ich pokenia.
1.4.10. Korpus drogowy - nasyp lub tag# wykopu, ktora jest ograniczona koepdrogi i skarpami rowow.
1.4.11. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym elucutazenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.12. Ksiazka obmiaréw - akceptowany przezzymiera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowanystrionami,
stuzacy do wpisywania przez Wykonawmbmiaru dokonywanych rob6t w formie wylidggeszkicow i ew.
dodatkowych zalcznikbw. Wpisy w ksizce obmiarow podlegajpotwierdzeniu przez fyniera/Kierownika
projektu.

1.4.13. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badaayczaakceptowane przez Zamawéego, niezbdne do
przeprowadzenia wszelkich badieprob zwazanych z ocenjakoici materiatéw oraz robot.

1.4.14. Materialy - wszelkie tworzywa niezddne do wykonania robét, zgodne z dokumentapjojektova i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przeyriera/ Kierownika projektu.

1.4.15. Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstwzghych do przejmowania i rozkltadania olg@n od ruchu na
podtaze gruntowe i zapewniagych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa écieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana b&edoio oddziatywaniu ruchu i czynnikéw
atmosferycznych.

b) Warstwa wizaca - warstwa znajdaga sé miedzy warstwy $cieralm a podbudow, zapewniagjca lepsze
roztozenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudow

c) Podbudowa - dolna e& nawierzchni stmaca do przenoszenia obhzen od ruchu na podi®. Podbudowa mie
sktad& si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;.

d) Podbudowa zasadnicza - gérnasézpodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni. Me
ona skladési¢ z jednej lub dwoch warstw.

e) Podbudowa pomocnicza - dolnagéz podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje zabezpieczenia
nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przeniken castek podida. Maze zawiera warstwe
mrozoochrong, odsiczajca lub odcinagca.

1.4.16. Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tuneldka dla pieszych i przepust.
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1.4.17. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowanadpowiednio utrzymana do przeprowadzenia ruchu
publicznego na okres budowy.

1.4.18. Odpowiednia (bliska) zgod&é - zgodné¢ wykonywanych robét z dopuszczonymi tolerancjanjgsi przedziat
tolerancji nie zostat okéony - z przegitnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlangégo rodzaju
robét budowlanych.

1.4.19. Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi paset& przeznaczony do umieszczania w nim drogi i
zwiagzanych z nj urzadzea oraz drzew i krzewdw. Pas drogowy ieadéwniez obejmowa teren przewidziany do
rozbudowy drogi i budowy usdlzer chronicych ludzi isrodowisko przed uafliwosciami powodowanymi przez
ruch na drodze.

1.4.20. Pobocze - ag¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojiapiddw, umieszczenia wdzer organizacii
i bezpieczéstwa ruchu oraz do ruchu pieszych, zgha jednoczénie do bocznego oparcia konstrukciji
nawierzchni.

1.4.21. Podtaze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowyaey pod nawierzchaido gkbokadsci przemarzania.

1.4.22. Podtaze ulepszone nawierzchni - gérna warstwa piattezaca bezpérednio pod nawierzchai ulepszona w celu
umazliwienia przegcia ruchu budowlanego i wdaiwego wykonania nawierzchni.

1.4.23. Polecenie Inyniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia gkazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, dctyce sposobu realizacji robot lub innych spraw
zwiagzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.24. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczgdada autorem dokumentacji projektowej.

1.4.25. Przedsiwziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego aqmsnia drogowego lub calkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametrow geocmtygh trasy w planie i przekroju podhym)
istniejacego podczenia.

1.4.26. Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zasetkm, przeznaczona do przeprowadzenia cieku, szlaku
wedréwek zwierat dziko zyjacych lub uradzei technicznych przez korpus drogowy.

1.4.27. Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stanowiutrudnienie w realizacji zadania budowlanego,preykiad
droga, kolej, ruroeig, kanal, cig pieszy lub rowerowy itp.

1.4.28. Przetargowa dokumentacja projektowa -e$¢z dokumentacji projektowej, ktdéra wskazuje lokalizac
charakterystyk i wymiary obiektu kdacego przedmiotem robét.

1.4.29. Rekultywacja - roboty mage na celu uponzikowanie i przywrécenie pierwotnych funkcji terenoruszonym
w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.30. Slepy kosztorys - wykaz rob6t z podaniem ichidio(przedmiarem) w kolejrigi technologicznej ich wykonania.

1.4.31. Teren budowy - teren udesghiony przez Zamawiagego dla wykonania na nim robét oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako twaize czs$¢ terenu budowy.

1.4.32. Zadanie budowlane - e& przedsiwziccia budowlanego, stanoygda odebry calas¢ konstrukcyjm lub
technologicza, zdolm do samodzielnego petnienia funkcji techniczagtilowych. Zadanie ma polega na
wykonywaniu rob6t zwizanych z budow modernizagj/ przebudow, utrzymaniem oraz ochranbudowli
drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogodlne wymagania dotyerce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakavykonanych robdt, bezpiearstwo wszelkich czynrigi na terenie budowy,
metody uyte przy budowie oraz za ich zgodti@ dokumentaaj projektovs, SST i poleceniami ktyniera.

1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach kontraktowych prze&awWykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i adisiracyjnymi, lokalizag i wspotrzdne punktow gtéwnych
trasy, dziennik budowy oraz egzemplarz dokumentacjiektowej i komplet SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziadda@a ochron przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili odbi
ostatecznego robo6t. Uszkodzone lub zniszczone mreaddezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wtakogzt.

1.5.2.Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa ¢izie zawierd rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykaz@wmdanym w

szczegotowych warunkach umowy, uwadiiajpcym podziat na dokumentagprojektova:

- Zamawiajcego; wykaz pozyciji, ktére stanawprzetargow dokumentag projektowa oraz projektow dokumentag
wykonawcz (techniczr) i zostam przekazane Wykonawcy,

- Wykonawcy; wykaz zawieragy spis dokumentacji projektowej, kidrWykonawca opracuje w ramach ceny
kontraktowe;.

1.5.3.Zgodnd¢ rob6t z dokumentagijprojektovs i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkalwkumenty przekazane Wykonawcy przezyhiera stanovd
cze$¢ umowy, a wymagania okilene w ch@éby jednym z nich sobowhzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w
calej dokumentacji.
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W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczeg6inych dokumentéw ohpwe kolejnd¢ ich waznosci wymieniona
w ,Umowie”.

Wykonawca nie mze wykorzystywd bledow lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu \eimi
natychmiast powiadorilnzyniera, ktory podejmie decyzp wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbieosci, wymiary podane na grnie & wazniejsze od wymiarow okéonych na podstawie odczytu
ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone mateiiatly zgodne z dokumentacprojektows i SST.

Dane okrélone w dokumentaciji projektowej i w SSEda uwazane za warei docelowe, od ktérych dopuszczalre s
odchylenia w ramach ol$lenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéw éreéntéw budowli musz wykazywa
zgodnd¢ z okr&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie m@gzekraczé dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentagprojektova lub SST i wptynie to na
niezadowalajca jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostarasapione innymi, a elementy budowli rozebrane i
wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowazany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymastniepcych obiektéw (jezdnie, ggi
piesze, znaki drogowe, bariery ochronne,adeenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w akrésvania realizacji
kontraktu, @ do zak@czenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przyspieniem do robot Wykonawca przedstawizynierowi do zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim
zaradem drogi i organem zadzapcym ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpie@eob6t w okresie trwania
budowy. W zalenosci od potrzeb i pogpu robét projekt organizacji ruchu powinienchya bieaco aktualizowany przez
Wykonawe. Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projelgarizacji ruchu, wymaga kdorazowo ponownego
zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczinstaluje i ledzie obstugiwat wszystkie tymczasowe adzenia
zabezpieczage takie jak: zaporygwiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewqgay ten sposéb bezpiedstwo pojazdow
i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widockciowv dzier i w nocy tych zapér i znakéw, dla ktérych jestieodzowne
ze wzgkddw bezpieczistwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne adzenia zabezpieczgje kxda akceptowane przezipniera.

Fakt przystpienia do robot Wykonawca obw@ publicznie przed ich rozpoeziem w sposob uzgodniony z
Inzynierem projektu.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegabodj zaptacie i przyjmuje &i ze jest whczony w cen
kontraktow.

1.5.5.0chronarodowiska w czasie wykonywania rob6t

Wykonawca ma obowzek zna i stosowé& w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy dmge ochrony
srodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykazania robét Wykonawcasbzie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody sbejj,

b) podejmowé wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowaniegsilo przepiséw i norm dotygezych ochrony
srodowiska na terenie i wokét terenu budowy orgzlzie unik@& uszkodzé lub uchzliwosci dla oséb lub débr
publicznych i innych, a wynikagych z nadmiernego hafasu, wibracji, zanieczyszezéub innych przyczyn
powstatych w nagpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegélny wzgdl na:

1) lokalizacg baz, warsztatéw, magazynow, skltadowisk, ukopérégaiojazdowych,

2) srodki ostra@nosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekbw wodnych pyithrh substancjami toksycznymi,

b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

¢) mozliwoscia powstania pgaru.

1.5.6.0chrona przeciwp@arowa

Wykonawca bdzie przestrzedgaprzepisy ochrony przeciwgarowej.

Wykonawca bdzie utrzymywad, wymagany na podstawie odpowiednich przepisowvapyasprzt przeciwpaarowy,
na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniactohiych, mieszkalnych, magazynach oraz w maszynaofaizdach.

Materialy tatwopalne &xa sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przegisaabezpieczone przed dgsem
0s0b trzecich.

Wykonawca hdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowpogarem wywotanym jako rezultat realizacji
robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7.Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposdéb trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedn dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza si uzycia materiatdw wywotujcych szkodliwe promieniowanie o egéniu wikszym od
dopuszczalnego, okdlenego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowezyie do robdét bda miaty aprobat techniczm wydam przez uprawniom jednostk,
jednoznacznie okgajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatowsralowisko.
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Materiaty, ktore s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, azpkiciczeniu rob6t ich szkodlivég zanika (np.
materiaty pylaste) megby¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagechnologicznych wbudowania. zédi
wymagaj tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien atray zgod; na wycie tych materiatbw od wiaiwych
organéw administracji gstwowe;.

Jeeli Wykonawca uyt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodniespecyfikacjami, a ich aycie spowodowato
jakiekolwiek zagraeniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawyaj

1.5.8.0chrona whasnii publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrpoimstalacji na powierzchni ziemi i za ydzenia podziemne, takie jak ruragi,
kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiladzddoych wiacicielami tych urzadzer potwierdzenie informacji
dostarczonych mu przez Zamawi@ggo w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zamewlasciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacidzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowgzany jest umigci¢ w swoim harmonogramie rezegwzasow dla wszelkiego rodzaju robét, ktére
maja by¢ wykonane w zakresie przefenia instalacji i urgdzea podziemnych na terenie budowy i powiadénmzyniera i
wladze lokalne o zamiarze rozpecia rob6t. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tyestalacji Wykonawca
bezzwlocznie powiadomi #tyniera i zainteresowane wtadze oragdie z nimi wspéipracowat dostarczajwszelkiej
pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykoreegdzie odpowiada za wszelkie spowodowane przez jego
dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchniieurzadzean podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych
mu przez Zamawiafego.

Jezeli teren budowy przylega do terendéw z zabugloweszkaniow, Wykonawca bdzie realizowé roboty w sposéb
powodupcy minimalne niedogoddoi dla mieszkacow. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzentzudaewy
mieszkaniowej wasiedztwie budowy, spowodowane jego dziatédigp

Inzynier bpdzie na bigaco informowany o wszystkich umowach zawartych pmlzy Wykonawe a wigcicielami
nieruchoméci i dotyczicych korzystania z wlaskoi i drég wewrtrznych. Jednate, ani Irkynier ani Zamawiajcy nie
bedzie ingerowat w takie porozumienia, o ile nigllpone sprzeczne z postanowieniami zawartymi w waahnkimowy.

1.5.9.0graniczenie obgren osi pojazdéw

Wykonawca bdzie stosowé si¢ do ustawowych ogranicgenaciskow osi na drogach publicznych przy transporc
materiatdw i wyposzenia na i z terenu robét. Wykonawca uzyska wszetkezh:dne zezwolenia i uzgodnienia od
wihasciwych wiadz, co do przewozu nietypowych wagowoulgkbw (ponadnormatywnych) i o kd@ym takim przewozie
bedzie powiadamiat lzyniera. Irkynier maze polect, aby pojazdy nie spetnigje tych warunkéw zostaly usgte z terenu
budowy. Pojazdy powodage nadmierne obgienie osiowe niedtla dopuszczone nawiezo ukaiczony fragment budowy
w obrebie terenu budowy i Wykonawceadrie odpowiadat za naprawvszelkich robét w ten sposéb uszkodzonych,
zgodnie z poleceniami kyniera.

1.5.10.Bezpieczéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawaoglbie przestrzegaprzepiséw dotycrych bezpiecaestwa i higieny pracy.

W szczegolnéci Wykonawca ma obowkek zadbé aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz néésipjacych odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni idazie utrzymywat wszelkie usglzenia zabezpieczgje, socjalne oraz spitzi odpowiedns
odziez dla ochronyzycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie odazzdpewnienia bezpieazstwa publicznego.

Uznaje si, ze wszelkie koszty zwrzane z wypetnieniem wymagjaokreslonych powyej nie podlegaj odrebnej
zaplacie i 8 uwzgkdnione w cenie kontraktowej.

1.5.11.0chrona i utrzymanie robét

Wykonawca bdzie odpowiadat za ochrerrobét i za wszelkie materialy i wdzenia auywane do robét od daty
rozpoczcia do daty wydania potwierdzenia zakaenia robét przez hyniera.

Wykonawca hdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaaiginmo by prowadzone w taki
sposéb, aby budowla drogowa lub jej elementy byhzadowalajcym stanie przez caly czas, do momentu odbioru
ostatecznego.

Jeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie hgniera powinien rozpoa# roboty
utrzymaniowe nie piniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12.Stosowanie gido prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowgzany jest zna wszystkie zaradzenia wydane przez wtadze centralne i miejscovaz anne
przepisy, regulaminy i wytyczne, ktoére & jakikolwiek sposéb zwizane z wykonywanymi robotami iethizie w petni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanbw@iczas prowadzenia robot.

Wykonawca hdzie przestrzegapraw patentowych i dgzie w pelni odpowiedzialny za wypetnienie wszetkic
wymaga prawnych odnénie znakdéw firmowych, nazw lub innych chronionychayw w odniesieniu do spgil,
materiatow lub uradzen uzytych lub zwizanych z wykonywaniem robét i w sposohgty bedzie informowa Inzyniera o
swoich dziataniach, przedstawdej kopie zezwolg i inne odnéne dokumenty. Wszelkie straty, koszty ppsiwvania,
obcizenia i wydatki wynikle z/lub zwgzane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowyokryje Wykonawca, z
wyjatkiem przypadkéw, kiedy takie naruszenie wynikniewgkonania projektu lub specyfikacji dostarczoneggz
Inzyniera.

1.5.13.Réwnowanos¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych
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Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotagéonkretne normy i przepisy, ktére spethimaj materiaty,
sprzt i inne towary oraz wykonane i zbadane robotygdabobowhzywat postanowienia najnowszego wydania lub
poprawionego wydania powotanych norm i przepiséwileo w warunkach kontraktu nie postanowiono inaca&j.
przypadku, gdy powotane normy i przepisymnstwowe lub odnoszsig do konkretnego kraju lub regionu, napgy¢
réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapevas&jrowny lub wyszy poziom wykonania aipowotane normy lub
przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnegivierdzenia przez igniera. Rénice pomé¢dzy powotanymi
normami a ich proponowanymi zamiennikami muby¢ doktadnie opisane przez Wykonawicprzedtaone Inzynierowi
do zatwierdzenia.

1.5.14.Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wadiowe, budowle oraz inne pozost&dbo znaczeniu geologicznym
lub archeologicznym odkryte na terenie budowstaduwazane za wiasng Zamawiajcego. Wykonawca zobog#any jest
powiadomé Inzyniera i posipowa zgodnie z jego poleceniami.zéd w wyniku tych polecé Wykonawca poniesie
koszty i/lub wysipia op&nienia w robotach, lrynier po uzgodnieniu z Zamawaaym i Wykonawea ustali wydhizenie
czasu wykonania robét i/lub wysadéokwoty, o ktén nalery zwiekszy¢ cere kontraktovy.

2. MATERIALY

2.1.Zr6dta uzyskania materiatow

Co najmniej na tydzie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiektenatow przeznaczonych do robét,
Wykonawca przedstawi kynierowi do zatwierdzenia, szczeg6towe informacjetydzce proponowanegarddia
wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych matéw jak réwnie odpowiednieswiadectwa badalaboratoryjnych
oraz prébki materiatéw.

Zatwierdzenie partii materiatéw z danegadia nie oznacza automatycznie, wszelkie materialy z danegoddia
uzyskaj, zatwierdzenie.

Wykonawca zobowgzany jest do prowadzenia bada celu wykazaniaze materiaty uzyskane z dopuszczonegilta
w sposob aigly spetniaj wymagania SST w czasie realizacji robot.

2.2. Pozyskiwanie materialdbw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwwade wiacicieli i odnagnych wladz na pozyskanie materiatowzzédet
miejscowych wdczapc w tozrodla wskazane przez Zamawiieggo i jest zobowzany dostarczylnzynierowi wymagane
dokumenty przed rozpoeziem eksploatacjirddta.

Wykonawca przedstawi ignierowi do zatwierdzenia dokumentacyawierajica raporty z bada terenowych i
laboratoryjnych oraz proponowanprzez siebie meted wydobycia i selekcji, uwzgtiniaac aktualne decyzje o
eksploatacji, organéw administracjifswowej i samoradowej.

Wykonawca ponosi odpowiedziakiaza spetnienie wymagalosciowych i jakgciowych materiatéw pochodeych ze
zrédet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wydabymateriatlow, dzieawy i inne jakie okzy sig potrzebne w
zwiazku z dostarczeniem materiatéw do robot.

Humus i nadktad czasowo zth z terenu wykopow, dokopdéw i miejsc pozyskaniaemaldéw miejscowych dda
formowane w haldy i wykorzystane przy zasypce utgkvacji terenu po ukficzeniu roboét.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykepda terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych
dokumentach umowy edla wykorzystane do robét lub odwiezione na odkiad awdpdnio do wymaga umowy lub
wskaza Inzyniera.

Wykonawca nie &dzie prowadzi zadnych wykopow w olbie terenu budowy poza tymi, ktére zostaly
wyszczegolnione w dokumentach umowy, chyteayzyska na to piserrzgod; Inzyniera.

Eksploatacjarodet materiatow &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi olgzujacymi na danym obszarze.

2.3. Materialy nieodpowiadapce wymaganiom

Materiaty nieodpowiadage wymaganiom zostamprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowy i Zone w miejscu
wskazanym przez kyniera. Jéli Inzynier zezwoli Wykonawcy nazycie tych materiatdbw do innych robét,znie, dla
ktérych zostaly zakupione, to koszt tych materiatéwstanie odpowiednio przewastiowany (skorygowany) przez
Inzyniera.

Kazdy rodzaj robét, w ktdrym znajdupie niezbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonamykonuje na wtasne
ryzyko, liczac sk z jego nieprzyjciem, usurgciem i niezaptaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materialéw

Jeli dokumentacja projektowa lub SST przewigunozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju materialu w
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyiniera o swoim zamiarze, co najmniej tydzigrzed uyciem tego
materiatu, albo w okresie diszym, jéli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie Wadgmaganych przez hyniera.
Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu niezenby¢ pézniej zmieniany bez zgody igniera.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane masterdo czasu, gdy dola one uyte do robdt, byly
zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowabyja Sjakos¢ i wiasciwosci i byty dostpne do kontroli przez
Inzyniera.
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Miejsca czasowego skladowania materiat@alzlokalizowane w olwbie terenu budowy w miejscach uzgodnionych
z Inzynierem lub poza terenem budowy w miejscach zomgavanych przez Wykonawci zaakceptowanych przez
Inzyniera.

2.6. Inspekcja wytwérni materiatow

Wytwérnie materiatdw magby¢ okresowo kontrolowane przezzymiera w celu sprawdzenia zgodunbstosowanych
metod produkcji z wymaganiami. Probki materialdowgadyc pobierane w celu sprawdzenia ich $aiavosci. Wyniki
tych kontroli lzda stanow€ podstaw do akceptacji okigonej partii materiatléw pod wzgllem jakgci.

W przypadku, gdy liynier bgdzie przeprowadzat inspekojytwérni, musz by¢ spetnione nagpujace warunki:

a) Inzynier bedzie miat zapewnian wspotprag i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatow w siza
przeprowadzania inspekcji,

b) Inzynier kedzie miat wolny dosip, w dowolnym czasie, do tych gzi wytworni, gdzie odbywa si produkcja
materialdw przeznaczonych do realizacji robét,

c) Jezeli produkcja odbywa siw miejscu nie nalecym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dlayniera zezwolenie
dla przeprowadzenia inspekcji i bada tych miejscach.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do dywania jedynie takiego spgti, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wplywu na
jakos¢ wykonywanych robo6t. Spez uzywany do rob6t powinien kiyzgodny z ofert Wykonawcy i powinien odpowiada
pod wzgkdem typow i iléci wskazaniom zawartym w SST, SZJ lub projekcieanizacji robot, zaakceptowanym przez
Inzyniera; w przypadku braku ustalew wymienionych wyej dokumentach, spgz powinien by uzgodniony i
zaakceptowany przez4yniera.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinny gwarantowa przeprowadzenie robét, zgodnie z zasadami sthmgmi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniachyimera.

Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania rob6t ma byutrzymywany w dobrym stanie i
gotowasci do pracy. Powinien liyzgodny z normami ochroriyodowiska i przepisami dotygezymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy ignierowi kopie dokumentéw potwierdzajch dopuszczenie spitm do wytkowania i bada
okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bdzie konserwowasprzt jak réwniez naprawia lub wymienia sprt niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidnpozliwos¢ wariantowego gycia sprztu przy wykonywanych
robotach, Wykonawca powiadomizyniera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akagiptprzed uyciem sprztu.
Wybrany sprzt, po akceptacji liayniera, nie mee by pézniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgzenia i nargdzia nie gwarantgpe zachowania warunkow umowy, zostgnzez
Inzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takiétodkow transportu, ktére nie wplymiekorzystnie na
jakos¢ wykonywanych robot i wikciwosci przewa:onych materiatéw.

Liczba srodkéw transportu powinna zapewfiprowadzenie robét zgodnie z zasadami direymi w dokumentac;i
projektowej, SST i wskazaniachzyniera, w terminie przewidzianym umaw

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdydao spetnig wymagania dotyee przepiséw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych naciskdéw &a mnych parametréw technicznycfrodki transportu niespenigie tych
warunkéw mog by¢ dopuszczone przez Ayniera, pod warunkiem przywrécenia stanu pierwotnegytkowanych
odcinkow drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca hdzie usuwéa na bieaco, na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczenigkagzenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdactedmu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rag@idnie z warunkami umowy oraz za jékaastosowanych
materiatéw i wykonywanych robét, za ich zgodfia dokumentagj projektowa, wymaganiami SST, projektem organizacji
rob6t opracowanym przez Wykonasweraz poleceniami ktyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metaggonywania robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyézem planie i wyznaczenie wysoé@ wszystkich elementéw
robét zgodnie z wymiarami i ¢dnymi okrglonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanyma pémie przez
Inzyniera.

Btedy popetnione przez Wykonawev wytyczeniu i wyznaczaniu robo6t zostamisungte przez Wykonawgna wiasny
koszt, z wyjtkiem, kiedy dany hid okaze sk skutkiem bédu zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy fraigi
przez Ireyniera.

Sprawdzenie wytyczenia robdt lub wyznaczenia wgs$ck przez Imyniera nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnéci za ich dokfadnét.

Decyzje Irtyniera dotycace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementéot kda oparte na wymaganiach
okreslonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektpwev SST, a take w normach i wytycznych. Przy
podejmowaniu decyzji kynier uwzgedni wyniki bada materiatéw i robét, rozrzuty normalnie wggtijace przy
produkcji i przy badaniach materiatéw, shdadczenia z przeszoi, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki
wpltywajace na rozwzam kwestk.
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Polecenia layniera powinny by wykonywane przez Wykonawon czasie okrdonym przez layniera, pod gréba
zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytubmigsie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakéci

Wykonawca jest zobowzany opracowa i przedstawdé do akceptacji layniera program zapewnienia jaod W
programie zapewnienia jakm Wykonawca powinien okgg¢, zamierzony sposob wykonywania robot, Aheosci
techniczne, kadrowe i plan organizacji robét gwaraoy wykonanie rob6t zgodnie z dokumentagjojektows, SST oraz
ustaleniami.

Program zapewnienia ja@ powinien zawier&

a) cz$¢ 0golm opisupca:

— organizac wykonania robot, w tym terminy i sposéb prowadaawibot,

— organizact ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

— sposbéb zapewnienia bhp.,

— wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i przygeanie praktyczne,

— wykaz os6b odpowiedzialnych za jdko terminowad¢ wykonania poszczegélnych elementéw robat,

— system (sposoéb i proced)iproponowane]j kontroli i sterowania jaloin wykonywanych robét,

- wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumaghego lub laboratorium, ktéremu

Wykonawca zamierza zlécprowadzenie badd,

- sposob oraz formm gromadzenia wynikéw badalaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizmo
sterupcych, a take wychganych wnioskéw i zastosowanych korekt w proces@mologicznym, proponowany
sposob i form przekazywania tych informacji zgnierowi;

b) cz$¢ szczegbtow opisupca dla kazdego asortymentu robét:

- wykaz maszyn i urgmzeh stosowanych na budowie z ich parametrami techgitzrnoraz wyposzeniem w
mechanizmy do sterowania i adzenia pomiarowo-kontrolne,

— rodzaje i ilég¢ srodkéw transportu oraz wdzen do magazynowania i zatadunku materiatéw, spoiwjsizy,
kruszyw itp.,

— sposoéb zabezpieczenia i ochrony tadunkow przedatitia wiasciwosci w czasie transportu,

— sposob i procedgmpomiardw i badé (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie probek, legalizacja i sprawdzaniedes,
itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatdw, wyramia mieszanek i wykonywania poszczeg6linych
elementow robdt,

- sposob pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiadgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakasci rob6t

Celem kontroli robot &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢ zatlazong jakasé robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petkontrok rob6t i jakdci materialéw. Wykonawca zapewni odpowiedni
system kontroli, wiczajc personel, laboratorium, sgtz zaopatrzenie i wszystkie wudzenia niezkédne do pobierania
probek i bada materiatéw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontrolizyinier mae zaadac od Wykonawcy przeprowadzenia bada celu
zademonstrowaniage poziom ich wykonywania jest zadowalgyj.

Wykonawca bdzie przeprowadzZa pomiary i badania materiatbw oraz robdét zestatliwoscia zapewniajca
stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartyngiokumentacji projektowej i SST

Minimalne wymagania, co do zakresu b@adaich czstotliwos¢ sa okreslone w SST, normach i wytycznych. W
przypadku, gdy nie zostaty one tam ckoee, Inzynier ustali, jaki zakres kontroli jest koniecziajpy zapewrd wykonanie
rob6t zgodnie z umoav

Wykonawca dostarczy ignierowi $wiadectwaze wszystkie stosowane udzenia i spret badawczy posiadajwazna
legalizacg, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiagl@ajymaganiom norm oks&jacych procedury bada

Inzynier lgdzie mi€ nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich inspekcji.

Inzynier tedzie przekazywéa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek nie@gnigciach dotycacych
urzadzen laboratoryjnych, spegu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lmetod badawczych. el
niedocigniccia te kyda tak powane,ze mog wptyna¢ ujemnie na wyniki bada Inzynier natychmiast wstrzymazycie
do robét badanych materiatow i daépuje do wycia dopiero wtedy, gdy niedagniccia w pracy laboratorium
Wykonawcy zostanusungte i stwierdzona zostanie odpowiednia jgktych materiatow.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem lfaaiateriatow i rob6t ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie prébek

Probki lzda pobierane losowo. Zaleca; sitosowanie statystycznych metod pobierania pradygdotych na zasadzige
wszystkie jednostkowe elementy produkcji mdy¢ z jednakowym prawdopodolsistwem wytypowane do badla

Inzynier kedzie mi€ zapewnion mozliwos¢ udziatu w pobieraniu probek.

Pojemniki do pobierania prébekeda dostarczone przez Wykonagvd zatwierdzone przez iyniera. Prébki
dostarczone przez Wykonagvcdlo bada wykonywanych przez lkyniera lgda odpowiednio opisane i oznakowane, w
sposo6b zaakceptowany przezyniera.

Na zlecenie Imyniera Wykonawca dmizie przeprowadZa dodatkowe badania tych materiatow, ktére ludz
watpliwosci, co do jakéci, o ile kwestionowane materiaty nie zostgmzez Wykonawg usungte lub ulepszone z wlasnej
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woli. Koszty tych dodatkowych bafigpokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenstewek; w przeciwnym
przypadku koszty te pokrywa Zamavdiey.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryetta przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @dikp, gdy normy nie
obejmuj jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stogowszna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przezzyniera.

Przed przyspieniem do pomiaréw lub badaWykonawca powiadomi ltyniera o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru
lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, \glkeca przedstawi nagmnie ich wyniki do akceptacji kyniera.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca hdzie przekazywalnzynierowi kopie raportow z wynikami bafigak najszybciej, nie pdiej jednak ni
w terminie okrélonym w systemem zapewnienia jakb

Wyniki bada (kopie) keda przekazywane lynierowi projektu na formularzach wedlug dostareagm przez niego
wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez liyniera

Inzynier jest uprawniony do dokonywania kontroli, perfainia prébek i badania materiatbw w miejscu ich
wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i produceatariatdw powinien udzielimu niezlednej pomocy.

Inzynier, dokonujc weryfikacji systemu kontroli robét prowadzonegzez Wykonawe, poprzez nydzy innymi
swoje badania, dulzie ocenid zgodnd¢ materiatdw i rob6t z wymaganiami SST na podstamyaikow wiasnych bada
kontrolnych jak i wynikéw badadostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier powinien pobieraprobki materiatdw i prowad&ibadania niezalmie od Wykonawcy, na swoj koszt.zéé
wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcy ss niewiarygodne, to liynier oprze s wylacznie na wiasnych
badaniach przy ocenie zgodo materiatow i rob6t z dokumentacprojektovs i SST. Ma@e rownie: zlec, sam lub
poprzez Wykonawg przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych lhadeezalenemu laboratorium. W takim
przypadku catkowite koszty powtdrnych lub dodatkotvybada i pobierania prébek poniesione zostaprzez
Wykonawe.

6.7. Certyfikaty i deklaracje
Inzynier maze dopyci¢ do wycia tylko te materialy, ktére posiadaj
1. certyfikat na znak bezpieczstwa wykazujcy, ze zapewniono zgodsé z kryteriami technicznymi okéonymi na
podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych arazciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,
2. deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodnéxi z:
— Polsky Normg lub
— aprobaj techniczm, w przypadku wyrobdw, dla ktérych nie ustanowioRolskiej Normy, jeeli nie g objete
certyfikacp okreslona w pkt
i ktére spetniagg wymogi SST.
W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumesiywymagane przez SST, #da partia dostarczona do robét
bedzie posiadate dokumenty, okéajace w sposdb jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe mugzposiadd ww. dokumenty wydane przez producenta, a w raz&zpby poparte
wynikami bada wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badada dostarczone przez Wykonagvimzynierowi.
Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniaych wymagé beda odrzucone.

6.7. Dokumenty budowy
(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawmjpowiazujacym Zamawiajcego i Wykonawe w okresie od
przekazania Wykonawcy terenu budowy dada okresu gwarancyjnego. Odpowiedzidthaa prowadzenie dziennika
budowy zgodnie z obowazujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyedla dokonywane na bimaco i beda dotyczy przebiegu robét, stanu bezpietgiva ludzi
i mienia oraz technicznej i gospodarczej stronydwd

Kazdy zapis w dzienniku budowyebizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonatasaap
podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiskaltstwego. Zapisy dtla czytelne, dokonane trwatechnily, w poradku
chronologicznym, bezgeoednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalczone do dziennika budowy protokoty i inne dokurgebtda oznaczone kolejnym numerem anika i
opatrzone dati podpisem Wykonawcy i ltyniera.

Do dziennika budowy natg wpisywa& w szczegdélngci:

— dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

— dat przekazania przez Zamawjeggo dokumentacji projektowej,

— dat uzgodnienia przez iyniera programu zapewnienia j@gkoi harmonogramow robot

— terminy rozpocgcia i zakdiczenia poszczegoinych elementéw robét,

— przebieg robo6t, trudriai i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przygyprzerw w robotach,

— uwagi i polecenia lzyniera,

- daty zaradzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

- zgtoszenia i daty odbioréw robot zanig@ych i ulegajcych zakryciu, cgsciowych i ostatecznych odbioréw robét,
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- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
- stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania rob6t podlegggh ograniczeniom lub wymaganiom
szczegblnym w zwizku z warunkami klimatycznymi,
- zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opise dokumentacji projektowej,
- dane dotycace czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtiakcie wykonywania robot
— dane dotycace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,
— dane dotycace jakaci materiatldw, pobierania prébek oraz wyniki prampadzonych badaz podaniem, kto je
przeprowadzat,
— wyniki préb poszczegdlnych elementdéw budowli z paden, kto je przeprowadzat,
— inne istotne informacje o przebiegu robét.
Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowsdab przedidone Irynierowi do
ustosunkowania si
Decyzje Irkyniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca pageiz zaznaczeniem ich przgja lub zagciem
stanowiska.

Whpis projektanta do dziennika budowy obligujeyiniera do ustosunkowaniagsiProjektant nie jest jednak stepn
umowy i nie ma uprawniedo wydawania pole@eVykonawcy robot.

(2) Ksiazka obmiaréw

Ksiazka obmiaréw stanowi dokument pozwalaj na rozliczenie faktycznego pesti kazdego z elementéw robét.
Obmiary wykonanych robét przeprowadza s sposob ceigly w jednostkach przgfych w kosztorysie i wpisuje do
ksiazki obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodoblub certyfikaty zgodnéci materiatow, orzeczenia o jad@ materiatow,
recepty robocze i kontrolne wyniki bad&Vykonawcy lgda gromadzone w formie uzgodnionej w systemie zapemiai
jakosci. Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru rob6t. Winny liyudosgpnione na kadezyczenie lryniera.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczagsbprocz wymienionych w punktach (1) - (3) r@stjace dokumenty:
a) pozwolenie na realizaggadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyosywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robét,
e) protokoly z narad i ustate
f) korespondenegjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy dxla przechowywane na terenie budowy w miejscu odpamitedabezpieczonym.

Zaginkcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujegojenatychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy ela zawsze dogpne dla ldyniera i przedstawiane do wglu na zyczenie
Zamawiajcego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Obmiar robét bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z dokatacy projektowa i SST, w
jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym pdeasmaieniu Irkyniera o zakresie obmierzanych robét i terminie
obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru leda wpisane do kgiki obmiaréw.

Jakikolwiek bad lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych w kosztorysie ofertowym lub gdzidziej w
SST nie zwalnia Wykonawcy od obaaku ukaiczenia wszystkich robét. Bdne dane zostarpoprawione wg instrukcji
Inzyniera na pimie.

Obmiar gotowych robét dulzie przeprowadzony z e€ztoscia wymagam do celu miesicznej ptatnéci na rzecz
Wykonawcy.

7.2. Zasady okrélania ilosci robot i materiatow

Dlugcsci i odlegtagsci pomidzy wyszczegélnionymi punktami skrajnymida obmierzone poziomo wzdtulinii
osiowe;.

Jeli SST wiaciwe dla danych robét nie wymagajego inaczej, okjosci beda wyliczone w mi jako dluggé
pomnaona przezredni przekrgj.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo elda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiasir.
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7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprat pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru rokgiialzaakceptowane przezzyniera.

Urzadzenia i sprat pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdezeli urzadzenia te lub spet wymagaj bada
atestujcych to Wykonawcadulzie posiadawazne swiadectwa legalizaciji.

Wszystkie urzdzenia pomiarowe dola przez Wykonawe utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie tnaan
roboét.

7.4. Wagi i zasady waenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje agzenia wagowe odpowiad@e odnénym wymaganiom SST dlzie
utrzymywa to wyposaenie zapewniac w sposOb aigly zachowanie doktaddoi wg norm zatwierdzonych przez
Inzyniera.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary leda przeprowadzone przed ggziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robotakzé w przypadku
wystepowania dhaszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegagych zakryciu przeprowadzasgirzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne oblicz lzda wykonane w sposéb zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub elpsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na
karcie ksizki obmiarow. W razie braku miejsca szkice mdxy¢ dolaczone w formie oddzielnego zaknika do ksizki
obmiaréw, ktérego wzor zostanie uzgodniony zytierem.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robét zanikagych i ulegaicych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr roboét zanikajacych i ulegajpcych zakryciu

Odbidr roboét zanikapych i ulegagcych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci wykonywanych robét, ktére
w dalszym procesie realizacji ulegpakryciu.

Odbidr robét zanikapych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umdiwiajacym wykonanie ewentualnych
korekt i poprawek bez hamowania ogélnego gmstobot.

Odbioru robot dokonuje hynier.

Gotowa¢ danej czsci robdt do odbioru zgltasza Wykonawca wpisem doemlzika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem layniera. Odbior bdzie przeprowadzony niezwtocznie, niezpigj jednak ni w ciagu 3 dni od daty
zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomientym fakcie layniera.

Jakdac¢ i ilos¢ robét ulegajcych zakryciu ocenia fiynier na podstawie dokumentéw zawiacgich komplet wynikéw
bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pamiav konfrontacji z dokumentagjprojektova, SST i
uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czsciowy
Odbidr czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych czici robét. Odbioru cgciowego robdt dokonuje i
wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym rob6t. Qdhiobét dokonuje Izynier.

8.4. Odbiér ostateczny robot
8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzetsztego wykonania rob6t w odniesieniu do ichsdip jakasci i
wartcsci.

Calkowite zakéczenie rob6t oraz gotow® do odbioru ostatecznegedrie stwierdzona przez Wykonagvepisem do
dziennika budowy z bezzwtocznym powiadomieniem idenfe o tym fakcie layniera.

Odbior ostateczny robdt napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dicod dnia potwierdzenia przez
Inzyniera zakdczenia robét i przygcia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.3.2.

Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyzreeqwzez Zamawiagego w obecniei Inzyniera i Wykonawcy.
Komisja odbierajca roboty dokona ich oceny jalaowej na podstawie przedionych dokumentéw, wynikéw bafia
pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodaiowvykonania robét z dokumentagprojektows i SST.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapoginaz realizacj ustal@é przyjetych w trakcie odbioréw robot
zanikapcych i ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania ralzdpetniagcych i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét aegowych lub robét uzupemniggych w warstwiescieralnej
lub robotach wykaczeniowych, komisja przerwie swoje czydoii ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komjsjze jaka¢ wykonywanych rob6t w poszczegélnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumeatacpjektows i SST z uwzgidnieniem tolerancji i nie ma wkszego
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wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpiészeo ruchu, komisja dokona peter, oceniajc pomniejszon
wartos¢ wykonywanych rob6t w stosunku do wymagazyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaggo robdt jest protokét odbioru ostatecznegodtrob
sporzdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotowéanastpujace dokumenty:
1. dokumentagj projektova podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpyesli zostata sporadzona w trakcie
realizacji umowy,
szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowekamentéw umowy i ew. uzupetnige lub zamienne),
protokoty odbiorow cgsciowych,
recepty i ustalenia technologiczne,
dzienniki budowy i ksizki obmiardw (oryginaty),
sprawozdanie techniczne wg wzoru ustalonego praezadviajcego,
wyniki pomiaréw kontrolnych oraz batl@a oznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST i PZJ,
deklaracje zgodnigi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatéw zgodnie z SST i PZJ,
opinig technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikéw badiapomiaréw zadczonych do dokumentéw
odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,
10.rysunki (dokumentacje) na wykonanie rob6t towarzggeh (np. na przel@nie linii telefonicznej, energetycznej,
gazowej, éwietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazatych robét wiécicielom urzdzen,
11.geodezyjn inwentaryzagj powykonawcz robot i sieci uzbrojenia terenu,
12.kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnejintaryzacji powykonawczej
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdém przygotowania dokumentacyjnego nigldbgotowe do odbioru
ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykongwgznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego roboét
Wszystkie zaradzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetnige keda zestawione wg wzoru ustalonego
przez Zamawiacego.
Termin wykonania rob6t poprawkowych i rob6t uzupehcych wyznaczy komisja.

©CoNoGRA~WN

8.5. Odhiér pogwarancyjny

Odbioér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanptidt zwhzanych z usugciem wad stwierdzonych przy odbiorze
ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjnydaizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektiwzgkdnieniem zasad opisanych w
punkcie 8.3 ,0dbiér ostateczny robo6t”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia og6lne

Podstaw ptatngci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanaa jednostk obmiarove ustalor dla danej
pozycji kosztorysu.
Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowaodstave ptatndci jest warté¢ (kwota) podana przez
Wykonawe w danej pozycji kosztorysu.
Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosmsowej ledzie uwzgédniat wszystkie czynnéei, wymagania i
badania sktadage st na jej wykonanie, oki&one dla tej roboty w SST i w dokumentacji projeké.
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétipobejmowa:
— robocizre bezpdredni wraz z towarzysymi kosztami,
- wartas¢ zwzytych materialow wraz z kosztami zakupu, magazymeayaewentualnych ubytkOw i transportu na teren
budowy,
- wartas¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,
- koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
— podatki obliczone zgodnie z obaaujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie najewliczac podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania og6lne D-M-00.00.00

Koszt dostosowaniasido wymaga warunkéw umowy i wymagaogolnych zawartych w D-M-00.00.00 obejmuje
wszystkie warunki okrgone w ww. dokumentach, a nie wyszczeg6lnione wtaygsie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdow i organizasghu obejmuje:
(a) opracowanie oraz uzgodnienie zynierem i odpowiednimi instytucjami projektu orgzatji ruchu na czas trwania
budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektayinierowi i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnig/nikajacych
Z postpu robot,
(b) ustawienie tymczasowego oznakowanidwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva ruchu,
(c) optaty/dzierawy terenu,
(d) przygotowanie terenu,
(e) konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kgamikdw, barier, oznakowai drenau,
Organizacja ruchu wykonana zostanie przez Wykonawagego koszt.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

1.
2.

3.

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (D2Nr 89, poz. 414 z géiejszymi zmianami).

Zarzmdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopa2201 r. w sprawie dziennika budowy, maonta rozbiérki oraz
tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).

Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidziiiz. U. Nr 14, poz. 60 z gbiejszymi zmianami).
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1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowe] specyfikaghtecznej (SST) swymagania dotyee wykonania i odbioru robot
zwiazanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punkigysokaciowych.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczego6towa specyfikacja techniczna (SST) stosoviestajako dokument przetargowy i kontraktowy pigcaniu i
realizacji rob6t naPrzebudowa drogi Niergno — Nierasno kolonia w km roboczym 0+000 + 1+550.

1.3. Zakres robot obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robét awanych z wszystkimi czyngoiami

umazliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu tralsggowej oraz potzenia obiektow
inzynierskich. llg¢ rob6t okrélona w przedmiarze.

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktow wysos@owych

W zakres rob6t pomiarowych, zyganych z odtworzeniem trasy i punktéw wys@kowych wchoda:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokavego punktéw gtéwnych osi trasy i punktow wysfdiowych,

b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeate osi),

c) wyznaczenie dodatkowych punktéw wységowych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, ochrocta przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposdtwiajacy
odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Punkty gtéwne trasy - punkty zalamania osi trasykpy kierunkowe oraz pogikowy i koncowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostale okrdenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pht.

1.5. Ogolne wymagania dotyerce robot
Ogolne wymagania dotygze robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow

Ogdlne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania padan SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktow gtéwnych trasy najestosowa pale drewniane z gwdziem lub petem stalowym, stupki
betonowe albo rury metalowe o dhégookoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza graribét ziemnych, wasiedztwie punktéw zatamania trasy, powinny érieednic
od 0,15 do 0,20m i dtugé od 1,5 do 1,7m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowd paliki drewnianerednicy od 0,05 do 0,08m i diugo okoto 0,30m,
a dla punktéw utrwalanych w istnagiej nawierzchni bolce stalowseednicy 5mm i dtugéci od 0,04 do 0,05m.

,Swiadki” powinny mie dtugas¢ okoto 0,50m i przekroj prostatay.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Ogolne wymagania dotygeze sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” Pkt

3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysakmwych naley stosowd nastpujacy sprzt:

— teodolity lub tachimetry,

- niwelatory,

- dalmierze,

- tyczki,

- faty,

- tasmy stalowe, szpilki.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kidw wysokdciowych powinien gwarantowauzyskanie
wymaganej doktadrai pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdélne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiaine” pkt 4.
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4.2, Transport sprzetu i materiatdw
Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy tma przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania robét podano w SST D-M@OM, Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z oboyziujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien prgejod Zamawigicego dane zawiergje lokalizacg i
wspotzdne punktow gtownych trasy oraz reperéw.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawegjo, Wykonawca powinien przeprowadnbliczenia i pomiary
geodezyjne niezliine do szczegdtowego wytyczenia robét.

Prace pomiarowe powinny byykonane przez osoby posiastzg odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawezyniera o wszelkich ktlach wykrytych w wytyczeniu punktéw
gtéwnych trasy. Bidy te powinny by usuntete na koszt Zamawigego.

Wykonawca powinien sprawdztzy rzdne terenu ok&tone w dokumentacji projektowej ggodne z rzeczywistymi
rzednymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rglne terenu istotnie #6iia sie od rzdnych okrélonych w
dokumentacji projektowej, to powinien powiad@na tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie n@vmnno
by¢ zmieniane przed pogiem odpowiedniej decyzji przezAyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynid@g z r@nic
rzednych terenu podanych w dokumentacji projektoweiednych rzeczywistych, akceptowane przezyhiera, zostam
wykonane na koszt Zamawagpgo. Zaniechanie powiadomieniazyniera oznaczaze roboty dodatkowe w takim
przypadku obeiza Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktore bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mphy¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem wynikow
pomiarOw przez layniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkigsrednie osi trasy musgzby¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajace w sposob wyray i jednoznaczny charakterystyk potozenie tych punktéw. Forma i wzor tych oznatze
powinny by zaakceptowane przezzymiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgomszystkich punktéw pomiarowych i ich oznatize czasie trwania robét.
Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawejo zostan zniszczone przez Wykonawéwiadomie lub wskutek
zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne dszdgo prowadzenia roboét, to zostamne odtworzone na koszt
Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne @iaigtowej realizacji robét naia do obowazkéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osasy i punktow wysokdciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne pomy by¢ zastabilizowane w sposéb trwaty, przyyaiu pali
drewnianych lub stlupkéw betonowych, a #akdowizane do punktdéw pomocniczych, pobmych poza granicrobot
ziemnych.

Zamawiajcy powinien zatayé robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdiuosi trasy drogowej, a tak
przy kazdym obiekcie iaynierskim.

Maksymalna odlegks migdzy reperami roboczymi wzdiutrasy drogowej w terenie ptaskim powinna wyiosS00
metrow.

Repery robocze nalg zalazy¢ poza granicami rob6t zwdanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzyszacych. Jako repery robocze pma wykorzysté punkty state na stabilnych, istrieych budowlach wzdiutrasy
drogowej. O ile brak takich punktéw, repery roboazalery zatary¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych
ksztattownikéw stalowych, osadzonych w gruncie wssb wykluczajcy osiadanie, zaakceptowany przezyimera.

Rzedne reperéw roboczych naleokresla¢ z taky doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy
od 4 mm/km, stosag niwelacg podwdéjra w nawizaniu do reperéw ggtwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigeej wyrane i jednoznaczne oldlenie
nazwy reperu i jego ezinej.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o0 dokumentagjprojektovs oraz inne dane geodezyjne przekazane przez
Zamawiajcego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji ngtwowej albo innej osnowy geodezyjnej, ckomej w
dokumentacji projektowe;.

O$ trasy powinna by wyznaczona w punktach gtownych i w punktachsrpdnich w odlegtéci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, leiezrzadziej, ri co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej oesyt w stosunku do dokumentacji projektowej niezenby
wigksze ni 5cm. Rzdne niwelety punktdw osi trasy nalewyznaczy z doktadnécia do 1cm w stosunku do g@nych
niwelety okrélonych w dokumentacji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nafauzy¢ materiatdw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woveczaly Wykonawca rob6t zagi je odpowiednimi palami po
obu stronach osi, umieszczonych poza grarobot.
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5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypéw i wykopdw na powierzchni terenu
(okreslenie granicy robét), zgodnie z dokumentagrojektows oraz w miejscach wymaggaych uzupetnienia dla
poprawnego przeprowadzenia rob6t i w miejscachagathwanych przez hyniera.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopOw naky stosowa dobrze widoczne paliki. Odlegi® miedzy palikami
nalezy dostosowado uksztattowania terenu oraz geometrii trasy dwgj. Odlegiéé ta, co najmniej powinna odpowiada
odstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi utilwia¢ wykonanie nasypow i wykopdéw o ksztatcie zgodnym z
dokumentagj projektow.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakol rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblpkt 6.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakasci prac pomiarowych zwzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysédiowych naley prowadzé
wedtug ogélnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4657) zgodnie z wymaganiami
podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Og0llne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-Q0@ANymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednosti obmiarow jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.

8.2. Sposob odbioru robot

Odbiér rob6t zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gasfe na podstawie szkicOw i dziennikéw pomiaréw
geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjriefre Wykonawca przedktadazynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogdlne ustalenia dotygze podstawy platrigi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” gkt

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robét obejmuje:

- sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtdwnych osi trigsinktow wysokéciowych,

— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

— wyznaczenie dodatkowych punktow wyseé&owych,

— wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojéw,

— zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, ochrocta przed zniszczeniem i oznakowanie utatydajodszukanie i
ewentualne odtworzenie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonyagmac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegis Gtowny Urad Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdatJGiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysadlaiowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i akgsciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne G#J1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUED83.

NogakrwbE
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SST. D.01.02.01 Usuecie drzew i krzakow

1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegodtowej specyfikagphtécznej (SST) & wymagania dotyee wykonania i odbioru
robét zwihzanych z usurciem drzew i krzakdw.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stosoesigako dokument przetargowy i kontraktowy petgcaniu i
realizacji rob6t naPrzebudowa drogi Niergno — Nieragsno kolonia w km roboczym 0+000 + 1+550.
1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot aganych z usugciem drzew i
krzakow, wykonywanych w ramach robot przygotowavetzylosé i zakres robét podano w przedmiarach.
1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okigenia podstawoweaszgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z defirinji
podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pit.
1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogblne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystpuja.
3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt

3.2. Sprat do usuwania drzew i krzakdéw

Do wykonywania rob6t zwzanych z usugciem drzew i krzakéw naky stosowa:

pity mechaniczne,

specjalne maszyny przeznaczone do karczowaniargniich usunicia z pasa drogowego,
spycharki,

koparki lub cagniki ze specjalnym ospgiem do prowadzenia prac zwanych z wygbem drzew.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotycgce transportu
0Og6lne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagidine” pkt 4.

4.2. Transport pni i karpiny
Pnie, karpin oraz gajzie naley przewozt transportem samochodowym.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M@00 ,Wymagania ogélne” pkt 5.

5.2. Zasady oczyszczania terenu z drzew i krzakow

Roboty zwazane z usumciem drzew i krzakéw obejmajwykarczowanie pni drzew i krzakéw, wywiezienie ,pni
karpiny i gakzi poza teren budowy na wskazane miejsce, zasypadoiéw oraz ewentualne spalenie na miejscu
pozostatéci po wykarczowaniu.

Teren pod budogdrogi w pasie robo6t ziemnych, w miejscach dokopidw innych miejscach wskazanych w
dokumentacji projektowej, powinien &pczyszczony z pni drzew i krzakdw.

Zgoda na prace zw#ane z usurtiem drzew i krzakéw powinna byizyskana przez Zamawiaggo.

W miejscach dokopéw i tych wykopdw, z ktorych gryest przeznaczony do wbudowania w nasypy, tedayn
oczysci¢ z raslinnosci, wykarczowd pnie i usuaé korzenie tak, aby zawati® czsci organicznych w gruntach
przeznaczonych do wbudowania w nasypy nie przekia@.

W miejscach nasypéw teren naleoczysci¢ tak, aby czsci rodlinnosci nie znajdowaly si na gkbokasci do 60cm
ponizej niwelety robét ziemnych i linii skarp nasypwyyjatkiem przypadkéw podanych w punkcie 5.3.

Raslinnos¢ istniepca w pasie robét drogowych, nieprzeznaczona do igman powinna by przez Wykonawg
zabezpieczona przed uszkodzeniemeli@oslinnos¢, ktéra ma by zachowana, zostanie uszkodzona lub zniszczona prze
Wykonawe, to powinna b§ ona odtworzona na koszt Wykonawcy, w sposéb zgateaany przez odpowiednie wiadze.

5.3. Usungcie drzew i krzakow

Pnie drzew i krzakéw znajdige sé w pasie rob6t ziemnych, powinny bwykarczowane, za wyjkiem nastpujacych
przypadkow:
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a) w obrebie nasypow - jeeli srednica pni jest mniejsza od 8cm i ista@g rzdna terenu w tym miejscu znajduje sb
najmniej 2 metry od powierzchni projektowanej koratrogi albo powierzchni skarpy nasypu. Pnie pcaogine pod
nasypami powinny hiyscigte nie wyzej niz 10cm ponad powierzchpterenu. Powksze odsipstwo od ogdinej zasady,
wymagajcej karczowania pni, nie ma zastosowanigelje przewidziano stopniowanie powierzchni terenud po
podstaw nasypu,

b) w obrebie wyokmrglenia skarpy wykopu przecingiego st z terenem. W tym przypadku pnie powinny¢hkigiete
réwno z powierzchniskarpy albo pougj jej poziomu.

Poza miejscami wykopéw doty po wykarczowanych phiaaley wypetnic gruntem przydatnym do budowy nasypoéw

i zagesci¢, zgodnie z wymaganiami zawartymi w SST D-02.0QR6boty ziemne”.

Doty w obrbie przewidywanych wykopdw, nadgtymczasowo zabezpieazprzed gromadzeniemesiv nich wody.

5.4. Zniszczenie pozosta$ai po usunitej roslinnosci

Obowhzek zniszczenia pozostét po usungtej roslinnosci nalezy do Wykonawcy.

Jezeli dopuszczono przerobienie gatna koe drzewry za pomog specjalistycznego spytt, to sposdb wykonania
powinien odpowiadazaleceniom producenta sptz. Niewyteczne pozostagci po przerébce powinny Byusungte przez
Wykonawe z terenu budowy.

Jezeli dopuszczono spalanie shmnosci usunétej w czasie robot przygotowawczych Wykonawca maveizek
zadbé&, aby odbyto si ono z zachowaniem wszystkich wymogéw bezpigsiea i odpowiednich przepisow.

Zaleca si stosowanie technologii, udwiajacych intensywne spalanie, z powstawaniem maiégildymu, to jest
spalanie w wysokich stosach albo spalanie w dotaslymuszonym doptywem powietrza. Po zagzeniu spalania oghe
powinien by catkowicie wygaszony, bez pozostawienigych s czgsci.

Jezeli warunki atmosferyczne lub inne wzdly zmusity Wykonawe do odsipienia od spalania lub jego przerwania, a
nagromadzony materiat do spalenia stanowi przesziogrowadzeniu innych prac, Wykonawca powinien asupo w
miejsce tymczasowego skladowania lub w inne miefsakceptowane przezzymiera, w ktérym bdzie maliwe dalsze
spalanie.

Pozostatéci po spaleniu powinny lyusunete przez Wykonawgz terenu budowy. 3k pozostaldci po spaleniu, za
zgod Inzyniera, @ zakopywane na terenie budowy, to powinnyg bype uktadane w warstwach. K& warstwa powinna
by¢ przykryta warstw gruntu. Ostatnia warstwa powinnacbgrzykryta warstw gruntu o grubfci, co najmniej 30cm i
powinna by odpowiednio wyréwnana i zagzczona. Pozostdlc po spaleniu nie magby¢ zakopywane pod rowami
odwadniagcymi ani pod jakimikolwiek obszarami, na ktérychbgwva st przeptyw wod powierzchniowych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét
Ogollne zasady kontroli jakol rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.

6.2. Kontrola rob6t przy usuwaniu drzew i krzakéw

Sprawdzenie jakii rob6t polega na wizualnej ocenie komplétiausungcia raslinnosci, wykarczowania korzeni i
zasypania dotéw. Zagzczenie gruntu wypetnigjego doly powinno spetniaodpowiednie wymagania ollene w SST
D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w SST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow robét zwazanych z usugciem drzew i krzakéw jest:
- dla drzew - sztuka,
— dla krzakéw - hektar.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.
8.2. Odbiér robdét zanikajacych i ulegajpcych zakryciu
Odbiorowi robét zanikagych i ulegaicych zakryciu podlega sprawdzenie dotéw po wykan@wych pniach, przed
ich zasypaniem.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” gkt

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Pfatnag¢ nalezy przyjmowa na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt 7.
Cena wykonania robot obejmuje:

- wyciecie i wykarczowanie pni drzew i krzakow,
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— wywiezienie pni, karpiny i gaki poza teren budowy lub przerobienieegaina koe drzewn, wzgkdnie spalenie na
miejscu pozostakei po wykarczowaniu,

- zasypanie dotéw,
- uporadkowanie miejsca prowadzonych robaét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystpuja,
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SST. D.01.02.02 Zdgie warstwy humusu i/lub darniny

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegodtowej specyfikagphtécznej (SST) & wymagania dotyee wykonania i odbioru
robét zwhzanych ze zdciem warstwy humusu i/lub darniny.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stosoesigako dokument przetargowy i kontraktowy petgcaniu i
realizacji rob6t naPrzebudowa drogi Niergno — Nierasno kolonia w km roboczym 0+000 + 1+550.
1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét aganych ze zdciem warstwy humusu
i/lub darniny, wykonywanych w ramach robét przygeéavczych. llé¢ i zakres robot okgdony jest w przedmiarach.
1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okigenia podstawoweaszgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z defiinji
podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pit.
1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogblne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystpuja.
3. SPRZAET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt

3.2. Sprat do zdjecia humusu i/lub darniny

Do wykonania robot zwezanych ze zdgiem warstwy humusu lub/i darniny nie nagaj s do powtdrnego iycia

nalezy stosowa:

- rowniarki,

— spycharki,

— lopaty, szpadle i inny spgz do rcznego wykonywania robét ziemnych - w miejscaclgiggrawidtowe wykonanie
robét sprztem zmechanizowanym nie jest siwe,

- koparki i samochody samowytadowcze - w przypadiangportu na odlegié wymagajca zastosowania takiego
sprztu.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotycgce transportu
Og6lne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagidine” pkt 4.

4.2. Transport humusu i darniny

Humus naley przemieszczaaz zastosowaniem réwniarek lub spycharek albo pozé&wransportem samochodowym.
Wybér srodka transportu zatg od odlegtdci, warunkéw lokalnych i przeznaczenia humusu.
Darnire naleey przewozé transportem samochodowym.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M@00 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.
Teren pod budogdrogi w pasie robo6t ziemnych, w miejscach dokopidw innych miejscach wskazanych w
dokumentacji projektowej powinien &ypczyszczony z humusu i/lub darniny.

5.2. Zdjecie warstwy humusu

Humus naley zdejmow& mechanicznie z zastosowaniem rowniarek lub spgshalV wygatkowych sytuacjach, gdy
zastosowanie maszyn nie jest wystargzajdla prawidlowego wykonania rob6t, wadhie mae stanowd zagraenie dla
bezpieczastwa robét (zmienna grubd warstwy humusu, ssiedztwo budowli), naley dodatkowo stosowareczne
wykonanie rob6t, jako uzupetnienie prac wykonywdngechanicznie.

Warstwe humusu naley zdja¢ z powierzchni catlego pasa rob6t ziemnych oraz myéh miejscach okéonych w
dokumentacji projektowej lub wskazanych przezyhiera.

Gruba¢ zdejmowanej warstwy humusu (zal@ od gtbokdsci jego zalegania, wysokoi nasypu, potrzeb jego
wykorzystania na budowie itp.) powinnad®godna z ustaleniami dokumentacji projektowej.

Zdjety humus nalgy sktadowa w regularnych pryzmach. Miejsca skladowania humyewinny by przez
Wykonawe tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przetk@ayszczeniem, a ta& najedzaniem przez pojazdy.
Nie nalery zdejmow& humusu w czasie intensywnych opadow i bémnio po nich, aby unikié zanieczyszczenia ghn
lub innym gruntem nieorganicznym.
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SST. D.01.02.02 Zdgie warstwy humusu i/lub darniny

5.3. Zdjecie darniny

Darnire nie nadajca sie do powtérnego wykorzystania najeusura¢ mechanicznie, z zastosowaniem réwniarek lub
spycharek i przewig€ na miejsce wskazane w SST lub przeziiera.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogoblne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblpkt 6.

6.2. Kontrola usunigcia humusu lub/i darniny
Sprawdzenie jakii rob6t polega na wizualnej ocenie kompldtiaisunicia humusu lub/i darniny.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w SST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednosti obmiarowy jest nf (metr kwadratowy) zdjej warstwy humusu lub/i darniny.

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@(Wymagania ogolne” pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogdlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsoi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” @kt

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 riwykonania robét obejmuje:
— zdjecie humusu wraz z hatdowaniem w pryzmy wzdinogi lub odwiezieniem na odkiad,
— zdjecie darniny z odwiezieniem.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystpuja.
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SST. D.01.02.03 Usupcie kamieni i blokéw skalnych

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegbétowej specyfikaefihnicznej (SST)aswymagania dotyerce wykonania i odbioru
robét zwhzanych z usugciem kamieni i blokéw skalnych.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stosaviest jako dokument przetargowy i kontraktowy pescaniu i
realizacji rob6t naPrzebudowa drogi Niergno — Nierasno kolonia w km roboczym 0+000 + 1+550.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia rob6t a@anych z usugciem kamieni i
blokow skalnych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okigenia podstawoweaszgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z defiinji
podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pht.

1.5. Ogodlne wymagania dotyerce robot

Og6lne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatlow

Og6lne wymagania dotygee materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, paev SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 2.

2.2. Materialy
Materiaty nie wystpuja.
3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Ogolne wymagania dotysee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
3.2. Sprat do wykonania rob6t zwigzanych z usungciem kamieni i blokéw skalnych.

Do wykonania rob6t zwzanych z usurciem kamieni i blokéw skalnych naie stosowé:
— spycharki,
- tadowarki,
- dzwigi,
- mioty pneumatyczne,
4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotycgce transportu
Ogdlne wymagania dotyaee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiaine” pkt 4.
4.2. Transport materiatow z rozbiorki

Materiat z rozbiorki ména przewoz dowolnymsrodkiem transportu. Wybdgrodka transportu zatg od odlegtdci i
warunkéw lokalnych.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robét podano w SST D-M@OM,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Usungcie kamieni i blokéw skalnych

Duze kamienie i bloki skalne powinny bysunite z powierzchni pasa robét ziemnych wedilie wykopow oraz w
obrebie nasypow w przypadku, gdy wysdkdkamieni lub blokdw skalnych przekracza 1/3 wys@kmasypu.

Doty (wykopy) po usuritych kamieniach, znajdage sé w miejscach, gdzie zgodnie z dokumentgmjojektova beda
wykonywane wykopy drogowe, powinny byymczasowo zabezpieczone. W szczeddnnalezy zapobiec gromadzeniu
sie¢ w nich wody opadowe;.

Doly, w miejscach gdzie nie przewidujeg sivykonania wykopéw drogowych, nale wypelni warstwami,
odpowiednim gruntem do poziomu otaczago terenu i zagci¢ zgodnie z wymaganiami oklenymi w SST D-02.00.00
»,Roboty ziemne”.
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SST. D.01.02.03 Usupcie kamieni i blokéw skalnych

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jako rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Kontrola jakosci robot wyburzeniowych

Sprawdzenie jakai rob6t polega na wizualnej ocenie komplésiaisunéecia kamieni i blokéw skalnych.
Zagzszczenie gruntu wypetnigjego doty po usugiych kamieniach, blokach skalnych powinno spetmidpowiednie
wymagania okrdone w SST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w SST D-M-Q0@ANymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest n? (metr szécienny) usunitych kamieni i/lub blokéw skalnych.
8. ODBIOR ROBOT

Ogollne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@(Wymagania ogolne” pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. OgdIne ustalenia dotycgce podstawy platndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” gkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 mrobét obejmuije:
— usungcie kamieni i blokéw skalnych
- odwiezienie kamieni,
— ewentualne zasypanie i z&@gczenie gruntu w dotach (wykopach) po ustych kamieniach,
- uporadkowanie miejsca prowadzonych robaot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystpuja.
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SST. D.01.02.04 Rozbidrka elementéw drog, ogrddzarzepustow

1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegodtowej specyfikagphtécznej (SST) & wymagania dotyee wykonania i odbioru
rob6t zwhzanych z rozbiorkelementéw drég..
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stosaviest jako dokument przetargowy i kontraktowy pegcaniu i
realizacji rob6t naPrzebudowa drogi Niergno — Nierasno kolonia w km roboczym 0+000 + 1+550.
1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyazasad prowadzenia robo6t aw@nych z rozbiork przepustow
betonowych.

llos¢ i zakres robot ok&ony jest w przedmiarach.
1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okigenia podstawoweaszgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z defirinji
podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pit.
1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogblne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Og6lne wymagania dotygee materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, paev SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 2.
2.2. Materialy uzyskane z rozbidrki

Do wszystkich robot rozbiorkowych powinien dgporadzony protokét rozbidrki, w ktérym zostanie okliany
sposob rozdysponowania uzyskanych materiatow. lédyer przedmioty uzyskane z rozbiodrki stasic wlasndcia
Wykonawcy.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Ogolne wymagania dotysee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt

3.2. Sprzt do rozbiorki
Do wykonania robot zwzanych z rozbiork elementéw drég m@ by wykorzystany sprg podany porsej, lub inny
zaakceptowany przez4yniera:
samochody ezarowe,
mioty pneumatyczne,
pity mechaniczne,
- koparki.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdélne wymagania dotycgce transportu
Ogdlne wymagania dotyaee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiaine” pkt 4.

4.2. Transport materiatéw z rozbiorki
Materiat z rozbiorki mena przewoz dowolnymsrodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogollne zasady wykonania robét podano w SST D-MN@OO ,Wymagania ogélne” pkt 5.

5.2. Wykonanie robét rozbiérkowych

Roboty rozbidrkowe elementéw drég obejmugungcie z terenu budowy wszystkich elementéw wymienaimw pkt
1.3, zgodnie z dokumentagprojektovs, SST lub wskazanych przezzimiera.
Roboty rozbhiérkowe mama wykonywa mechanicznie lubecznie.
W przypadku robot rozbiérkowych przepustu vgldokond:
— odkopania przepustu,
— rozhicia elementdw, ktérych nie przewiduje sdzyska&, w sposdbgczny lub mechaniczny z ew. przegiem petéw
zbrojeniowych i ich odgciem,
- demontau prefabrykowanych elementéw przepustéw (np. riementdéw skrzynkowych, ramowych) z uprzednim
oczyszczeniem spoin i @ciowym usungciu faw przy zala@eniu ponownego ich wykorzystania,
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SST. D.01.02.04 Rozbidrka elementéw drog, ogrddzarzepustow

- oczyszczenia rozebranych elementéw, przewidziamalpowtornego iycia (z zaprawy, kawatkéw betonu, izolacji
itp.) i ich posortowania oraz przewiezienia na stejwskazane w SST lub przezyniera.
Wszystkie elementy nitiwe do powtdrnego wykorzystania powinny doyisuwane bez powodowania edinych
uszkodza.
Elementy i materialy, ktore zgodnie z SST $t&¢ wlasndcia Wykonawcy, powinny b§ usungte z terenu budowy.
Doty (wykopy) powstale po rozbiérce elementéw didgrzepustéw znajdage se w miejscach, gdzie zgodnie z
dokumentagj projektowa beda wykonane wykopy drogowe, powinny byymczasowo zabezpieczone. W szczegiino
nalezy zapobiec gromadzeniwesiv nich wody opadowe.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogollne zasady kontroli jakol rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.

6.2. Kontrola jakosci robot rozbiérkowych

Kontrola jakdci robét polega na wizualnej ocenie komplégiavykonanych robot rozbiérkowych oraz sprawdzeniu
stopnia uszkodzenia elementéw przewidzianych daqmego wykorzystania.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w SST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostlk obmiarows rob6t zwizanych z rozbiérk elementéw drég jest:
- dla przepustéw i ich elementdéw betonowych®(metr szécienny),
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. OgdIne ustalenia dotycgce podstawy platndci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy platroi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogodlne” gkt

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania rob6t obejmuije:
- odkopanie przepustu, fundamentéw, taw, umatcite,
- rozebranie elementdéw przepustu,
- sortowanie i pryzmowanie odzyskanych materiatéw,
- zaladunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki,
- zasypanie dotéw (wykopéw) gruntem z gzgegczeniem,
- uporadkowanie terenu rozbiorki.
Normy

1. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkéka zagszczenia gruntu.
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SST D.02.01.01 Wykonanie wykopéw w gruntach niegtgth

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikaegihhicznej (SST)aswymagania dotyee wykonania i odbioru
wykopow w gruntach nieskalistych

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stosaviest jako dokument przetargowy i kontraktowy prscaniu i
realizacji rob6t naPrzebudowa drogi Niergno — Nierasno kolonia w km roboczym 0+000 + 1+550.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t ziemnych w czasie budaviy |
modernizacji drég i obejmajwykonanie wykopdw w gruntach nieskalistych.sfoi zakres robét okéony jest w
przedmiarach.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lubrangu naturalnego lub z gruntu antropogenicznego
spetniajca warunki stateczioi i odwodnienia.

1.4.2. Korpus drogowy - nasyp lub tagz wykopu, ktéra jest ograniczona koeodrogi i skarpami rowow.
1.4.3. Wykop ptytki - wykop, ktérego gbokas¢ jest mniejsza @il m.

1.4.4. Wykop sredni - wykop, ktérego gbokas¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.5. Wykop gkboki - wykop, ktérego gbokas¢ przekracza 3 m.

1.4.6. Bagno - grunt organiczny nasycony wod matej nénosci, charakteryzujcy si znacznym i dtugotrwatym
osiadaniem pod obgieniem.

1.4.7. Grunt nieskalisty - kady grunt rodzimy, nie oké&ony w punkcie 1.4.8 jako grunt skalisty.

1.4.8. Grunt skalisty - grunt rodzimy, lity lub skany o nieprzesugiych blokach, ktérego prébki nie wykazugmian
objetosci ani nie rozpadajsic pod dziataniem wody destylowanej; mayytrzymatag¢ nasciskanie R ponad 0,2
MPa; wymaga gycia srodkéw wybuchowych albo nagdzi pneumatycznych lub hydraulicznych do odspojenia

1.4.9. Odktad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odieiez) gruntdéw pozyskanych w czasie wykonywania
wykopdw, a nie wykorzystanych do budowy nasypéw énaych prac zwizanych z trasdrogowa.

1.4.10. Wskaznik zag:szczenia gruntu - wielké charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, okéna wg wzoru:

I, =P
pds
gdzie:
L4 - gestas¢ objetosciowa szkieletu zagzczonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12, (My/m
Pds - maksymalna gstas¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotwd optymalnej, zgodnie z

PN-B-04481:1988, shaca do oceny zagzczenia gruntu w robotach ziemnych, (MYm

1.4.11. Wskanik réznoziarnistéci - wielkos¢ charakteryzujca zagszczalné¢ gruntéw niespoistych, okélna wg
wzoru:

U = dﬂ
le
gdzie:
deo- srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60%tgrymm),
dio- srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10%tgrymm).

1.4.12. Wskanik odksztatcenia gruntu - wielké charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, okéna wg wzoru:
I E,
0 El
gdzie:
E; - modut odksztatcenia gruntu oznaczony w pierwspyatizeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-02205:1998,
E, - modut odksztatcenia gruntu oznaczony w powtérmjgorzeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-02205:1998.

1.4.13. Pozostate okrdenia podstawoweaszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pit.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotysze robo6t podano w SST D-M-00.00.00 pkt 1.5.
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SST D.02.01.01 Wykonanie wykopéw w gruntach niegtgth

2. MATERIALY (GRUNTY)

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatlow

Ogolne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, pudw SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 2.

Materiat wystpujacy w poditazu wykopu jest gruntem rodzimym, ktérgdrie stanowit podtze nawierzchni. Zgodnie
z Katalogiem typowych konstrukcji nawierzchni padath i pétsztywnych powinien charakteryzaingic grup nasnosci
G:. Gdy podiae nawierzchni zaklasyfikowano do innej grupysmmci, nalezy podtaze doprowadzi do grupy nénosci
G; zgodnie z dokumentacja projekipwSST.

2.2. Zasady wykorzystania gruntéw

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow powinmny Iprzez Wykonawg wykorzystane w maksymalnym stopniu
do budowy nasypOw. Grunty przydatne do budowy ndsymog: by¢ wywiezione poza teren budowy tylko wéwczas,
gdy stanowi nadmiar objtosci robét ziemnych i za zezwoleniemzimiera.

Jezeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wykep nie kedac nadmiarem oljosci rob6t ziemnych, zostaty
za zgod Inzyniera wywiezione przez Wykonaw@oza teren budowy z przeznaczeniem innymhuoidowa nasypéw lub
wykonanie prac oktych kontraktem, Wykonawca jest zobawany do dostarczenia rOwnoivej obgtosci gruntéw
przydatnych zérédet wkasnych, zaakceptowanych przezyhiera.

Grunty i materiaty nieprzydatne do budowy nasypolweilone w SST D-02.03.01 pkt 2.4, powinnycbwywiezione
przez Wykonawg na odktad. Zapewnienie terendw na odkiad nyatib obowizkdw Zamawiajcego, o ile nie okig&ono
tego inaczej w kontrakcie. dgnier mae nakazé& pozostawienie na terenie budowy gruntow, ktéryaasowa
nieprzydatné¢ wynika jedynie z powodu zamarznia lub nadmiernej wilgotrégi.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Ogolne wymagania dotysee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt

3.2. Sprazt do rob6t ziemnych
Wykonawca przyspujacy do wykonania robdét ziemnych powinien wykézaie mazliwoscia korzystania z
nastpujacego spretu do:
— odspajania i wydobywania gruntéw (negizia mechaniczne, mioty pneumatyczne, zrywarki,akkip tadowarki,
wiertarki mechaniczne itp.),
jednoczesnego wydobywania i przemieszczania grufgpycharki, zgarniarki, rowniarki, itp.),
transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, sarmdgtskrzyniowe, tanocigi itp.),
sprztu zagszczagcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

4. TRANSPORT

4.1. Ogdélne wymagania dotycgce transportu
Ogdlne wymagania dotyaee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiaine” pkt 4.

4.2. Transport gruntow

Wybér srodkéw transportowych oraz metod transportu powirbgt dostosowany do rodzaju gruntu (materiatu), jego
objetosci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do oddegtoansportu. Wydajng srodkéw transportowych powinna by
ponadto dostosowana do wydajoiosprztu stosowanego do urabiania i wbudowania gruntudrizu).

Zwigkszenie odlegkxi transportu ponad wald zatwierdzone nie me by podstaw roszczé Wykonawcy,
dotyczicych dodatkowej zaptaty za transport, o ile gaszone odlegii nie zostaly wczaiej zaakceptowane naspiie
przez Ireyniera.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady prowadzenia robét

Sposéb wykonania skarp wykopu powinien gwarantoved stateczn&@ w catym okresie prowadzenia robét, a
naprawa uszkod#e wynikajacych z nieprawidiowego uksztattowania skarp wykoiph, podcécia lub innych odsgpstw
od dokumentacji projektowej olagia Wykonawe.

Wykonawca powinien wykonywawykopy w taki sposéb, aby grunty ozrmym stopniu przydatrci do budowy
nasypow byly odspajane oddzielnie, w spos6b unitimiajacy ich wymieszanie. Odgistwo od powyszego wymagania,
uzasadnione skomplikowanym uktadem warstw geotezhgych, wymaga zgody tgniera.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypowiny by¢ bezpdrednio wbudowane w nasyp lub przewiezione
na odklad. O ile laynier dopyci czasowe skltadowanie odspojonych gruntéw, ayaje odpowiednio zabezpieazprzed
nadmiernym zawilgoceniem.

5.2. Odwodnienie wykopow

Niezalgnie od budowy urgzei, stanowicych elementy systemow odwadm@jch, ugtych w dokumentacji
projektowej, Wykonawca powinien, o ile wymagajego warunki terenowe, wykofiaurzadzenia, ktdre zapewqi
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odprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza absaboét ziemnych tak, aby zabezpie€zgrunty przed
przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykonawca ma oheek takiego wykonywania wykopdéw i nasypéw, aby
powierzchniom gruntu nadawav catym okresie trwania robét spadki, zapewguajprawidtowe odwodnienie.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulggawodnieniu, ktére spowoduije ich diugotravateprzydatnéc,
Wykonawca ma obowzek usungcia tych gruntéw i zasgpienia ich gruntami przydatnymi na wiasny koszt bez
jakichkolwiek dodatkowych opfat ze strony Zamawiggo za te czynidoi, jak rowniez za dowieziony grunt.

Odprowadzenie wéd do istnaglych zbiornikdw naturalnych i udzeh odwadniagcych musi by poprzedzone
uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjami.

Technologia wykonania wykopu musi ustizvia¢ jego prawidtowe odwodnienie w calym okresie trvearobot ziemnych.
Wykonanie wykopdw powinno pagiowa: w kierunku podnoszeniagsniwelety.

W czasie rob6t ziemnych nale zachowdé odpowiedni spadek podtay i nad& przekrojom poprzecznym spadki,

umazliwiajace szybki odptyw wéd z wykopu.

5.3. Wymagania dotycace zagszczenia i nénosci gruntu

Zagszczenie gruntu w wykopach powinno spelnimymagania, dotyee minimalnej wartéci wskanika
zag:szczenia (), podanego w tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne wartei wskaznika zagszczenia w wykopach i miejscach zerowych robét migrh

kategoria ruchu KR1-KR2
Gorna warstwa o gruléoi 20 cm 1,00
Na gkbokdsci od 20 do 50 cm od powierzchni rob6t ziemnych 70,9

Jezeli grunty rodzime w wykopach nie spetniayymaganego wskaika zagszczenia, to przed uteniem konstrukcji
nawierzchni naley je dog;sci¢ do wartdci |, podanych w tablicy 1.

Jereli wartasci wskanika zagszczenia okrdone w tablicy 1 nie magby¢ osignigte przez bezpwednie zagszczanie
gruntéw rodzimych, to naky podj¢ srodki w celu ulepszenia gruntu podéy umdaliwiajacego uzyskanie wymaganych
wartasci wskaznika zagszczenia. Méliwe do zastosowanigrodki, o ile nie § okreSslone w SST, proponuje Wykonawca i
przedstawia do akceptacjizynierowi.

Dodatkowo mana sprawdzi nosnos¢ warstwy gruntu na powierzchni robét ziemnych ndgtawie pomiaru wtérnego
modutu odksztalcenia,zgodnie z PN-02205:1998 rysunek 4.

5.4. Ruch budowlany

Nie nalery dopuszczaruchu budowlanego po dnie wykopu o ile gréavarstwy gruntu (nadktadu) powsj rzednych
robét ziemnych jest mniejszazr,3 m.

Z chwila przystpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dapma & po nim jedynie ruch maszyn
wykonujacych & czynng¢ budowlanm. Moze odbywa sie jedynie sporadyczny ruch pojazddw, ktére nie sphwjip
uszkodzé powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodzepowierzchni rob6t ziemnych, wynikglych z niedotrzymania podanych pawey warunkow
obcikza Wykonawe robét ziemnych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét
Ogoblne zasady kontroli jakol rob6t podano w SST D-M-00.00.00 pkt 6.

6.2. Kontrola wykonania wykopéw

Kontrola wykonania wykopow polega na sprawdzengodnaci z wymaganiami ok&onymi w dokumentaciji
projektowej i SST. W czasie kontroli szczegplwag: nalezy zwrécic na:
a) sposbb odspajania gruntéw nie pogargaajch wiasciwosci,
b) zapewnienie stateczém skarp,
c) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robo6t iigto zakaczeniu,
d) doktadna¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykozenie),
e) zag:szczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug \aga okreslonych w pkcie 5.3.

6.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego podajei¢ali?.

Tablica 2. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanych rob6t ziemnych
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Lp. Badana cecha Minimalnaestotliwo$¢ bada i pomiaréw

1 | Pomiar szerokwi korpusu
ziemnego

2 | Pomiar szerokwi dna
rowow

3 | Pomiar rgzdnych
powierzchni korpusu
ziemnego

4 | Pomiar pochylenia skarp
5 | Pomiar réwnéci
powierzchni korpusu

6 | Pomiar réwnéci skarp

7 | Pomiar spadku podinego| Pomiar niwelatorem ezinych w odsipach co 200 m oraz w punktacltpliwych
powierzchni korpusu lub dnja
rowu
8 | Badanie zagszczenia grunty  Wskaik zag:szczenia okrda¢ dla kazdej utazonej warstwy lecz nie rzadziej
w trzech punktach na 1000 warstwy

Pomiar tdma, szablonem, tato dlugagci 3 m i poziomig lub niwelatorem, W
odstpach co 200 m na prostych, w punktach gtéwnych taku100 m na tukac]
0 R= 100 m co 50 m na tukach o 100 m oraz w miejscach, ktére bydz
watpliwosci

=

6.3.2.Szerokd¢ korpusu ziemnego

Szeroké¢ korpusu ziemnego nie me r@ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wdcej niz + 10 cm.
6.3.3.Szerokd¢ dna rowéw

Szeroké¢ dna rowdw nie mee r@ni¢ sig od szerokéci projektowanej o wicej niz £ 5 cm.
6.3.4.Rzedne korony korpusu ziemnego

Rzedne korony korpusu ziemnego nie magzni¢ sie od rzdnych projektowanych o wiej niz -3 cm lub +1 cm.
6.3.5.Pochylenie skarp

Pochylenie skarp nie me r&ni¢ sig od pochylenia projektowanego ogeej niz 10% wartéci pochylenia wyraonego
tangensemdta.

6.3.6.ROwNnas¢ korony korpusu

Nieréwndci powierzchni korpusu ziemnego mierzone Bdmetrowa, nie mo@ przekracz&3 cm.
6.3.7.ROwWNa¢ skarp

Nieréwndci skarp, mierzone tat3-metrove, nie mog przekracza+ 10 cm.
6.3.8.Spadek podtny korony korpusu lub dna rowu

Spadek podtny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, spmmy przez pomiar niwelatoremednych
wysokdaciowych, nie mae dawa réznic, w stosunku do ezinych projektowanych, wkszych nk -3 cm lub +1 cm.

6.3.9.Zageszczenie gruntu

Wskaznik zag:szczenia gruntu okény zgodnie z BN-77/8931-12 powinien dyzgodny z zateonym dla
odpowiedniej kategorii ruchu. W przypadku gruntafla ktérych nie mena okréli¢ wskanika zagszczenia nale
okresli¢ wskanik odksztatceniayg] zgodnie z normPN-S-02205:1998.

6.5. Zasady pospowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materialy nie spetni@ge wymagéa podanych w odpowiednich punktach specyfikacji,taasodrzucone.
Jeli materialy nie spetniage wymagéa zostan wbudowane lub zastosowane, to na polecentgniara Wykonawca
wymieni je na wlaciwe, na wtasny koszt.

Wszystkie roboty, ktére wykazuwieksze odchylenia cech od okl@nych w punktach 5 i 6 specyfikacji powinnydy
ponownie wykonane przez Wykonagvea jego koszt.

Na pisemne wysgpienie Wykonawcy, laynier mae uzng wad; za nie majca zasadniczego wpltywu na cechy
eksploatacyjne drogi i ustali zakres i wiedkgotracen za obnkom jakos¢.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogollne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-Q0MPkt 7.
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7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarow jest n? (metr szécienny) wykonanego wykopu.

8. ODBIOR ROBOT
Og0llne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@@kt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w SST D-M-00.00.00 pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fwykopéw w gruntach nieskalistych obejmuije:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robdt,

— wykonanie wykopu z transportem urobku na nasypddktad, obejmujce: odspojenie, przemieszczenie, zatadunek,
przewiezienie i wytadunek,

— odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,

— profilowanie dna wykopu, rowéw, skarp,

— zag:szczenie powierzchni wykopu,

- przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclamigj,

— rozplantowanie urobku na odkiadzie,

- wykonanie, a nagpnie rozebranie drég dojazdowych,

- rekultywacg, terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. Ol{temia. Symbole. Podziat i opis gruntow

2. PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania probekigw

3. PN-B-04493:1960 Grunty budowlane. Oznaczanie kaptai biernej

4. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemngmggania i badania

5. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wiika piaskowego

6. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie moddksztalcenia nawierzchni podatnych i padto
przez obcizenie ptyt

7. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaka zagszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty

8. Instrukcja bada podiaza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDPrg¢awa 1998.
9. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygdtsztywnych, IBDiM, Warszawa 1997.
10. Wytyczne wzmacnhiania podta gruntowego w budownictwie drogowym, IBDiM, Waraza2002.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikaegihhicznej (SST)aswymagania dotyee wykonania i odbioru
nasypow.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stosaviest jako dokument przetargowy i kontraktowy prscaniu i
realizacji rob6t naPrzebudowa drogi Niergno — Nierasno kolonia w km roboczym 0+000 + 1+550.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t ziemnych w czasie budaviy |
modernizacji drog i obejmajwykonanie nasypéw. Ikd i zakres robot okgony jest w przedmiarach.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub rangu naturalnego lub z gruntu antropogenicznego
spetniajca warunki stateczioi i odwodnienia.

1.4.2. Korpus drogowy - nasyp lub tagz wykopu, ktdra jest ograniczona koeodrogi i skarpami rowow.

1.4.3. Wysoka¢ nasypu lub ghbokas¢ wykopu - r@nica rzdnej terenu i rgdnej robét ziemnych, wyznaczonych w osi
nasypu lub wykopu.

1.4.4. Nasyp niski - nasyp, ktérego wysakdest mniejsza @il m.

1.4.5. Nasypsredni - nasyp, ktérego wysododjest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.6. Nasyp wysoki - nasyp, ktérego wysdk@rzekracza 3 m.

1.4.7. Grunt nieskalisty - kady grunt rodzimy, nie oké&ony w punkcie 1.4.8 jako grunt skalisty.

1.4.8. Grunt skalisty - grunt rodzimy, lity lub gkany o nieprzesusiych blokach, ktérego prébki nie wykazugmian
objetosci ani nie rozpadajsic pod dziataniem wody destylowanej; mayytrzymatag¢ nasciskanie R ponad 0,2
MPa; wymaga gycia srodkéw wybuchowych albo nagdzi pneumatycznych lub hydraulicznych do odspojenia

1.4.9. Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania naaympotazone w obebie pasa rob6t drogowych.
1.4.10.Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania pasy potazone poza pasem robét drogowych.

1.4.11.0dktad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odieiez) gruntdéw pozyskanych w czasie wykonywania
wykopdw, a nie wykorzystanych do budowy nasypéw énaych prac zwizanych z trasdrogova.

1.4.12. Wskanik zag;szczenia gruntu - wiellkké charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, okéna wg wzoru:
I, =P
Pas
gdzie:
Py - gestos¢ objetosciowa szkieletu zagzczonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12, (Mym

Pas - maksymalna ¢stas¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotwd optymalnej, zgodnie z PN-B-
04481:1988, stiyca do oceny zagzczenia gruntu w robotach ziemnych, (M§/m

1.4.13.Wskanik réznoziarnistdci - wielkod¢ charakteryzujca zagszczalnéé gruntdow niespoistych, okslena wg

wzoru:
U = s
le
gdzie:
deo-  srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60%tgrmm),
dio-  srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10%tgrmm).

1.4.14 Wskaznik odksztatcenia gruntu - wielké charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, okéna wg wzoru:

I
0 El
gdzie:

E; - modut odksztalcenia gruntu oznaczony w pierwspytizeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-02205:1998,
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- modut odksztatcenia gruntu oznaczony w powtormpoiazeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-02205:1998.

1.4.15.Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obowiujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt.

1.5. Ogodlne wymagania dotyerce robot
Ogolne wymagania dotysze rob6t podano w SST D-M-00.00.00 pkt 1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatlow
Ogolne wymagania dotysze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, padev SST D-M-00.00.00 pkt 2.

2.2. Grunty i materialy do nasypow

Grunty i materiaty dopuszczone do budowy nasypéwipny spetnia wymagania okrdone w PN-S-02205:1998.
Grunty i materiaty do budowy nasyp6w podaje tablic
Tablica 1. Przydatrié gruntéw do wykonywania budowli ziemnych wg PN-S203:1998.

Przeznaczenie

Przydatne

Na goérne warstwy nasypdw w stre

przemarzama

. Pias

|13 ZWiI rK

i pospotki

i grubo Erednioziarniste
3. Wysiewki kamienne o uziarnieniu odpowiagtajm pospotkom lul
zZwirom

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Ogdlne wymagania i ustalenia dotyce sprztu okre&lono w SST D-M-00.00.00 pkt 3.

3.2. Sprat do rob6t ziemnych

Wykonawca przyspujacy do wykonania robét ziemnych powinien wykézaie mazliwoscia korzystania z

nastpujacego spretu do:

3.3. Dobér spratu zageszczapcego

wydobywania gruntéw (nagglzia mechaniczne, koparki, tadowarki, itp.),
jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gru(gpycharki, zgarniarki, réwniarki, itp.),
transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, sarndglskrzyniowe, itp.),
sprztu zagszczagcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

W tablicy 2 podano, dla #aych rodzajow gruntéw, orientacyjne dane przy dab@prztu zagszczajcego. Sprat do
zag:szczania powinien léyzatwierdzony przez hyniera.

Tablica 2. Orientacyjne dane przy doborze gprzagszczajcego wg

Rodzaje gruntu
niespoiste: piaski, o L gruboziarniste Uwadi o
. , . swiry, pospotki | SPOISte: pyly gliny, ity i kamieniste s éyatn
Rodzaje uradze zagsszezajeych  [“grubaic | liczba | grubgc | liczba | grubgic | ficzba | P oy s
warstwy | przegé warstwy | przegé warstwy | przegé
maszyn
[m] n *** [m] n *x* [m] n *x*
Walce statyczne gtadkie * 01do0,2 4do8 | 01do02 4do§ 02do03 4dp8 1
Walce statyczne okotkowane * - - 0,2do0,3| 8dol1qd 0,2do0j3 8dol12 2)
Walce statyczne ogumione * 0,2do0,5 6do8 | 02do04| 6do1p - - 3)
Walce wibracyjne gtadkie ** 04do0,7l 4do8 | 02do04] 3do4 03do06 3dp5 4
Walce wibracyjne okotkowane ** 0,3d00,6] 3do6 | 0,2do04 6do1p 02do04 6dd105)
Zagszczarki wibracyjne ** 0,3d0 0,5 4do8 - - 0,2do05 4doB 6)
Ubijaki szybkouderzape 0,2do04 2do4 | 01do03 3do§ 02do04 3dp4 6
Ubijaki 0 masie od 1 do 10 Mg 4 do 10 3do 6 3do6
zrzucane z wysokoi od 5 do 10 5 0 4o 8,0| uderzé | 1,0do 4,0 | uderzé | 1,0 do5,0| “9°r%®
w punkt w punkt
punkt

*) Walce statyczneasmato przydatne w gruntach kamienistych.
**) Wibracyjnie nalezy zag:szcza warstwy grubéci = 15 cm, ciésze warstwy nalgy zag:szcza statycznie.
***) Warto $ci orientacyjne, wisciwe naley ustalt na odcinku déwviadczalnym.
Uwagi: 1) Do zagszczania gornych warstw podi Zalecane do codziennego wygtadzania (przywat@yagruntow
spoistych w miejscu pobrania i w nasypie.
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2) Nie nadg sie do gruntéw nawodnionych.

3) Malo przydatne w gruntach spoistych.

4) Do gruntéw spoistych przydatngwalcesrednie i cézkie, do gruntéw kamienistych - walce bardzezkie.
5) Zalecane do piaskéw pylastych i gliniastych,gidek gliniastych i glin piaszczystych.

6) Zalecane do zasypekskich przekopow

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotycgce transportu
Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 pkt 4.

4.2. Transport gruntéw

Wybor srodkdw transportowych oraz metod transportu powirbgé dostosowany do rodzaju gruntu (materiatu), jego
objetosci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do oddegtoansportu. Wydajnig srodkéw transportowych powinna by
ponadto dostosowana do wydajoiosprztu stosowanego do urabiania i wbudowania gruntudrizu).

Zwickszenie odlegkri transportu ponad waio zatwierdzone nie nmie by podstaw roszczé Wykonawcy,
dotyczicych dodatkowej zaptaty za transport, o iledszone odlegixi nie zostaly wczaiej zaakceptowane naspiie
przez Irkyniera.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogollne zasady wykonania robét podano w SST D-N0@OO pkt 5.

5.2. Ukop i dokop
5.2.1.Miejsce ukopu lub dokopu

Miejsce ukopu lub dokopu powinno bwskazane w dokumentacji projektowej, w innych dokatach kontraktowych
lub przez Iyniera. Jeeli miejsce to zostato wybrane przez Wykonawuausi by ono zaakceptowane przezyniera.

Miejsce ukopu lub dokopu powinno byak dobranezeby zapewrd przewéz lub przemieszczanie gruntu na jak
najkrotszych odlegkziach. O ile to maiwe, transport gruntu powinien odbydaie w poziomie lub zgodnie ze spadkiem
terenu. Ukopy mag mie¢ ksztalt poszerzonych rowdw przylegtych do korpuklkopy powinny by wykonywane
réwnolegle do osi drogi, po jednej lub obu jej saoh.

5.2.2.Zasady prowadzenia rob6t w ukopie i dokopie

Pozyskiwanie gruntu z ukopu lub dokopu z@aozpocaé sig dopiero po pobraniu probek i zbadaniu przydé&tho
zalegagcego gruntu do budowy nasypow oraz po wydaniu zgualypimie przez layniera. Gébokas¢ na jak nalezy
ocent przydatnd¢ gruntu powinna by dostosowana do zakresu prac.

Grunty nieprzydatne do budowy nasypow nie powiilny¢ odspajane, chybae wymaga tego dagi do gruntu
przeznaczonego do przewiezienia z dokopu w nasysp@lone przez Wykonawogrunty nieprzydatne powinny by
wbudowane z powrotem w miejscu ich pozyskania, ngpde wskazaniami #yniera. Roboty te dma wiaczone do
obmiaru robét i optacone przez Zamawtago tylko wéwczas, gdy odspojenie gruntdw niepatygch byto konieczne i
zostalo potwierdzone przezzymiera.

Dno ukopu nalgy wykona ze spadkiem od 2 do 3% w kierunku dm@ego sptywu wody. O ile to konieczne, ukop
(dokop) naley odwodné przez wykonanie rowu odptywowego.

Jezeli ukop jest zlokalizowany na zboczu, niezm@n naruszastatecznéci zbocza.

Dno i skarpy ukopu po zakozeniu jego eksploatacji powinny dyak uksztaltowane, aby harmonizowaly z
otaczajcym terenem. Na dnie i skarpach ukopu mal@rzeprowadd rekultywacy wedtug odebnej dokumentacii
projektowe;j.

5.3. Wykonanie nasypéw
5.3.1.Przygotowanie podi@ w obebie podstawy nasypu

Przed przyspieniem do budowy nasypu naje w obrbie jego podstawy zakozy¢ roboty przygotowawcze,
okreslone w SST D-01.00.00 ,Roboty przygotowawcze”.

5.3.1.1.Zaggszczenie gruntu i foos¢ w podiazu nasypu

Wykonawca powinien skontrolowawskanik zag:szczenia gruntdw rodzimych, zaleg@jch w strefie podiza
nasypu, do ghbokdasci 0,5 m od powierzchni terenu.zé wartags¢ wskanika zagszczenia jest mniejszaznokreslona w
tablicy 3, Wykonawca powinien degri¢ podiaze tak, aby powysze wymaganie zostalo spetnione.

Jereli wartasci wskanika zagszczenia okrdone w tablicy 3 nie magby¢ osignigte przez bezpwednie zagszczanie
podtaza, to naley podpa¢ srodki w celu ulepszenia gruntu podéy umaliwiajace uzyskanie wymaganych waito
wskaznika zagszczenia.

Tablica 3. Minimalne wartei wskaznika zagszczenia dla podia nasypow do gbokasci 0,5 m od powierzchni terenu
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. Minimalna wartdc I dla kategoria ruchu KR1-KR2
Nasypy o wysokéci do 2m

0,95

Dodatkowo mana sprawdzi nasnos¢ warstwy gruntu podi@a nasypu na podstawie pomiaru wtérnego modutu
odksztatcenia Ezgodnie z PN-02205:1998 rysunek 3.

5.3.1.2.Spulchnienie gruntéw w podia nasypéw

Jezeli nasyp ma by budowany na powierzchni skaty lub na innej gtagkiewierzchni, to przed przygiieniem do
budowy nasypu powinna ona dyozdrobniona lub spulchniona nealgbkas¢, co najmniej 15 cm, w celu poprawy jej
powiazania z podstasvnasypu.

5.3.2.Wybor gruntéw i materiatdw do wykonania nasypow

Wybor gruntéw i materiatdw do wykonania nasypOwvpoen by dokonany z uwzghnieniem zasad podanych w
pkcie 2.

5.3.3.Zasady wykonania nasypow
5.3.3.1.0g0Ine zasady wykonywania nasypow

Nasypy powinny b§ wznoszone przy zachowaniu przekroju poprzecznegmfilu podiwznego, ktére okrdono w
dokumentacji projektowej, z uwzglinieniem ewentualnych zmian wprowadzonych zawcpesez Irzyniera.
W celu zapewnienia stateczgonasypu i jego rownomiernego osiadania malgrzestrzeganastpujacych zasad:

a) Nasypy naley wykonywa metod, warstwow, z gruntdw przydatnych do budowy nasypow. Nasypwipny by
wznoszone rdwnomiernie na calej szekuko

b) Gruba¢ warstwy w stanie knym powinna b§ odpowiednio dobrana w zaleosci od rodzaju gruntu i spehu
uzywanego do zagpzczania. Przygpienie do wbudowania kolejnej warstwy nasypuzenaasipi¢ dopiero po
stwierdzeniu przez liyniera prawidlowego wykonania warstwy poprzedniej.

c) Grunty o r@nych wigciwosciach naley wbudowyw& w oddzielnych warstwach, o jednakowej grédiona catej
szerokdci nasypu. Grunty spoiste nalewbudowywa w dolne, a grunty niespoiste w gorne warstwy nasyp

d) Warstwy gruntu przepuszczalnego mglewbudowywad poziomo, a warstwy gruntu mato przepuszczalnego (o
wspétczynniku Ko< 10° m/s) ze spadkiem gérnej powierzchni okoto £%%. Kiedy nasyp jest budowany w terenie
ptaskim spadek powinien Byobustronny, gdy nasyp jest budowany na zboczuedpadwinien by jednostronny,
zgodny z jego pochyleniem. Uksztaltowanie powierzolarstwy powinno unienmidiwia¢ lokalne gromadzenie i
wody.

e) Jezeli w okresie zimowym nagbuje przerwa w wykonywaniu nasypu, a gérna powiemz jest wykonana z gruntu
spoistego, to jej spadki porzeczne powinny loksztattowane ku osi nasypu, a woda odprowadzaza masyp z
zastosowanierdcieku. Takie uksztattowanie gérnej powierzchni guugpoistego zapobiega powstaniu potencjalnych
powierzchni pélizgu w gruncie tworacym nasyp.

f) Grunt przewieziony w miejsce wbudowania powinied bgzzwiocznie wbudowany w nasypzynier maze dopycic¢
czasowe sktadowanie gruntu, pod warunkiem jegozzbezenia przed nadmiernym zawilgoceniem.

5.3.3.2.Wykonanie nasypOw nad przepustami

Nasypy w obgbie przepustow naky wykonywa jednoczénie z obu stron przepustu z jednakowych, dobrze
zagiszczonych poziomych warstw gruntu. Dopuszcza veykonanie przepustow z innych poprzecznych elethent
odwodnienia w przekopach (wcinkach) wykonanych wrgek uformowanego nasypu.

5.3.3.3.Wykonywanie nasypéw na zboczach

Przy budowie nasypu na zboczu o pocksitaod 1:5 do 1:2 nalgy zabezpieczy nasyp przed zsuwanienk girzez
wyciecie w zboczu stopni.

5.3.3.4.Poszerzenie nasypu

Przy poszerzeniu istnigjego nasypu natg wykonywa w jego skarpie stopnie o szerdkbdo 1,0 m. Spadek gérnej
powierzchni stopni powinien wyna@sfi%+1% w kierunku zgodnym z pochyleniem skarpy.

Wyciecie stopni obowizuje zawsze przy wykonywaniu styku dwéch przyleghezsci nasypu, wykonanych z
gruntéw o r@nych wigciwosciach lub w raénym czasie.

5.3.3.5.Wykonywanie nasypoéw w okresie deszczow

Wykonywanie nasypow nalg przerwd, jezeli wilgotnas¢ gruntu przekracza waéd dopuszczalp to znaczy jest
wigksza od wilgotnéci optymalnej o wgcej niz 10% jej wartdci.

Na warstwie gruntu nadmiernie zawilgoconego nitnovarktadd nastpnej warstwy gruntu.

Osuszenie mma przeprowadziw spos6b mechaniczny lub chemiczny, poprzez wyzraigie z wapnem palonym albo
hydratyzowanym.
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W celu zabezpieczenia nasypu przed nadmiernymigaseniem, poszczegolne jego warstwy oraz kororsymapo
zakaiczeniu robét ziemnych powinny byéwne i mi€ spadki potrzebne do prawidtowego odwodnienia.

W okresie deszczowym nie najepozostawid nie zagszczonej warstwy do dnia neghego. Jeeli warstwa gruntu
niezagszczonego ulegta przewilgoceniu, a Wykonawca rse\estanie osus#yjej i zagsci¢ w czasie zaakceptowanym
przez lrzyniera, to mae on nakazaWykonawcy usuricie wadliwej warstwy.

5.3.3.6.Wykonywanie nasypow w okresie mrozow

Niedopuszczalne jest wykonywanie nasypow w temipeze, przy ktorej nie jest natiwe oshgnigcie w nasypie
wymaganego wskaika zagszczenia gruntéw.

Nie dopuszcza siwbudowania w nasyp gruntéw zamasgych lub gruntéw przemieszanych ggegiem lub lodem.

W czasie diych opadéwsniegu wykonywanie nasypow powinno dbprzerwane. Przed wznowieniem prac pgle
usuryc $nieg z powierzchni wznoszonego nasypu.

Jezeli warstwa niezagszczonego gruntu zamarzta, to nie pglgj przed rozmarzeciem zagszcz& ani uklada na
niej nas¢pnych warstw.

5.3.4.Zageszczenie gruntu
5.3.4.1.0g6Ine zasady zagzczania gruntu

Kazda warstwa gruntu jak najszybciej po jej radpiu, powinna by zagszczona z zastosowaniem spuz
odpowiedniego dla danego rodzaju gruntu oraz gpygicych warunkow.
Roztazone warstwy gruntu natg zag;szcza od kravwgdzi nasypu w kierunku jego osi.

5.3.4.2.Grubag¢ warstwy

Grubag¢ warstwy zagszczonedo gruntu oraz liazlprzefé maszyny zagszczagcej zaleca siokresli¢ doswiadczalnie
dla kazdego rodzaju gruntu i typu maszyny, zgodnie z zasagodanymi w pkcie 5.3.4.5.

Orientacyjne warti, dotycace grubéci warstw ré&nych gruntéw oraz liczby przejazdéwzrych maszyn do
zag:szczania podano w pkcie 3.

5.3.4.3.Wilgotnos¢ gruntu

Wilgotnas¢ gruntu w czasie zagzczania powinna ldyréwna wilgotndci optymalnej, z tolerangj
a) w gruntach niespoistych +2 %
b) w gruntach mato §rednio spoistych +0 %2 %
Sprawdzenie wilgotniei gruntu naley przeprowadzalaboratoryjnie, z agtotliwoscia okreslona w pkt 6.

5.3.4.4Wymagania dotycce zagszczania

W zaleznosci od uziarnienia stosowanych materiatow, esagzenie warstwy natg okreslac za pomog oznaczenia
wskaznika zagszczenia lub poréwnania pierwotnego i wtérnego rioddksztatcenia.

Kontrolg zag:szczenia na podstawie poréwnania pierwotnego ineggo modutu odksztalcenia, oki@nych zgodnie z
normy PN-S-02205:1998, nalg stosowa tylko dla gruntow gruboziarnistych, dla ktérycherjest maliwe okreslenie
wskaznika zagszczeniad wedtug BN-77/8931-12.

Wskanik zagiszczenia gruntéw w nasypach, otomy wedtug normy BN-77/8931-12, powinien na categrokdci
korpusu spetniawymagania podane w tablicy 4.

Tablica 4. Minimalne wartei wskaznika zagszczenia gruntu w nasypach

Minimalna wartd¢ | dla kategoria ruchu

Stref
rela nasypu KR1-KR2

Gorna warstwa o gruléoi 20 cm 1,00

Jako zaspcze kryterium oceny wymaganego gszrzenia gruntdéw, dla ktérych trudne jest pomiezevskanika
zag:szczenia, przyjmuje siwartai¢ wskaznika odksztatcenia lokreslonego zgodnie z norPN-S-02205:1998.
Wskaznik odksztatcenia nie powinien dbyickszy niz:

a) dlazwiréw, pospotek i piaskow
b) 2,2 przy wymaganej warfoi 1:=1,0,
c) 2,5 przy wymaganej waroi 1s<1,0,

Jezeli badania kontrolne wyka, ze zagszczenie warstwy nie jest wystarcaag, to Wykonawca powinien spulchni
warstwe, doprowadzi grunt do wilgotnéci optymalnej i powtérnie zagcic. Jezeli powtoérne zagszczenie nie spowoduje
uzyskania wymaganego wskaka zagszczenia, Wykonawca powinien ugdrwarstwe i woudowa nowy materiat, o ile
Inzynier nie zezwoli na ponowienie proby prawidtowegagszczenia warstwy.

5.4. Odklady
5.4.1.Warunki ogélne wykonania odktadow
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Roboty omoéwione w tym punkcie dotycpostpowania z gruntami lub innymi materiatami, ktorestedy pozyskane w
czasie wykonywania wykopow, a ktére niedly wykorzystane do budowy nasypow oraz innych pramzanych z tras
drogowa.

Grunty lub inne materiaty powinny byrzewiezione na odktad,zeli:

a) stanowi nadmiar objtosci w stosunku do obfosci gruntéw przewidzianych do wbudowania,

b) sa nieprzydatne do budowy nasypéw oraz wykorzystanianych pracach, zwzanych z budowtrasy drogowej,

c) ze wzgkdu na harmonogram rob6t nie jest ekonomicznie wlrasae oczekiwanie na wbudowanie materiatow
pozyskiwanych z wykopu.

Wykonawca mee przypé, ze zachodzi jeden z podanych xey przypadkéw tylko wéwczas, gdy zostalo to
jednoznacznie okéone w dokumentacji projektowej, harmonogramie tdbb przez layniera.

5.4.2.Lokalizacja odktadu

Jezeli pozwalaj na to whdciwosci materiatdw przeznaczonych do przewiezienia nidastj materiaty te powinny gy
w razie maliwosci wykorzystane do wyrOwnania terenu, zasypanigwatsztucznych wyrobisk oraz do ewentualnego
poszerzenia nasypéw. Roboty te powinny yykonane zgodnie z dokumentagjrojektows i odpowiednimi zasadami,
dotyczicymi wbudowania i zaggzczania gruntéw oraz wskazéwkamiyniera.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét
Ogodlne zasady kontroli jako rob6t podano w SST D-M-00.00.00 pkt 6.

6.2. Sprawdzenie wykonania ukopu i dokopu

Sprawdzenie wykonania ukopu i dokopu polega nar&tmwaniu zgodnéci z wymaganiami okigonymi w pkcie 5.2
niniejszej specyfikacji oraz w dokumentacji prokej i SST. W czasie kontroli nale zwrocié szczeg6la uwag; na
sprawdzenie:

a) zgodndci rodzaju gruntu z okéonym w dokumentaciji projektowej i SST,
b) zachowania ksztattu zboczy, zapewniggo ich stateczio,

¢) odwodnienia,

d) zagospodarowania (rekultywaciji) terenu po zedzeniu eksploatacji ukopu.

6.3. Sprawdzenie jakéci wykonania nasypow
6.3.1.Rodzaje badai pomiaréw

Sprawdzenie jakei wykonania nasypow polega na kontrolowaniu zgéddnp wymaganiami ok&onymi w pktach 2
oraz 5 niniejszej specyfikacji, w dokumentacji gidpwej i SST.
Szczego6ln uwag: nalezy zwréck na:
a) badania przydatrici gruntéw do budowy nasypéw,
b) badania prawidtow&ei wykonania poszczegdlnych warstw nasypu,
¢) badania zagszczenia nasypu,
d) pomiary ksztattu nasypu.
e) odwodnienie nasypu

6.3.2.Badania przydatrigi gruntéw do budowy nasypow

Badania przydatrigi gruntéw do budowy nasypu powinnydpgrzeprowadzone na prébkach pobranychzzl&ppartii
przeznaczonej do wbudowania w korpus ziemny, poziuvajl z nowegarddia, jednak nie rzadziejnjeden raz na 3000
m°. W kazdym badaniu naley okresli¢ nastpujace wiaciwosci:

— sktad granulometryczny, wg PN-B-04481 :1988,

— zawart@¢ czes$ci organicznych, wg PN-B-04481:1988,

— wilgotnos¢ naturalm, wg PN-B-04481:1988,

— wilgotnos¢ optymalr i maksymaln gestas¢ objetosciowa szkieletu gruntowego, wg PN-B-04481:1988,
- granic; ptynnadsci, wg PN-B-04481:1988,

- kapilarna¢ bierra, wg PN-B-04493:1960,

— wskaznik piaskowy, wg BN-64/8931-01.

6.3.3.Badania kontrolne prawidtowoi wykonania poszczeg6inych warstw nasypu

Badania kontrolne prawidtowoi wykonania poszczego6lnych warstw nasypu polegajsprawdzeniu:

a) odwodnienia kadej warstwy,

b) grubdici kazdej warstwy i jej wilgotnéci przy zagszczaniu; badania nale przeprowad# nie rzadziej ni jeden raz
na 500 M warstwy,

c) przestrzegania ograniazekreslonych w punkcie 5 dotyezych wbudowania gruntéw w okresie deszczéw i mrazéw

6.3.4.Sprawdzenie zagzczenia nasypu oraz pogéonasypu
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Sprawdzenie zagzczenia nasypu oraz pogdo nasypu polega na skontrolowaniu zgadnovartasci wskaznika
zagszczenia 4 lub stosunku modutdéw odksztalcenia z wéetami okr&lonymi w punkcie 5. Do bimcej kontroli
zag:szczenia dopuszcza siparaty izotopowe.

Oznaczenie wskaika zagszczenia 4 powinno by przeprowadzone wedtlug normy BN-77/8931-12, oznaieze
modutow odksztatcenia wedtug normy PN-S-02205:1998.

Zagszczenie kadej warstwy nalgy kontrolowa nie rzadziej ni:

- jeden raz w trzech punktach na 100bwarstwy, w przypadku okgkenia wartgci |,
- jeden raz w trzech punktach na 200G warstwy w przypadku okétenia pierwotnego i wtérnego modutu
odksztatcenia.

Wyniki kontroli zagiszczenia rob6t Wykonawca powinien wpisywdo dokumentdéw laboratoryjnych. Prawidioio
zag:szczenia konkretnej warstwy nasypu lub padipod nasypem powinna dpotwierdzona przez #yniera wpisem w
dzienniku budowy.

6.3.5.Pomiary ksztattu nasypu

Pomiary ksztattu nasypu obejmdjontrok:

- prawidlowasci wykonania skarp,
— szerokdci korony korpusu.

Sprawdzenie prawidlovéoi wykonania skarp polega na skontrolowaniu zgédna wymaganiami dotyezymi
pochyler i doktadndci wykonania skarp, okéonymi w dokumentacji projektowej, SST oraz w puek® niniejszej
specyfikacji.

Sprawdzenie szeroka korony korpusu polega na poréwnaniu szekok&orony korpusu na poziomie wykonywanej
warstwy nasypu z szerof@a wynikajaca z wymiarow geometrycznych korpusu, odtomych w dokumentacji
projektowe;j.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-Q0®Pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarow jest nt (metr szécienny).

Objetos¢ ukopu i dokopu &dzie ustalona w metrach szennych jako rénica ogdlnej ohjtosci nasypdéw i ogdinej
objetosci wykopow, pomniejszonej o ofips¢ gruntdw nieprzydatnych do budowy nasypdw, z uwdigieniem
spulchnienia gruntu, tj. procentowego stosunkgtoBgi gruntu w stanie rodzimym do albpsci w nasypie.

Objetos¢ nasypOw hdzie ustalona w metrach $eeennych na podstawie obliazez przekrojéow poprzecznych, w
oparciu 0 poziom gruntu rodzimego lub poziom grymwsungciu warstw gruntéw nieprzydatnych.

Objetos¢ odkladu ledzie okrdélona w metrach sZeiennych na podstawie obmiaru jakazmita obgtosci wykopdw,
powickszonej o olgtos¢ ukopow i obgtosci nasypéw, z uwzgtinieniem spulchnienia gruntu i zastree sformutowanych
w punkcie 5.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru podano w SST D-M-00.00.a@pk

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. OgdIne ustalenia dotycgce podstawy platndci
Ogodlne ustalenia dotyaze podstawy platrigi podano w SST D-M-00.00.00 pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fmasyp6w obejmuije:
— prace pomiarowe,
- oznakowanie robdt,
— pozyskanie gruntu z ukopu lub/i dokopu, jego odspig i zatadunek n&@odki transportowe,
— transport urobku z ukopu lub/i dokopu na miejsceiddwania,
— wbudowanie dostarczonego gruntu w nasyp,
- zagszczenie gruntu,
- profilowanie powierzchni nasypu, rowow i skarp,
- odwodnienie terenu robot,
— wykonanie drog dojazdowych na czas budowy, acpas ich rozebranie,
— przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniejz

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
8. PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. Oltemia. Symbole. Podziat i opis gruntow
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Wykonanie nasypow

9

10.
11.
12.
13.

14.

PN-B-04481:1988
PN-B-04493:1960
PN-S-02205:1998
BN-64/8931-01
BN-64/8931-02

BN-77/8931-12

10.2. Inne dokumenty

11. Instrukcja bada podtaza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDPr¥¢awa 1998.
12. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygidtsztywnych, IBDiM, Warszawa 1997.
13. Wytyczne wzmacniania podta gruntowego w budownictwie drogowym, IBDiM, Waraza2002.

Grunty budowlane. Badania probekitgiw

Grunty budowlane. Oznaczanie kapiai biernej

Drogi samochodowe. Roboty ziemngnégania i badania

Drogi samochodowe. Oznaczenie wiika piaskowego

Drogi samochodowe. Oznaczenie moddksztatcenia nawierzchni podatnych i padto
przez obcizenie plyt

Oznaczenie wskaka zagszczenia gruntu
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczego6towe] specyfikagphtecznej (SST) g wymagania dotyere wykonania i odbioru
robot budowlanych przepustu z rur polietylenowyphianie karbowanych pod koramrogi.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stosoestgako dokument przetargowy i kontraktowy petgcaniu i
realizacji rob6t naPrzebudowa drogi Niergno — Nierasno kolonia w km roboczym 0+000 + 1+550.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia rob6t awanych z wykonaniem i odbiorem
przepustu rurowego z polietylenu wysokiegtgsci (HDPE), z rur spiralnie karbowanych, budowanggd koron drogi.
llos¢ i zakres robot okéony jest w przedmiarach.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Przepust — obiekt wybudowany w formie zangkeiji obudowy konstrukcyjnej, shacy do przeptywu matych ciekéw
wodnych pod nasypem korpusu drogowego lubasiydo ruchu kotowego i pieszego.

1.4.2.Przepust rurowy — przepust, ktérego konstrukcgmaavykonana jest z rur.

1.4.3.Polietylen HDPE — wysokoudarowa odmiana polietylerysokiej gstasci, charakteryzujca sé dobi odporndcia
na dziatanie roztworu soli i olejéw mineralnych ni@graniczoa odporndcia na benzya.

1.4.4.Przepust z rur polietylenowych spiralnie karbowdnycprzepust rurowy z polietylenu HDPE, ktérego meivzna
powierzchnia rur jest uksztattowana w formie spiegjo karbu o wielkdi i skoku zwoju dostosowanego &@dnicy rury.

1.4.5.Zkaczka do rur — element shcy do pokczenia dwdch odcinkOw rur, przy moateprzepustu.
1.4.6.Element zaciskowy — opaska zaciskowaduiba zaciskajca zhczke, przy hczeniu dwdch odcinkow rur.

1.4.7.Pozostate oki&enia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt.

1.5. Ogo6lne wymagania dotycrce robot
Ogolne wymagania dotysee robo6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogopkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow

Ogdlne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, pgi&ST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 2.

2.2. Materialy do wykonania robot
2.2.1.Zgodna¢ materiatéw z dokumentagcprojektows i aprobad techniczia

Materiaty do wykonania rob6t powinny bygodne z ustaleniami dokumentacji projektowej &b oraz z aprobat
techniczi IBDiM.

2.2.2.Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu przepustu

— rury polietylenowe HDPE spiralnie karbowane oragnegnty 4czace rury, jak ziczki, paski zaciskowe lubruby,
odpowiadajice wymaganiom aprobaty technicznej,

— material, stanowicy fundament pod rury i do zasypki przepustu, zgodndokumentagj projektows, mieszanka
kruszywa naturalnego (pospoétka) odpowiadajwymaganiom PN-B-11111:1996, o uziarnieniu 0+20 b 0+31,5
mm,

— materiat do wykonania umocnienia skarp na wlocieyiocie, zgodny z dokumentacjprojektova z brukowca,
odpowiadajcego wymaganiom SST D-06.01.01,

2.2.3.Sktadowanie materiatéw

Rury polietylenowe oraz gtzki i paski zaciskowe natg przechowywda tak, aby nie ulegty mechanicznemu
uszkodzeniu.

Podiaze, na ktérym sktaduje sirury, musi by réwne, umaliwiajace spoczywanie rury na karbach na catej dtago
rury. Rury mana skltadowa warstwowo do wysok@i max 3,2 m. Rury ukladane swobodnie zaleca witada
warstwami prostopadtymi wzglem siebie. Ukladanie nmna wykonyw& z podpdrkami drewnianymi lub metalowymi
zapobiegajcymi przemieszczaniu rur. Ksztalt podporek musi taki, aby nie wysipowat zbyt duy nacisk na ssiednie
warstwy rur, mogcy spowodowaé ich uszkodzenie. Okres skltadowania na wolnym ptaienie powinien przekracz&®
lat.

Sktadowanie innych materiatdw powinno odpowiadgymaganiom norm i SST wymienionych w punkcie 2.2.2
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3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Ogolne wymagania dotysee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt

3.2. Sprat stosowany do wykonania robot

Przy wykonywaniu rob6t Wykonawca w zabesci od potrzeb, powinien wykagasic mazliwoscia korzystania ze

sprztu dostosowanego do przigj metody robot, jak np.:
— kopark chwytakow na podwoziu gsienicowym o pojemnii tyzki 0,4 n,
— ubijakiem spalinowym, pigtwibracyjm, walcem lub innym spezem zagszczagcym,
— sprztem transportowym,
— sprztem do roztadunku rur, jak lekkim sptem dwigowym, wozkami widlowymi (roztadunek me ter by¢

wykonywany ecznie).
Uwaga: W czasie roztadunku rur natewracg& uwag:, zeby nie uszkodzikarbéw, np. przez zbyt energiczne vagrnie
rur, co powoduje tarcie karbOw o pogko

Sprzt powinien odpowiadawymaganiom okrdonym w dokumentacji projektowej, ST, instrukcjgmoducentéw lub
propozycji Wykonawcy i powinien lgyzaakceptowany przezayniera.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotycgce transportu
0Og6lne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagidine” pkt 4.

4.2. Transport materiatéw

Materialy sypkie i drobne przedmioty oma przewozi dowolnymi srodkami transportu, w warunkach
zabezpieczagych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem mnmateriatami i nadmiernym zawilgoceniem.

Rury naley utozy¢ réwnomiernie na catej powierzchni tadunkowe] olmi&bie i zabezpieczyprzed maliwoscia
przesuwania si podczas transportu. Nie naje dopuci¢, aby wkcej niz 1 m rury wystawato poza obrygodka
transportowego.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M@00 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania rob6t

Sposo6b wykonania rob6t powiniendggodny z dokumentagprojektove i SST. W przypadku braku wystarczeych
danych mana korzysta z ustalé podanych w niniejszej specyfikacji oraz z inforfngodanych w zaicznikach.
Podstawowe czynioi przy wykonywaniu robo6t obejmayj
1. Roboty przygotowawcze.
2. Wykonanie wykopéw pod tagMub w korpusie istniacej drogi.
3. Wykonanie fundamentu (tawy) pod rury z mieszankiszywa naturalnego (pospoiki).
4. Ulozenie rury na tawie w jednym odcinku lub w odcinkaalymagagcych pohczenia kolejnych dwoch ruradzka.
5. Wykonanie zasypki przepustu.
6. Umocnienie skarp przy wlocie i wylocie przepustu.
7. Roboty wykaiczeniowe.
5.

3. Roboty przygotowawcze

Przed przyapieniem do robét naky, na podstawie dokumentacji projektowej, SST lidkaza Inzyniera:
— ustali lokalizacg robot,
— ustal dane niezédne do szczegbétowego wytyczenia robét oraz ustaléanych wysokiaiowych,
— usumy¢ przeszkody, np. drzewa, krzaki, obiekty, elemetyg, ogrodze itd.,
— ew. odwodnd teren budowy w zakresie uzgodnionym zyimierem,
Zaleca sj korzystanie z ustateSST D-01.00.00 w zakresie niedlmym do wykonania rob6t przygotowawczych.

5.4. Wykonanie wykopow

Wykonanie wykopow powinno lByzgodne z dokumentacprojektows. Dobér sprztu i metody wykonania naig
dostosowa do rodzajéw gruntu, obfosci robot i odlegisci transportu.

Wykonanie wykopéw powinno odpowiadwymaganiom okrdonym w SST D-02.01.01.

Dno wykopu powinno bywyréwnane z doktadricia, co najmniej + 2 cm.

5.5. tawa pod przepustem

W przypadku ukfadania przepustu begpdnio na gruncie (np. piaszczystym), ksztait pzatgpowinien by
wyprofilowany stosownie do ksztattu spodu rury.

J&li grunt podiza wymaga roztzenia nacisku, to rury przepustu powinny¢hyktadane na zagzczonej warstwie
podsypki (fawie) o grubiei ustalonej w dokumentacji projektowej, z mieszdakiszywa naturalnego o uziarnieniu 0+20
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mm, bez zanieczyszczeW przypadku wykonywania rob6t w zimie, gdy dnokegu jest przemarzetie, zaleca siutozy¢
podsypk w sposéb przedstawiony na rysunku 6.

Podsypk naley zagsci¢ do 0,98 Proctora normalnego. Gérna jej warstwaruba@ci rownej wysokéci karbu
powinna by luzna, aby karby rury mogty swobodnie sv niej zag¢bic.

5.6. Utazenie rur przepustu na fawie

Utozenia rury na tawie naky dokona po zaniwelowaniu poziomu dna i wytyczeniu osi przsu.

Zaleca si uklada rure w jednym odcinku, j@i mozliwa jest dostawa rury o odpowiedniej dhégp wynikajaca z
asortymentu produkciji i nitiwosci transportowych. W innych przypadkach, przeptmstany z dwéch lub wakszej liczby
rur powinien mié pofaczenia ziczkami poszczegoéinych odcinkéw rur.

taczenie dwéch odcinkéw rur polega na:

— utozeniu na fawie zczki,

— potozeniu na ziczce dwoch asiednich kaécow rur,

— zamknkciu zfaczki,

— zatweniu w zhczce paskow lubrub zaciskowych i zaggnigcie ich.

Dhlugaos¢ koncowego odcinka rury, mierzona w najkrétszym miejseupowinna b§ mniejsza od 1 m.

W przypadku, gdy przepust ulno na tawie, po uprzednim pokeniu odcinkéw rur poza fawnalery sprawdzt
skuteczné¢ polaczer migdzy rurami.

Rure przepustu po ul@niu naley ustabilizowa w taki spos6b, aby nie zmienita swojego peloia w czasie
zasypywania przepustu. Iioa dokoné tego podsypkwspierajca.

Przyckcie skrajnych rur do ptaszczyzny skarpyzma wykona przed montzem przepustu lub zena budowie po
wykonaniu nasypu.

5.7. Zasypka przepustu

Zasypka przepustu do wysakd co najmniej 30 cm ponad garrkrawedz przepustu powinna Bywykonana
mieszank kruszywa naturalnego o frakcji 0 + 31,5 mm o ldasiejednorodnici D5 lub piaskiem gruboziarnistym.
Zasypka powinna liywykonywana:
— réwnomiernie i rGwnoczmie z obu stron przepustu,
— warstwami o grubéci maksimum 30 cm, zagzczonymi do wskanika zagszczenia> 0,95 w strefie bezgoedniej
przy rurze & 0,98 w pozostatej strefie,
— ze sprawdzaniem ¢dnych posadowienia przepustu w celu niedopuszcaimiggo wypychania lub przemieszczania
poziomego,
— ze zwr6ceniem uwagi, abirednica ziaren kruszywa, uktadanego bérpanio na rurze, nie przekraczata wiglio
skoku karbu zewgtrznego rury.
Jeli grubos¢ naziomu nad przepustem nie przekracza 1,0 m, tp materiat zasypowy powinien odpowiada
wymaganiom okrgdonym dla zasypki gruci 30 cm. Pozostatczes¢ nasypu ména wykong z materiatdw okrdonych
w SST D-02.03.01.

5.8. Umocnienie skarp przy wlocie i wylocie przepts

Umocnienie skarp przy wlocie i wylocie przepustawnno odpowiada ustaleniom dokumentacji projektowej.
Umocnienie skarp wykortaz brukowca. Brukowiec i spos6b wykonania umocragrowinien odpowiadawymaganiom
SST D-06.01.01.
5.9. Roboty wykaiczeniowe

Roboty wykdiczeniowe powinny by zgodne z dokumentacprojektovg i SST. Do rob6t wykaczeniowych nalies
prace zwazane z dostosowaniem wykonanych robo6t do istayeh warunkéw terenowych, takie jak:
- odtworzenie przeszkdd czasowo ustyth, np. parkandw, ogrodZz@awierzchni, chodnikow, kraanikow itp.,
- roboty poradkujace otoczenie terenu robét.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakol rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblpkt 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przyapieniem do robét Wykonawca powinien:

— uzyska& wymagane dokumenty, dopuszeza wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stastwv(aprobaty
techniczne, certyfikaty zgodid, deklaracje zgodrici, ew. badania materiatdéw wykonane przez dostawigdyy

— wykona wlasne badania wdaiwosci materialdw przeznaczonych do wykonania roboteidéne w pkcie 2,

— sprawdzé cechy zewgtrzne gotowych materiatow z tworzyw i prefabrykowah.
Wszystkie dokumenty oraz wyniki bad#/ykonawca przedstawiaaynierowi do akceptaciji.

6.3. Badania w czasie robo6t
Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw, ktére naley wykona w czasie robét podaje tablica 1.

Tablica 1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie robot
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Lp. Wyszczegoblnienie robot €gtotliwos¢ badah Wartasci dopuszczalne

1 Lokalizacja i zgodn& granic terenu robot |z Wg pktu 5 i dokumentaciji
L= lraz : .
dokumentagj projektovy projektowej

Wykonanie wykopow

Wykonanie fundamentu (fawy) przepustu

Ulozenie rur przepustu na tawie Biezaco

Zasypka przepustu Wg pktu 5

Umocnienie skarp przy wlocie i wylocie przepustu

N[OOI~ |WIN

Wykonanie robot wykiczeniowych Ocena gita

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogoblne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-Q0@ONymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostik obmiarow jest m (metr) kompletnego wykonania przepustu

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumengapyojektows, ST i wymaganiami liyniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg p&aé/ wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér rob6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu
Odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
— wykonanie wykopu,
— wykonanie tawy fundamentowe;.
Odbidr tych robot powinien lyzgodny z wymaganiami pktu 8.2 D-M-00.00.00 ,Wymaigaogoélne” oraz niniejszej SST.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotyaze podstawy ptatrigi podano wSST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m kompletnego przepustu obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— o0znakowanie robot,
— przygotowanie podia,
— dostarczenie materiatow i spta,
— wykonanie przepustu z wykopem, fawitozeniem rur, zasypk
— przeprowadzenie pomiardw i badaymaganych w specyfikacji technicznej,
— odwiezienie sprau.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Ogodlne specyfikacje techniczne (SST)

1. D-M-00.00.00 Wymagania ogolne
2. D-01.00.00 Roboty przygotowawcze
3. D-02.00.00 Roboty ziemne
4. D-03.01.01 Przepusty pod kogodrogi
5 D-05.03.23a Nawierzchnia z betonowej kostki bruéj dla drog i ulic oraz placoéw i chodnikéw
6 D-06.01.01 Umocnienie powierzchniowe skarp, nawdciekow
10.2. Normy

7. PN-B-11111:1996  Kruszywa mineralne. Kruszywa rahe do nawierzchni drogowychwir i mieszanka
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ZAL ACZNIKI
ZAL ACZNIK 1
RURY POLIETYLENOWE

1.1. Charakterystyka rur polietylenowych HDPE

Rury do przepustbw wykonanea sz wysokoudarowej odmiany polietylenu HDPE, wyspkigestaici,
charakteryzujcego s¢ dobr odporndcia na dziatanie roztworu soli i olejéw mineralnyclograniczoa odporndcia na
benzyr. Materiat jest palny, a zapton ngstije przy bezpgednim, diugotrwatym zetkaciu z otwartym ogniem. Skrét
HDPE oznacza ,high-density polyethylene”, tj. pollen wysokiej gstadsci.

Powierzchnia wewgirzna rury jest gltadka, a powierzchnia zewrna jest wyksztatlcona w formie spiralnego karbu o
wielkosci i skoku zwoju zalenego odsrednicy rury, zwgkszapcego st ze wzrostendrednicy (rys. 1).

Karbowanie rury zaprojektowano w sposoéb uliwaajacy uzyskanie jak najwkszej wytrzymatéci rur nasciskanie, w
pofaczeniu z mat mag materiatlu. Spiralny ksztatt karbowania pozwalaopdymalny rozklad nageen w rurze oraz
umazliwia dobre wypetnienie astkami gruntu przestrzeni gaizy karbami. Wytrzymaked nasciskanie rury, okrdona na
podstawie metody nagien pierscieniowych wynosi zwykle minimum 8 kPa.

Rura, jako konstrukcja podatna, wspOtpracug otaczajca zasyphk, wykorzystuje zjawisko przesklepienia odyan
powodupc, w zalenosci od wysokdci naziomu, przenoszenie przezerakoto 30% obcizen zewretrznych, a pozostat
Czg$¢ obchzen — przez otaczagy grunt.

Dhlugas¢ wytwarzanych odcinkéw rur ok§ka producent (zwykle 2+12 m). Odcinki poszczegomyer mana hezye za
pomog elementéw w formie atzek i opasek zaciskowych lgtub, z tymze istniep rézne rodzaje ziczek: plastikowe z
karbami, metalowe jednodzielne lub dwudzielne, \ez®sci od stosowanejrednicy rury (rys. 2).

Przyktadowy asortyment produkowanych rur polietgieych spiralnie karbowanych przedstawiono w tablicl, a
najmniejsze&rednice przepustow pod korpdrogi — w tablicy 1.2.

Tablica 1.1. Przyktadowy asortyment produkowanygahpolietylenowych spiralnie karbowanych (wg danpchducenta)

Srednica rury, mm Odgp karbow, Masa rury,
Lp. -

nominalna zewgtrzna mm kg/m
1 400 485,8 70,0 9,6
2 500 621,0 87,5 15,8
3 600 728,4 105,0 21,3
4 800 970,4 140,0 36,9
5 1000 12227 175,0 57,5

Tablica 1.2. Najmniejszé&rednice przepustéw pod korpdrogi (Wg rozporgdzenia MTiGM z 30.05.2000, Dz.U. nr 63,

poz. 735)
Najmniejszasrednica przepustu (wewtnizna)
Lp. Klasa drogi w mm, przy dtugéci przepustu
<10m >10m
1 A'S - 1000
2 GP,G,Z 800 800
3 L,D 600 800

1.2. Zalety rur polietylenowych
Przepusty z rur polietylenowych HDPE mapstpujace, pozytywne cechy:

— monta& rur przepustu mee by¢ dokonany ¢cznie, bez #ycia cigzszego sprgu mechanicznego,

— spos6éb montal rur minimalizuje okres czasu potrzebny do budowiektu,

— rury polietylenowe nie wymagajcianek czotowych przepustu, gdywykle dostosowuje sije do pochylenia skarp
nasypu, przez przygiie,

— przepust z rur polietylenowych jest odporny na ldziee agresywnych zwrzkdéw chemicznych; nie wymaga robot
izolacyjnych,

— monta przepustu mma wykonywa w ujemnych temperaturach otoczenia,

istnieje fatwd¢ czyszczenia przepustu: wpd okresie letnim lub parwodm 105°C w okresie zimowym.

ZAL ACZNIK 2
ELEMENTY WYKONANIA PRZEPUSTU

2.1. Nadsypka nad przepustem
Gruba¢ nadsypki nad przepustem uzal®mna jest odrednicy rury i obcizenia. Minimalna grub&@ nadsypki, 4cznie
z warstwami konstrukcyjnymi nawierzchni, dla rugrednicy 600 + 1000 mm, powinna wynésid 0,5srednicy rury do
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max. 12 m. W przypadku, gdy warstwy konstrukcyjreevierzchni g grubsze ri zalecana minimalna nadsypka, to jej
grubas¢ nad rug powinna wynosi minimum 0,10 + 0,15 m, miegz od karbu rury do spodu nawierzchni.

Inne maksymalne i minimalne grudmd zasypki dopuszczaespod warunkiem wykazania obliczeniowi nie zostanie
przekroczona dopuszczalna deformacja rury.

2.2. Posadowienie przepustu

Przepust mea wykong na gruncie dowolnego typu, przy spetnieniu odpowieh wymagé dostosowujcych do
nosnosci podiaza.

W przypadku posadowienia przepustu na plastyczpgaiazu gliniastym lub namutach nalg wykona& warstvwe
odcinajca, np. z geowtdkniny o wytrzymadoi na rozrywanie min. 7 kPa (rys. 5).

W przypadku gruntu wysadzinowego podsypkykonuje s¢ z pospotki o maksymalnejrednicy ziaren 20 mm;
grubas¢ warstwy minimum 15 cm, a w miejscu spodziewanagzti min. 10 cm. Zaleca i aby podsypk utozy¢
wowczas w kierunku podimym i poprzecznym, zgodnie z rysunkiem 6. Podokonstrukcg podsypki zaleca si
wykonywa na przemarzetym dnie wykopu w okresie zimowym.

Alternatywnie mana wykon& na czsci (np. na obrukowanym wlocie i wylocie) przepuktb pod calym przepustem
tawe betonow (rys. 10).

2.3. Utazenie przepustu z rur

Diugas¢ przepustu powinna Bydostosowana do poziomu jego idoia, kta przecicia przepustu z osidrogi i
zakaczenia zalgnego odscigcia karca zgodnego z pochyleniem skarpy nasypu (ewsdiezia).

taczenie dwdch odcinkow rur dokonuje gtaczka zaciskova (rys. 2 i 3), ktorej kace nastpnie dociska si paskami
lub srubami (rys. 4) zaciskowymi. Dlugé koncowego, skrajnego odcinka rury nie powinng byniejsza od 1 m (rys. 7).

2.4. Zasypka przepustu

Przepust jednorurowy powinien niigasypk z gruntu przepuszczalnego, wykonamg rysunku 8, a dwururowy wg
rys. 9.

Pozostat cze$¢ nasypu nad przepustem nalavykona wedtug zasad okéonych dla gruntéw nasypowych.

2.5. Umocnienie skarp przy wlocie i wylocie

Ze wzgkdow wytrzymatdciowych rur, wlot lub wylot przepustu nie wymagasjalnych umocni@ Nie ma potrzeby
wykonywaniascianek czotowych przy przegeie. Umocnienie wlotu lub wylotu miaa rozwaa¢ do ochrony skarp przed
woda, dla przepustow érednicy wikszej od 30 cm, zwlaszcza przy wlocie zatopionym.

Przyktadowy sposob umocnienia skarpy betapdwstly brukows lub elementami kamiennymi przedstawiono na
rysunku 10.
ZAE ACZNIK 3
RYSUNKI
(wg producenta rur)

Rys. 1. Karby na rurze polietylenowej

SZCZEGOL "A"

ID
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Rys. 2. Przyktad zkzki zaciskowej do patzenia dwéch rur polietylenowych
a) Widok gornej cgsci zfaczki dwudzielnej, b) Przekréj poprzecznyazki dwudzielnej,
c) Przekréj poprzecznyadzki jednodzielnej (Uwaga: Producent dostarcza iémimne typy ziczek)

Rys. 3. Dwa odcinki rur patzone ziczka zaciskowq z blachy stalowej gruBoi 3 mm ocynkowanej galwanicznie
(Istnieja réwniez ztaczki plastikowe)
‘ |

00
00

Rys. 4.Sruba zaciskowa naatzce metalowejtzacej dwa odcinki rur (Istnigjrowniez zlaczki plastikowe)

Sruba M-10

L25x25x3

obejma stalowa
- blacha gr. 3 mm
ocynkowana galwanicznie

Rys. 5. Utaenie rur przepustu na stabym gruncie

StABY GRUNT GEOWLOKNINA

PODSYPKA PIASKOWA
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Rys. 6. Spos6b wykonania podsypki pod przepustesagawianym na gruncie wysadzinowym

NAJNIZSZY MOZLIWY
POZIOM WODY

NAJNIZSZY MOZLIWY
\POZIOM WODY

~N
0,5d \ ~
| PR odg . | e
; [—
‘ >50m S10m PODSYPKA
Z GRUNTU

NIEWYSADZINOWEGO

Rys. 7. Kaicowy, skrajny odcinek rury nie powinienbkrétszy od 1 m

N 7.
/ NASYP \

PLANOWA Zt ACZKA

Wz,
D
Y

S

-
L_tgu

s - szeroko$¢ nasypu na poziomie utoZzenia rury (przepustu)
a - kat skrzyzowania osi przepustu z osig drogi
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Rys. 8. Zasypka nad przepustem jednorurowym

v POZIOM NAWIERZCHNI

D/2> 0,25m D D/2 >025m

H>0 i H)10m

ZASYPKA

LAWA

PODSYPKA WSPIERAJACA

" wymiar moze by¢ zwiekszony dla gruntéw wrazliwych na przemarzanie
2w miejscu ztgczki min. 0,10 m

Rys. 9. Przyklad umocnienia skarpy przy wlocie ptstu za pomacdrobnowymiarowych elementéw z betonowej kostki
brukowej lub kamienia

A DARN

DROBNOWYMIAROWE ELEMENTY
K
BETONOWE LUB KAMIENNE ™
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikaegihhicznej (SST)aswymagania dotyee wykonania i odbioru
robot zwiazanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowanierag:szczaniem podi@ gruntowego.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stosaviest jako dokument przetargowy i kontraktowy pescaniu i
realizacji rob6t naPrzebudowa drogi Niergno — Nierasno kolonia w km roboczym 0+000 + 1+550.
1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét amanych z wykonaniem koryta
przeznaczonego do uenia konstrukcji nawierzchni.
1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definiciamoganymi w SST
D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.
1.5. Ogo6lne wymagania dotyerce robot

Ogolne wymagania dotysee rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogopkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystpuja.
3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt

3.2. Sprat do wykonania robot
Wykonawca przyspujacy do wykonania koryta i profilowania podi powinien wykazasie mazliwoscia korzystania
Z nas¢pujacego spratu:
— réwniarek lub spycharek uniwersalnych z érkie ustawianym lemieszem;Aynier maze dopyci¢ wykonanie koryta i
profilowanie poditga z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawigastopadle do kierunku pracy maszyny,
— koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywanitskich koryt),
— walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracygi.
Stosowany spez nie maze spowodowé niekorzystnego wptywu na wdeiwosci gruntu podtaa.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotycgce transportu
Og6lne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagidine” pkt 4.

4.2. Transport materiatéw
Materiaty mana przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M@00 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Warunki przystapienia do robét

Wykonawca powinien przyspi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zagczenia podita bezpérednio przed
rozpoczciem rob6t zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Waiejsze przysipienie do wykonania koryta oraz
profilowania i zagszczania podim, jest maliwe wylacznie za zgod Inzyniera, w korzystnych warunkach
atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym podizu nie mae odbywa si¢ ruch budowlany,
niezwigzany bezpgrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowariaryta w planie i profilu powinny hiywczeniej przygotowane.

Paliki lub szpilki naley ustawig& w osi drogi i w redach réwnolegtych do osi drogi lub w inny sposébkzzptowany
przez Irkyniera. Rozmieszczenie palikow lub szpilek powimmoazliwiaé¢ nackgnigcie sznurkéw lub linek do wytyczenia
robot w odsgpach nie wikszych, nk co 10 metrow.

Rodzaj spratu, a w szczegdlrai jego moc naley dostosowé do rodzaju gruntu, w ktérym prowadzorgersboty i do
trudndici jego odspojenia.

Koryto mazna wykonywa recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przyktad na
poszerzeniach lub w przypadku robét o matym zakreposidb wykonania musibyaakceptowany przeziyniera.
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Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta poemmiby wykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumentac;ji
projektowej i SST, tj. wbudowany w nasyp lub odvibes na odktad w miejsce wskazane przezimera.
Profilowanie i zagszczenie podia naley wykona zgodnie z zasadami oktenymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zagszczanie podtaa

Przed przyapieniem do profilowania podi@ powinno by oczyszczone ze wszelkich zanieczyshcze

Po oczyszczeniu powierzchni pogdo naley sprawdzé, czy istniejce rzdne terenu umidiwiaja uzyskanie po
profilowaniu zaprojektowanych ¢dnych podiga. Zaleca si aby rzdne terenu przed profilowaniem byly, o co najmniej
5cm wyzsze nk projektowane radne podiaa.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wggtija zanzenia poziomu w podia przewidzianym do profilowania,
Wykonawca powinien spulchhipodiaze na gébokas¢ zaakceptowan przez Imyniera, dowié¢ dodatkowy grunt
spetiajicy wymagania obowrzujace dla gornej strefy korpusu, w dlo koniecznej do uzyskania wymaganychdych
wysokasciowych i zagsci¢ warstwe do uzyskania wartgi wskanika zagszczenia, okrdonych w tablicy 1.

Do profilowania podi#a nalety stosowa rowniarki. Scigty grunt powinien by wykorzystany w robotach ziemnych lub
w inny sposob zaakceptowany przezymera.

Bezparednio po profilowaniu podi@a naley przystpi¢c do jego zagszczania. Zagpzczanie podia naley
kontynuow& do osignigcia wskanika zagszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy lkaiik zag;szczenia
nalezy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12.

Tablica 1. Minimalne wartei wskaznika zagszczenia podiaa (I)

Strefa korpusu Minimalna waio |5 dla ruchu mniejszego odegkiego
Gorna warstwa o gruloi 20 cm 1,00
Na gkbokdsci od 20 do 50 cm od powierzchni pogio 0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twgry podiaze uniemaliwia przeprowadzenie badania zagczenia,
kontrok zag:szczenia naley oprz€ na metodzie obgien plytowych. Naley okresli¢ pierwotny i wtérny modut
odksztalcenia podi@ wedlug BN-64/8931-02. Stosunek wtérnego i piensgb modutu odksztalcenia nie powinien
przekracza2,2.

Wilgotnas¢ gruntu podiéa podczas zagzczania powinna Byrdwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do
+10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podiza

Podtae (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno yutrzymywane w dobrym stanie.

Jeeli po wykonaniu robot zwzanych z profilowaniem i zagzczeniem podi@ nasipi przerwa w robotach i
Wykonawca nie przyspi natychmiast do ukladania warstw nawierzchniptawinien on zabezpiecgypodiaze przed
nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przez raehde folii lub w inny sposéb zaakceptowany przeziiera.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podie ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukfadawmbejnej warstwy
mozna przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podia Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykomariezlgdnych napraw. Jeli zawilgocenie
nastpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgamykona on na wlasny koszt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét
Og0llne zasady kontroli jako rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.

6.2. Badania w czasie robot
6.2.1.Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw dotycacych cech geometrycznych i zmgczenia koryta i
wyprofilowanego poditga podaje tablica 2.

Tablica 2. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego pma

Lp. Wyszczegolnienie bada pomiarow Minimalna cgstotliwos¢ bada i pomiarow
1 | Szerokéc koryta 10 razy na 1 km

2 | Rownd¢ podiwna co 20 m na kalym pasie ruchu

3 | Réwnd¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

4 | Spadki poprzeczné 10 razy na 1 km

5 | Rzdne wysokéciowe €0 100 m

6 | Uksztaltowanie osi w planié €0 100 m
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w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, leczzaelziej nk raz

7 | Zagsszczenie, wilgotne gruntu podtaa | n@ 600 M

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksat@ania osi w planie natg wykona w punktach gtéwnyc
tukéw poziomych

=

6.2.2.Szerokd¢ koryta (profilowanego poda)
Szeroké¢ koryta i profilowanego podi@ nie mae r&ni¢ sig od szerokéci projektowanej o wicej niz +10cm i -5cm.
6.2.3.Rownas¢ koryta (profilowanego podia)

Nierownaci podtuzne koryta i profilowanego podia naley mierzy¢ 4-metrowy fata zgodnie z norm BN-68/8931-
04.

Nierdwnaci poprzeczne naky mierzy¢ 4-metrowy fata.

Nierownaci nie mo@ przekracz& 20 mm.

6.2.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padtgpowinny by zgodne z dokumentacprojektova z tolerancy +
0,5%.

6.2.5.Rz¢dne wysokéciowe

Réznice pomgdzy rzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego podia i rzdnymi projektowanymi nie
powinny przekracza+l cm, -2 cm.

6.2.6.Uksztaltowanie osi w planie
O$ w planie nie mee by przesungta w stosunku do osi projektowanej cceej niz + 5 cm.
6.2.7.Zageszczenie koryta (profilowanego podé)

Wskanik zag;szczenia koryta i wyprofilowanego podéokralony wg BN-77/8931-12 nie powinien bynniejszy od
podanego w tablicy 1.

Jeli jako kryterium dobrego zagzczenia stosujeesporéwnanie wartei modutdw odksztalcenia, to wagtostosunku
wtérnego do pierwotnego modutu odksztatcenia, darg/ch zgodnie z normBN-64/8931-02 nie powinna bywieksza
od 2,2.

Wilgotnas¢ w czasie zagszczania naley bada& wedlug PN-B-06714-17. Wilgotsé gruntu podiéga powinna by
réwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do + 10%.

6.3. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (prdilowanego podiaa)

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuyvieksze odchylenia cech geometrycznych od @d&rgich w punkcie 6.2
powinny by naprawione przez spulchnienie delgikasci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtérne gszrzenie.
Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonesaegtwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
Og0llne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-Q0@ONymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednosti obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

8. ODBIOR ROBOT

Ogollne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@(Wymagania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentacja projekto865T i wymaganiami kyniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg purtktaty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” gkt

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 frkoryta obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozpleamiem,
— zaladunek nadmiaru odspojonego grunténoaki transportowe i odwiezienie na odktad lub nasy
— profilowanie dna koryta lub podta,
- zagszczenie,
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— utrzymanie koryta lub podia,
— przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji tectamigj.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek fgrun

2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. ©@zaaie wilgotnéci

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie #ooduaksztatlcenia nawierzchni podatnych i padio
przez obcizenie piyh

4, BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar résenoawierzchni planografem i tat

5 BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkiéka zagszczenia gruntu
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikaegihhicznej (SST)aswymagania dotyee wykonania i odbioru
robdt zwizanych z oczyszczeniem i skropieniem warstw koksyijmych nawierzchni.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stosaviest jako dokument przetargowy i kontraktowy pegcaniu i
realizacji rob6t naPrzebudowa drogi Niergno — Nierasno kolonia w km roboczym 0+000 + 1+550.
1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét zwaénych z oczyszczeniem i
skropieniem warstw konstrukcyjnych przedagoiem nasfpnej warstwy nawierzchni.
1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjarpodanymi w
SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.
1.5. Ogodlne wymagania dotyerce robot

Ogolne wymagania dotysee rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogopkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatlow
Ogolne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, pudw SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatéw do wykonania skropienia
Materiatami stosowanymi do skropienia podbudévalésfvych i warstw z mieszanek mineralno-asfaltowsgh
— kationowe emulsje szybkorozpadowe wg WT.EmA-1994,
— uplynnione asfalty szybkoodparowywalne wg PN-C-17
- asfalty drogowe D 200 lub D 300 wg PN-C-96170, gadz Inzyniera.
2.3. Wymagania dla materiatow
Wymagania dla kationowej emulsji asfaltowej podanBmA-94.
Wymagania dla asfaltow drogowych podano w PN-C7861
2.4. Zuzycie lepiszczy do skropienia
Orientacyjne ziycie lepiszczy do skropienia warstw konstrukcyjnyatwierzchni podano w tablicy 1.

Tablica 1. Orientacyjne zycie lepiszczy do skropienia warstw konstrukcyjnyewierzchni

Lp. Rodzaj lepiszcza zycie (kg/nf)
1 Emulsja asfaltowa kationowa od 0,4 do 1,2
2 Asfalt drogowy D 200, D 300 od 0,4 do 0,6

Dokfadne zaycie lepiszczy powinno My ustalone w zalmosci od rodzaju warstwy i stanu jej powierzchni i
zaakceptowane przezzyniera.

2.5. Skladowanie lepiszczy

Warunki przechowywania nie mggowodowa utraty cech lepiszcza i olieinia jego jakéci.

Lepiszcze naley przechowywéa w zbiornikach stalowych wypoganych w uradzenia grzewcze i zabezpieczonych
przed dosfpem wody i zanieczyszczeniem. Dopuszcza reiagazynowanie lepiszczy w zbiornikach murowanych,
betonowych lutzelbetowych przy spetnieniu tych samych warunkéwiggodano dla zbiornikow stalowych.

Emulsg mozna magazynowa w opakowaniach transportowych lub stacjonarnychornikach pionowych z
nalewaniem od dna.

Nie naley stosowd zbiornika walcowego leicego, ze wzgldu na tworzenie eina duej powierzchni cieczy
.Kozucha” asfaltowego zatykajego péniej przewody.

Przy przechowywaniu emulsji asfaltowej ngl@rzestrzegazasad ustalonych przez producenta.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Ogolne wymagania dotysee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
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3.2. Sprat do oczyszczania warstw nawierzchni
Wykonawca przygpujacy do oczyszczania warstw nawierzchni, powinien aag sie mazliwoscia korzystania z

nastpujacego sprztu:

— szczotek mechanicznych — zalecasiycie uradzer dwuszczotkowych. Pierwsza ze szczotek powinravipgkonana
z twardych elementéw czyszgzch i shiy¢ do zdrapywania oraz usuwania zanieczyszcpezylegajcych do
czyszczonej warstwy. Druga szczotka powinna posiaiakkie elementy czyszaze i shiy¢ do zamiatania. Zaleca
sie uzywanie szczotek wypoganych w uradzenia odpylajce,

— sprzarek,

— zbiornikow z wod,

— szczotek¢cznych.

3.3. Sprat do skrapiania warstw nawierzchni

Do skrapiania warstw nawierzchni nateuzywa¢ skrapiark lepiszcza. Skrapiarka powinna dowyposaona w
urzadzenia pomiarowo — kontrolne pozwalzg na sprawdzanie i regulowanie gpsfacych parametrow:
— temperatury rozkladanego lepiszcza,
— cisnienia lepiszcza w kolektorze,
— obrotéw pompy dozugej lepiszcze,
- predkasci poruszania giskrapiarki,
- wysokaici i diugaici kolektora do rozktadania lepiszcza,
— dozatora lepiszcza.
Zbiornik na lepiszcze skrapiarki powinien ¢byzolowany termicznie tak, aby bylo ilove zachowanie stalej
temperatury lepiszcza.
Wykonawca powinien posiadaktualneswiadectwo cechowania skrapiarki.
Skrapiarka powinna zapewniozkladanie lepiszcza z tolerangj 10% od iléci zatazonej.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdélne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotyaee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiaine” pkt 4.

4.2. Transport lepiszczy

Asfalty mog by¢ transportowane w cysternach kolejowych lub samdotwych, posiadagych izolacg termiczr,
zaopatrzonych w ugrlzenia grzewcze, zawory spustowe i zabezpieczopyrdd dostpem wody.

Emulsja mae by transportowana w cysternach, autocysternach, iskkaeh, beczkach i innych opakowaniach pod
warunkiem,ze nie kzda korodowaly pod wptywem emulsji i niegtla powodowaty jej rozpadu. Cysterny przeznaczone do
przewozu emulsji powinny yprzedzielone przegrodami, dzieymi je na komory o pojemsoi nie wickszej niz 1 nt, a
kazda przegroda powinna ndiewykroje w dnie umsgliwiajace przeptyw emulsji. Cysterny, pojemniki i zbiornik
przeznaczone do transportu lub skladowania enqpdsjinny by czyste i nie powinny zawietaesztek innych lepiszczy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M@00 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Oczyszczenie warstw nawierzchni

Oczyszczenie warstw nawierzchni polega na wsiniluznego materiatu, brudu, btota i kurzu prziyciu szczotek
mechanicznych, a w razie potrzeby wody poshieniem. W miejscach trudno deshych naley wzywa¢ szczotek
recznych. W razie potrzeby, na terenach niezabudowfgnipezpérednio przed skropieniem warstwa powinna by
0Cczyszczona z Kurzu przyyciu spezonego powietrza.

5.3. Skropienie warstw nawierzchni

Warstwa przed skropieniem powinnathnczyszczona.

Jezeli do czyszczenia warstwy bytaywana woda, to skropienie lepiszczemzmaasipi¢ dopiero po wyschaciu
warstwy, z wyjitkiem zastosowania emulsji, przy ktorych nawierzalhmaze by wilgotna.

Skropienie warstwy mi@ rozpoca¢ Sig¢ po akceptacji przez hyniera jej oczyszczenia.

Warstwa nawierzchni powinna dykrapiana lepiszczem przyyeiu skrapiarek, a w miejscach trudno d@pstych
recznie (za pomagcweza z dysz rozpryskovd).

Temperatury lepiszczy powinny M@ si¢ w przedziatach podanych w tablicy 2.

Tablica 2. Temperatury lepiszczy przy skrapianiu

Lp. Rodzaj lepiszcza TemperatufZj
1 | Emulsja asfaltowa kationowa od 20do 40"

2 Asfalt drogowy D 200 od 140 do 150
3 Asfalt drogowy D 300 od 130 do 140
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*) W razie potrzeby emulsjnalezy ogrza do temperatury zapewnigej wymagan lepkaié.

Jezeli do skropienia zostalazyta emulsja asfaltowa, to skropiona warstwa powirng pozostawiona bez
jakiegokolwiek ruchu na czas niezimy dla umaliwienia penetracji lepiszcza w warsiw odparowania wody z emulsiji.
W zaleznosci od rodzaju aytej emulsji czas ten wynosi od 1 godz. do 24 godzi

Przed utégeniem warstwy z mieszanki mineralno-bitumicznej \WWiyawca powinien zabezpiedzgkropior, warstwe
nawierzchni przed uszkodzeniem dopuszgzgjlko niezlgdny ruch budowlany.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét
Ogollne zasady kontroli jakol rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przyapieniem do rob6t Wykonawca powinien przeprowadaiébne skropienie warstwy w celu oilenia
optymalnych parametréw pracy skrapiarki i ckeaia wymaganej iléci lepiszcza w zalaosci od rodzaju i stanu warstwy
przewidzianej do skropienia.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Badania lepiszczy

Ocena lepiszczy powinna byparta na atestach producenta z tyemWykonawca powinien kontrolowadla kadej
dostawy wtdciwosci lepiszczy podane w tablicy 3.

Tablica 3. Wiaciwosci lepiszczy kontrolowane w czasie robot

L Rodzai lepiszcza Kontrolowane Badanie
P | 1ep wilasciwosci wedtug normy
1 Emulsja asfaltowa kationowa lepkasé EmA-94
2 Asfalt drogowy penetracja PN-C-04134

6.3.2.Sprawdzenie jednorodéai skropienia i zaycia lepiszcza

Nalezy przeprowad#i kontrok ilosci rozkladanego lepiszcza wedtug metody podanepraa@waniu ,Powierzchniowe
utrwalenia. Oznaczanie Hoi rozkladanego lepiszcza i kruszywa”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Og0blne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-Q0@ONymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarow jest:
- m? (metr kwadratowy) oczyszczonej powierzchni,
- m? (metr kwadratowy) powierzchni skropione;j.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentapjojektows, SST i wymaganiami kyniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg p&aé/ wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. OgdIne ustalenia dotycgce podstawy platndci
Ogodlne ustalenia dotyaze podstawy ptatrigi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” gkt

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 moczyszczenia warstw konstrukcyjnych obejmuje:

— mechaniczne oczyszczeniezBaj nizej potazonej warstwy konstrukcyjnej nawierzchni z ewentyainpolewaniem
woda lub wzyciem spezonego powietrza,

— reczne odspojenie stwardniatych zanieczys#icze

Cena 1 rhiskropienia warstw konstrukcyjnych obejmuije:
— dostarczenie lepiszcza i napetnienie nim skrapjarek
— podgrzanie lepiszcza do wymaganej temperatury,
— skropienie powierzchni warstwy lepiszczem,
— przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniejz
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-C-04134 Przetwory naftowe. Pomiar peneti@fpltow

2. PN-C-96170 Przetwory naftowe. Asfalty drogowe

3. PN-C-96173 Przetwory naftowe. Asfalty uptynniokigN do nawierzchni drogowych

10.2. Inne dokumenty

4. ,Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczanie $db rozkladanego lepiszcza i kruszywa”. Zaleconeepr&GDDP do
stosowania pismem GDDP-5.3a-551/5/92 z dnia 1990302

5. Warunki Techniczne. Drogowe kationowe emulsje &sfed EmA-94. IBDIM - 1994 r.
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikaegihhicznej (SST)aswymagania dotyee wykonania i odbioru
robot zwizanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa stabii@nego mechanicznie.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stosaviest jako dokument przetargowy i kontraktowy pescaniu i
realizacji rob6t naPrzebudowa drogi Niergno — Nierasno kolonia w km roboczym 0+000 + 1+550.
1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t awanych z wykonywaniem podbudéw
z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wg PN-S-@610

Podbudow z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonujg sgodnie z ustaleniami podanymi w dokumentacji

projektowej, jako podbudoyvpomocnicza i podbudow zasadnicz wg ,Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni
podatnych i pétsztywnych”.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanegehar@cznie - jedna lub wiej warstw zagszczonej
mieszanki, ktéra stanowi warstwmaosng nawierzchni drogowe;.

1.4.2. Stabilizacja mechaniczna - proces technologicznylegajcy na odpowiednim zagzczeniu w optymalnej
wilgotnaosci kruszywa o wiéciwie dobranym uziarnieniu.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogdlne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow

Ogdlne wymagania dotysze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, pudev SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw
Materialem do wykonania podbudowy pomocniczej askywa naturalnego stabilizowanego mechaniczniejrpa
by¢ mieszanka piasku, mieszanki i/liwiru, spetniagca wymagania niniejszej specyfikacji.

Materiatem do wykonania podbudowy zasadniczejus&ywa naturalnego stabilizowanego mechaniczniarp@aby¢
mieszanka piasku, mieszanki i/liwiru.

Kruszywo powinno b§ jednorodne bez zanieczyszgambcych i bez domieszek gliny.
2.3. Wymagania dla materiatow
2.3.1.Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, oktena wedtug PN-B-06714-15 powinnazéé miedzy krzywymi granicznymi pél
dobrego uziarnienia podanymi na rysunku 1.
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Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przezmaych na podbudowy wykonywane maetodtabilizacji
mechanicznej
1-2 kruszywo na podbudavwasadnicz (gérm warstwe) lub podbudow jednowarstwowy
1-3 kruszywo na podbudawomocnicz (dolrna warstwe)
Krzywa uziarnienia kruszywa powinnadpyiagta i nie mae przebiega od dolnej krzywej granicznej uziarnienia do

gornej krzywej granicznej uziarnienia ngsiednich sitach. Wymiar najekiszego ziarna kruszywa nie weoprzekracza
2/3 grubdci warstwy ukladanej jednorazowo.
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2.3.2.Wiasciwosci kruszywa
Kruszywa powinny spetnéawymagania okrdone w tablicy 1.

Tablica 1.
Wymagania dla kruszywa
Lp. Wyszczego6lnienie wkgiwosci naturalnego — podbudowg Badania wedtug
zasadnicza| pomocnhiczp
1| Zawarta¢ ziaren mniejszych »ni0,075 mm, % (m/m) od 2 do 1( od 2 do 12 PN-B-061494
2 | Zawartg¢ nadziarna, % (m/m), nie egej niz 5 10 PN-B-06714-15
3| Zawartag¢ ziaren nieforemnych %(m/m), nie agej niz 35 45 PN-B-06714-16
Zgwartqg zanieczyszc#e organicznych, %(m/m), nie PN-B-04481
4 | wiecej niz 1 1
Wskaznik piaskowy po miciokrotnym zagszczeniy od 30 do 70| od 30 do 70
5| metod, | lub Il wg PN-B-04481, % BN-64/8931-01
Scieralngé w bebnie Los Angeles
a) scieralng¢ catkowita po petnej liczbie obrotéw, nie 35 45
wigcej niz PN-B-06714-42
b) scieralnd¢ czesciowa po 1/5 petnej liczby obrotowy,
6 [ nie wiecej niz 30 40
7 | Nasgkliwos¢, %(m/m), nie wgcej niz 2,5 4 PN-B-06714-18
Mrozqodpornée, uby_tek _ masy po 25 cyklagh PN-B-06714-19
8 | zamraania, %(m/m), nie wicej niz 5 10
Rozpad krzemianowy zelazawy 4cznie, % (m/m), ni¢ PN-B-06714-37
g | wiccej niz - - PN-B-06714-39
Zawarté¢ zwiazkOw siarki w przeliczeniu na S(
10| %(m/m), nie wecej niz 1 1 PN-B-06714-28
Wskaznik nasnosci wig kruszywa, %, nie mniejszy i
a) przy zagszczeniud = 1,00 80 60 PN-S-06102
11| b) przy zagszczeniud> 1,03 120 -
2.3.3.Woda
Nalezy stosowéa wodk wg PN-B-32250.
3. SPRZAET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Ogolne wymagania dotysee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt

3.2. Sprat do wykonania robot
Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanyebchanicznie powinien wykazaic
mozliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:
a) roéwniarek albo uktadarek do rozktadania kruszywa,
b) walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lub stanych do zagszczania. W miejscach trudno dgmstych
powinny by stosowane zagzczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub maile waldébracyjne.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotycgce transportu
Og6lne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagidine” pkt 4.

4.2. Transport materiatéw

Kruszywa mana przewozi dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpieszgh je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materigtaadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét
Ogollne zasady wykonania robét podano w SST D-MN@OO ,Wymagania ogélne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podiga

Podbudowa powinna Byutozona na podtzu zapewniajcym nieprzenikanie drobnychastek gruntu do podbudowy.

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowamiadbudowy powinny b§wczeniej przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny by ustawione w osi drogi i w edach rownolegtych do osi drogi, lub w inny sposéb
zaakceptowany przezdyniera.

Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno utiwia¢ naciagniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia robo6t w
odstpach nie wgkszych, nk co 10 m.
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5.3. Whudowywanie i zagszczanie kruszywa

Kruszywo powinno b§ rozkiadane w warstwie o jednakowej grédip takiej, aby jej ostateczna gruéopo
zag;szczeniu byla rowna gruba projektowanej. Grubig pojedynczo ukladanej warstwy nie neoprzekracza20 cm po
zag;szczeniu. Warstwa podbudowy powinna bigztozona w sposéb zapewniay osikgnigcie wymaganych spadkow i
rzednych wysokéciowych. Warstwa powinna lywyprofilowana i zagszczona z zachowaniem wymaganych spadkéw i
rzednych wysokéciowych.

Wilgotnas¢ kruszywa podczas zeggczania powinna odpowiatlavilgotnasci optymalnej, okrélonej wedtug préby
Proctora, zgodnie z PN-B-04481. Materiat nadmiernawilgocony, powinien zostaosuszony przez mieszanie i
napowietrzanie. Jeli wilgotnos¢ kruszywa jest riisza od optymalnej o 20% jej wastd, kruszywo powinno byzwilzone
okreslona iloscia wody i rownomiernie wymieszane. W przypadku, gdigetnos¢ kruszywa jest wisza od optymalnej o
10% jej wartdci, nalezy je osuszy.

Wskanik zag;szczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 powinien odpoia@i przyjgtemu poziomowi wskanika
nosnosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.

5.4. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przedagniem nasfpnej warstwy, powinna ltyutrzymywana w dobrym stanie.zd
Wykonawca kdzie wykorzystywal, za zgadinzyniera, gotow podbudow do ruchu budowlanego, to jest obarany
naprawé wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane pteezruch. Koszt napraw wyniklych z niedéavego
utrzymania podbudowy ohgia Wykonawe robot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét
Ogollne zasady kontroli jako rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIpkt 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien wykéraadania kruszyw przeznaczonych do wykonania robot
przedstawd wyniki tych bada Inzynierowi w celu akceptacji materiatdbw. Badania @vmny obejmowda wszystkie
wiasciwosci okreslone w pkt 2.3 niniejszej SST.

6.3. Badania w czasie rob6t

6.3.1.Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw
Czestotliwos¢ oraz zakres badgodano w tablicy 2.
Tablica 2. Czstotliwos¢ ora zakres badagrzy budowie podbudowy z kruszyw stabilizowanyabchmnicznie

Czestotliwos¢ bada
- . , Maksymalna
Lp. Wyszczegolnienie bada Mmlmal_na I|c_zba_bada powierzchnia podbudowy
na dziennej dzialce . .
roboczej przypadajca na jedno
badanie ()
1 Uz_|arn|en|e rr_ueszanl_q 2 600
2 | Wilgotnoé¢ mieszanki
3| Zagzszczenie warstwy 10 prébek na 10000 m
4| Badanie wiaciwosci kruszywa wg tab. 1, pkt 2.3.2]  dla zkej partii kruszywa i przy kalej zmianie
kruszywa

6.3.2.Uziarnienie kruszywa
Uziarnienie kruszywa powinno byzgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. Probkezapobieré w sposéb
losowy, z roztaonej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki badigpowinny by na biezaco przekazywane #iynierowi.

6.3.3.Wilgotnos¢ kruszywa
Wilgotnas¢ kruszywa powinna odpowiadavilgotnosci optymalnej, okréonej wedtug préby Proctora, zgodnie z PN-
B-04481, z tolerangj+10% -20%.
Wilgotnas¢ nalery okresli¢ wedtug PN-B-06714-17.
6.3.4.Zageszczenie podbudowy
Zagszczenie kadej warstwy powinno odbywasie az do osagnigcia wymaganego wskaika zagszczenia.
Zagszczenie podbudowy nalesprawdzéa wedtug BN-77/8931-12.
6.3.5.Wiasciwosci kruszywa
Badania kruszywa powinny obejmoévacerg wszystkich wiaciwosci okreslonych w pkt 2.3.2.
Probki do badé@petnych powinny by pobierane przez Wykonawev spos6b losowy w obecém Inzyniera.

6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy
6.4.1.Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw
Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw dotygz/ch cech geometrycznych podbudowy podano w taBBlicy
Tablica 3. Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z kruszgtabilizowanego mechanicznie
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Lp. Wyszczegolnienie bada pomiarow Minimalna czstotliwosé¢ pomiarow

1 | Szerokd¢ podbudowy 10 razy na 1 km

2 | Rowndi¢ podiizna w sposob ciglty planografem albo co 20 m 4aha kezrdym pasie ruchy
3 | Réwnai¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

4 | Spadki poprzeczné* 10 razy na 1 km

5 | Rzedne wysokéciowe co 100 m

6 | Uksztaltowanie osi w planié* co 100 m

7 Podczas budowy:

w 3 punktach na kalej dzialce roboczej, lecz nie rzadziej raz na
400 nf

Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziepniaz na 2000 fm

Grubas¢ podbudowy

8 | Nasnos¢ podbudowy:
- modut odksztalcenia
- ugiecie spezyste

co najmniej w dwdch przekrojach nazkle 1000 m
co najmniej w 20 punktach nadde 1000 m

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksat@ania osi w planie natg wykona w punktach gtéwnych tukéw
poziomych.

6.4.2.Szerokd¢ podbudowy

Szeroké¢ podbudowy nie mie r&nic sie od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.
Na jezdniach bez kraudmikéw szeroké¢ podbudowy powinna liywieksza od szerokei warstwy wyej lezacej, o co
najmniej 25 cm lub o waréé wskazan w dokumentacji projektowej.

6.4.3.Rownas¢ podbudowy

Nieréwndci podiwzne podbudowy naly mierzy¢ 4-metrovy tata lub planografem, zgodnie z BN-68/8931-04.
Nieréwndaci poprzeczne podbudowy najemierzyt 4-metrovy tata.

Nieréwndci podbudowy nie magprzekraczé&

— 10 mm dla podbudowy zasadniczej,

— 20 mm dla podbudowy pomocniczej.

6.4.4.Spadki poprzeczne podbudowy
Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukashiqoy by¢ zgodne z dokumentacprojektows, z toleranci £0,5%.
6.4.5.Rzgdne wysokéciowe podbudowy

Rdznice pomgdzy rzdnymi wysokdciowymi podbudowy i rgdnymi projektowanymi nie powinny przekraczelcm, -2
cm.

6.4.6.Uksztattowanie osi podbudowy i ulepszonego paalto
Os$ podbudowy w planie nie nie by przesunita w stosunku do osi projektowanej zegj niz £ 5 cm.
6.4.7.Gruba¢ podbudowy i ulepszonego podio

Grubai¢ podbudowy nie mie sk rézni¢ od grubdci projektowanej o vécej niz:
— dla podbudowy zasadnicz&j10%,
— dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.

6.4.8.Nosnos¢ podbudowy

- modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 powiniert kgodny z podanym w tablicy 4,
— ugiecie spezyste wg BN-70/8931-06 powinno &ygodne z podanym w tablicy 4.

Tablica 4. Cechy podbudowy

Podbudowa z Wymagane cechy podbudowy
kruszywa o , Maksymalne ugicie spezyste pod Minimalny modut odksztatcenia
o . Wskaznik . , .
wskazniku wyy nie : kotlem, mm mierzony ptya o srednicy 30 cm, MPa

mniejszym nt, z_ag:sz_cz_ema% od pierwszego od drugiego
% nie mniejszy ni 40 kN 50 kN obckzenia § obchzenia &
60 1,0 1,40 1,60 60 120
80 1,0 1,25 1,40 80 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180

6.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1.Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy
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Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazwjeksze odchylenia od okélenych w punkcie 6.4 powinny by
naprawione przez spulchnienie lub zerwanie dgbajtaici co najmniej 10cm, wyréwnane i powtérnie gsgrzone.
Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonesaegtwy jest niedopuszczalne.

Jezeli szeroké¢ podbudowy jest mniejsza od szerédioprojektowanej o wicej niz 5cm i nie zapewnia podparcia
warstwom wyej lezacym, to Wykonawca powinien na wlasny koszt poszemmdbudow przez spulchnienie warstwy na
petmm grubai¢ do potowy szerokii pasa ruchu, dokenie materiatu i powtorne zeggczenie.

6.5.2.Niewtasciwa grubd¢ podbudowy
Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wezfgm grubéci, Wykonawca wykona naprawpodbudowy.
Powierzchnie powinny liynaprawione przez spulchnienie lub wybranie warshayodpowiedni gigbokas¢, zgodnie z
decyzp Inzyniera, uzupetnione nowym materialem o odpowiedmitdgciwosciach, wyrbwnane i ponownie zgggczone.
Roboty te Wykonawca wykona na wtasny koszt. Poomghkiu tych robdt nagbti ponowny pomiar i ocena grum
warstwy, wedtug wyej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3.Niewtasciwa nagnos¢ podbudowy

Jezeli noénos¢ podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaelksz roboty niezkdne do
Zzapewnienia wymaganej §roosci, zalecone przez hyniera.

Koszty tych dodatkowych robét poniesie Wykonaweallpudowy tylko wtedy, gdy zarenie ngnosci podbudowy
wynikio z niewtagciwego wykonania robot przez Wykonawgodbudowy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Og0llne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-Q0@ONymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa stabilizoago mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@(Wymagania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje siza zgodne z dokumentagprojektovs, SST i wymaganiami bkyniera, jeeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty \kiypozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogdlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrsoi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” @kt

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fipodbudowy obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdt,
— sprawdzenie i ewentualmapraw podiaza,
— przygotowanie kruszywa,
— dostarczenie kruszywa na miejsce wbudowania,
— roztozenie kruszywa,
— zag:szczenie rozteonego kruszywa,
- przeprowadzenie pomiardw i badiaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
- utrzymanie podbudowy w czasie robét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probektyr
2. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie zawartgi zanieczyszczeobcych
3. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania.&@zanie skladu ziarnowego
4. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania.d2zanie ksztaltu ziaren
5. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania.a@zanie wilgotnéci
6. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania.&@zanie nagkliwosci
7. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania.&@zanie mrozoodporgc metody, bezpdredni
8. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie zawartgi zanieczyszczeorganicznych
9. PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie zawarteci siarki metog bromowvg
10. PN-B-06714-37 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie rozpadu krzemianowego
11. PN-B-06714-39 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie rozpaduelazawego
12. PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaiescieralngci w bebnie Los Angeles
13. PN-B-06731 Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane ogowe. Badania techniczne
14. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa nanealo nawierzchni drogowyclwir i mieszanka
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15.
16.
17.

18.
19.
20.

PN-S-06102
BN-64/8931-01
BN-64/8931-02

BN-68/8931-04
BN-70/8931-06
BN-77/8931-12

10.2. Inne dokumenty
31. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygidtsztywnych, IBDIM - Warszawa 1997.

Drogi samochodowe. Podbudowy z kmstabilizowanych mechanicznie

Drogi samochodowe. Oznaczanieasvska piaskowego

Drogi samochodowe. Oznaczanieutoooldksztatcenia nawierzchni podatnych i
podiaza przez obaizenie piyt

Drogi samochodowe. Pomiar réennawierzchni planografem i tat

Drogi samochodowe. Pomiar&igiodatnych ugiciomierzem belkowym

Oznaczanie wgkika zagszczenia gruntu
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1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji tecknigj (SST) 8 wymagania dotycce wykonania i odbioru robot
zwiazanych z wykonaniem wyréwnania poprzecznego i poaigo podbudowy kruszywem stabilizowanym
mechanicznie.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stosaviest jako dokument przetargowy i kontraktowy peiscaniu i
realizacji rob6t naPrzebudowa drogi Niergno — Nieragsno kolonia w km roboczym 0+000 + 1+550.
1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robot aganych z wykonaniem wyréwnania
podbudowy kruszywami naturalnymi stabilizowanymicmanicznie.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Warstwa wyréwnawcza - warstwa o zmiennej géagbakladana na istniggej warstwie w celu wyréwnania jej
nieréwnaci w profilu poprzecznym i podimym.
1.4.2.Pozostate okigenia g zgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjapodanymi w SST
D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.
1.5. Ogo6lne wymagania dotyerce robot

Ogolne wymagania dotysee robo6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogopkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow

Og6lne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania padanSST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 2.
2.2. Materialy do wykonania wyréwnania podbudowy kuuszywem stabilizowanym mechanicznie

Do wyréwnania podbudowy kruszywem stabilizowanynechanicznie naly stosowa materiaty spetniagce
wymagania okrdone w SST D-04.04.01 ,Podbudowa z kruszywa stadiianego mechanicznie” pkt 2,
2.3. Sktadowanie materiatow

Kruszywa uywane do robét naly skladow& w zasiekach materiatowych na padio utwardzonym, dobrze
odwodnionym w warunkach zabezpieezgch je przed zmieszaniem z innymi gatunkami krusifrakcjami.
Materiat w okresie skladowania nie peoulec zanieczyszczeniu.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Ogolne wymagania dotysee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt

3.2. Sprat do wykonania robot

Do wykonania wyrownania podbudowy kruszywem tamnmnstabilizowanym mechanicznie Wykonawca powinien
dysponowa sprztem okrdlonym w SST D-04.04.01 ,Podbudowa z kruszywa siadivanego mechanicznie” pkt 3.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotycgce transportu
0Og6lne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagidine” pkt 4.

4.2. Transport materiatéw

Transport kruszyw powinien spethiawymagania okrdone w SST D-04.04.01 ,Podbudowa z kruszywa
stabilizowanego mechanicznie” pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M@00 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Zasady i warunki wytwarzania mieszanki kruszywawipmy spetnig@ wymagania okrdone w SST D-04.04.01
.Podbudowa z kruszywa stabilizowanego mechaniczpii¢'s.
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5.3. Przygotowanie powierzchni podbudowy do wyréwnaa kruszywem stabilizowanym mechanicznie

Przed przyspieniem do wykonywania wyréwnania powierzchnia padiibwy powinna zosta oczyszczona z
wszelkich zanieczyszcae

Powierzchnia podbudowy z kruszyw przewidziana dgrGwnania powinna zostaprzed ukfadaniem warstwy
wyréwnawczej zoskardowana nalgbkas¢ 7 cm, co pozwoli na wigiwe zwizanie wykonanej warstwy wyréwnawczej z
istniejaca podbudowy.

Prace pomiarowe powinny bywykonane w spos6b umldwiajacy wykonanie wyréwnania podbudowy zgodnie z
dokumentagj projektova.

Paliki lub szpilki do kontroli uksztaltowania wysdania podbudowy powinny Bywczeniej przygotowane,
odpowiednio zamocowane i utrzymywane w czasie rpbggz Wykonawe

Paliki lub szpilki powinny b§ ustawione w osi drogi i w edach réwnolegtych do osi drogi lub w inny sposéb
zaakceptowany przez 4yniera. Rozmieszczenie palikbw lub szpilek powinomazliwiaé¢ nacikgniecie linki do
wytyczenia robo6t w odgpach nie wgkszych, nk co 10 m.

Po wytyczeniu wyréwnania podbudowy nafeustawt wzdtuz istniepcej podbudowy prowadnice w taki sposéb, aby
wyznaczaly onécisle warstve wyrdwnawca podbudowy w stanie niezeggczonym. Prowadnice winny bwstawione
stabilnie, w spos6b wykluczajy ich przesuwanie siw czasie uktadania i zaggczania kruszywa.

5.4. Wbudowanie i zagszczanie kruszywa

Minimalna grubé¢ ukladanej warstwy wyréwnawczej z kruszywa stabiianego mechanicznie nie peoby po
zag:szczeniu mniejsza od napgidszego wymiaru ziarna w kruszywie. Warstwyréwnawca z kruszywa stabilizowanego
mechanicznie ukitada esii zagsszcza wedlug zasad oklenych w SST D-04.04.01 ,Podbudowa z kruszywa
stabilizowanego mechanicznie” pkt 5.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét
Ogollne zasady kontroli jako rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robot
Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien wykéneadania zgodnie z ustaleniami zawartymi w SST D-
04.04.01 ,Podbudowa z kruszywa stabilizowanego meiciznie” pkt 6.
6.3. Badania w czasie robét
Czstotliwos¢ oraz zakres badai pomiarébw w czasie wykonywania wyrownania podbaggoodano w SST D-
04.04.01 ,Podbudowa z kruszywa stabilizowanego meiciznie” pkt 6.
6.4.Wymagania dotycace cech geometrycznych wykonanego wyréwnania podbowy
Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw dotygz/ch cech geometrycznych wykonanego wyréwnania poyby zgodne
z okr&lonymi dla podbudowy w SST D-04.04.01 ,Podbudovwkauszywa stabilizowanego mechanicznie” pkt 6.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogoblne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-Q0@ANymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarow jest n? (metr szécienny) wbudowanego kruszywa stabilizowanego meichaie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentapjojektows, SST i wymaganiami kyniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedtkigGpdaty wyniki pozytywne.
8.2. Odbiér robdét zanikajacych i ulegajpcych zakryciu

Roboty zwizane z wykonaniem wyréwnania podbudowy paldo robét ulegaicych zakryciu. Zasady ich odbiora s
okreslone w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogodlne” pkt 8.2.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” gkt

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1fwyréwnania podbudowy kruszywem stabilizowanym naedtznie obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
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- oznakowanie robdt,

— transport materiatu na plac budowy,

— przygotowanie mieszanki,

— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,

— roziozenie i zagszczenie mieszanki,

— przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy i przepisy zwizane z wykonaniem wyréwnania kruszywem stabilizoymamechanicznieaspodane w SST D-
04.04.00 ,Podbudowy z kruszyw. Wymagania ogoing” ik
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SST D.05.03.05 Nawierzchnia z betonu asfaltowego

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji tecianiej (SST) $ wymagania dotyee wykonania i odbioru robot
zwiagzanych z wykonywaniem warstw konstrukcji nawierzchbetonu asfaltowego.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stosaviest jako dokument przetargowy i kontraktowy peiscaniu i
realizacji rob6t naPrzebudowa drogi Niergno — Nieragsno kolonia w km roboczym 0+000 + 1+550.
1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robot azwanych z wykonywaniem warstwy
scieralnej, wizacej i wyrdbwnawczej z betonu asfaltowego wg PN-SZBR000.
Nawierzchng z betonu asfaltowego nalewykonywa dla kategorii ruchu KR2:

liczba osi obliczeniowych
100 kN/pas/dob

KR1 >12

KR2 od 13do 70

kategoria ruchu

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1.Mieszanka mineralna (MM) - mieszanka kruszywa pefiacza mineralnego o oktenym sktadzie i uziarnieniu.
1.4.2. Mieszanka mineralno-asfaltowa (MMA) - mieszankanenalna z odpowiedsiiloscia asfaltu lub polimeroasfaltu,
wytworzona na gaco, w okrélony sposéb, spetnigga okrélone wymagania.

1.4.3.Beton asfaltowy (BA) - mieszanka mineralno-asfadaiazona i zagszczona.

1.4.4.Srodek adhezyjny - substancja powierzchniowo czykidra poprawia adhegjasfaltu do materialtow mineralnych
oraz zweksza odporn& btonki asfaltu na powierzchni kruszywa na odmywanody; maze by dodawany do asfaltu lub
do kruszywa.

1.4.5. Podlae pod warstw asfaltows - powierzchnia przygotowana do uaémia warstwy z mieszanki mineralno-
asfaltowe].

1.4.6.Asfalt uptynniony - asfalt drogowy uptynniony Igtmi rozpuszczalnikami.

1.4.7.Emulsja asfaltowa kationowa - asfalt drogowy wtposzawiesiny rozproszonego asfaltu w wodzie.

1.4.8.Proba technologiczna — wytwarzanie mieszanki minerasfaltowej w celu sprawdzenia, czy jej $diavosci s
zgodne z receptaboratoryjn.

1.4.9.0dcinek prébny — odcinek warstwy nawierzchni (ogdkci, co najmniej 50 m) wykonany w warunkach zbhych
do warunkow budowy, w celu sprawdzenia pracy @przuzyskiwanych parametrow technicznych robot.
1.4.10.Kategoria ruchu (KR) — obgienie drogi ruchem samochodowym, wiagae w osiach obliczeniowych (100 kN) na
obliczeniowy pas ruchu na dab

1.4.11.Pozostate oki&enia podstawoweaszgodne z odpowiednimi polskimi normami i z defjaimi podanymi w SST D-
M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogo6lne wymagania dotyerce robot
Ogolne wymagania dotysze rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogopkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatlow
Ogolne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, pudw SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 2.
2.2. Asfalt
Nalezy stosowa asfalt drogowy spetniagy wymagania okrdone w PN-C-96170:1965.
W zaleznosci od rodzaju warstwy i kategorii ruchu najestosowad asfalty drogowe podane w tablicy 1 i 2.
2.4. Wypeiniacz

Nalezy stosowa wypetniacz, spetniagy wymagania okridone w PN-S-96504:1961 dla wypetniacza podstawowego
zastpczego.
Przechowywanie wypetniacza powinnatlagodne z PN-S-96504:1961.

2.5. Kruszywo

W zaleznosci od kategorii ruchu i warstwy neidg stosowa kruszywa podane w tablicy 1.
Sktadowanie kruszywa powinno odbyivasie w warunkach zabezpiecaaych je przed zanieczyszczeniem i
zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa lulo jiggkcjami.
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Tablica 1. Wymagania wobec materialéw do warsteigralnej, wizacej i wyrbwnawczej z betonu asfaltowego

KR 1 lub KR 2
_ Rodzaj materiatu nr normy L wiazaca,
Lp scieralna Wyrownawcza

1 Kruszywo tamane granulowane wg HN-

B-11112:1996, PN-B-11115:1998

a) ze skat magmowych i przeobomych | kl. I, II; gat.1, 2 kI I, Il; gat.1, 2

b) ze skat osadowych jw.

c) z surowca sztucznego zugle

pomiedziowe i stalownicze) jw. jw.
2 Kruszywo tamane zwykie

wg PN-B-11112:1996 ki. I, Il; gat.1, 2 ki. I, Il; gat.1, 2
3 Zwir i mieszanka wg PN-B-11111:199¢  I. 1, II kLI,
4 Grys i zwir kruszony z naturalnip

rozdrobnionego surowca skalnego Md I, II; gat.1, 2 kl. I, Il; gat.1, 2

WT/MK-CZDP 84
5 Piasek wg PN-B-11113:1996 gat. 1,2 gat. 1, 2
6 Wypetniacz mineralny:

a) wg PN-S-96504:1961 podstawowy, podstawowy,

b) innego pochodzenia wg orzeczerzastpczy zastpczy

laboratoryjnego pyly z odpylania, | pyly z odpylania,

7 Asfalt drogowy wg PN-C-96170:1965 D 50, D 70, @b 70

2.6. Asfalt uptynniony
Nalezy stosowa asfalt uptynniony spetniagy wymagania okrgone w PN-C-96173:1974.

2.7. Emulsja asfaltowa kationowa
Nalezy stosowa drogowe kationowe emulsje asfaltowe spehtiajwymagania okéone w WT.EmA-99.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Ogblne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt

3.2. Sprzt do wykonania nawierzchni z betonu asfaltowego
Wykonawca przygpujacy do wykonania warstw nawierzchni z betonu asfedigo powinien wykazasi¢ mozliwoscia

korzystania z nagpujacego sprztu:

— wytwérni (otaczarki) o mieszaniu cyklicznym lubagiym do wytwarzania mieszanek mineralno-asfaltowyxh
wydajnasci minimum 80 ton/godzig

— ukladarek do ukladania mieszanek mineralno-asfaitbvitypu zagszczanego,

— skrapiarek,

— walcow lekkich,srednich i cézkich ,

- walcow stalowych gtadkich ,

- walcéw ogumionych,

— szczotek mechanicznych lub/i innych adzen czyszcacych,

- samochoddéw samowytadowczych z przykryciem lub texdmoo tadownéci minimum 12t.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiaine” pkt 4.

4.2, Transport materiatow

4.2.1.Asfalt
Asfalt nalery przewozé zgodnie z zasadami podanymi w PN-C-04024:1991.
Transport asfaltow drogowych e odbywa sic w:
— cysternach kolejowych,
— cysternach samochodowych,
— bebnach blaszanych,
lub innych pojemnikach stalowych, zaakceptowanyzep Irzyniera.
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4.2.3.Wypeiniacz

Wypelniacz luzem naly przewozé w cysternach przystosowanych do przewozu mateviatéypkich,
umazliwiajacych roztadunek pneumatyczny.

Whypelniacz workowany mma przewozi dowolnymi srodkami transportu w sposéb zabezpieczony przed
zawilgoceniem i uszkodzeniem workow.

4.2.4.Kruszywo

Kruszywo mana przewozi dowolnymi srodkami transportu, w warunkach zabezpiegagh je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi asortymarkteuszywa lub jego frakcjami i nadmiernym zawitgmiem.

4.2.5.Mieszanka betonu asfaltowego

Mieszank betonu asfaltowego nale przewozt pojazdami samowytadowczymi z przykryciem w czasisportu i
podczas oczekiwania na roztadunek.

Czas transportu od zatadunku do roztadunku nieigew przekracz&2 godzin z jednoczesnym spetnieniem warunku
zachowania temperatury wbudowania.

Zaleca sj stosowanie samochodow termosow z podwojr§aiginami skrzyni wyposanej w system ogrzewczy.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania robét podano w SST D-M@O0M, Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej k& warstwy $cieralnej, wiazacej i wyrGwnawczej z betonu
asfaltowego

Przed przysipieniem do robét, w terminie uzgodnionym zzynierem, Wykonawca dostarczy zynierowi do
akceptacji projekt sktadu mieszanki mineralno-dsfaéj oraz wyniki bad@laboratoryjnych poszczegélnych sktadnikéw i
prébki materiatéw pobrane w obedoolnzyniera do wykonania bad&ontrolnych przez Inwestora.

Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej paleg:

- doborze sktadnikow mieszanki mineralnej,
- doborze optymalnej ikei asfaltu,
— okresleniu jej wigciwosci i porownaniu wynikow z zat@niami projektowymi.
Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinnaguic si¢ w polu dobrego uziarnienia wyznaczonego przezwezy
graniczne.
Tablica 2. Rzdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanki maiej do warstwy Scieralnej, wizacej i
wyréwnawczej z betonu asfaltowego oraz orientacypeartdci asfaltu

Wymiar oczek si#, mm Rzedne krzywych granicznych MM dla ruchu KR 1 lub KR 2
. scieralna | wizaca i wyréwnawcza
Zawarta¢ asfalu Mieszanka mineralna, mm od 0 do 12,8
20,0 100
16,0 9G-100 100
12,8 8G-100 85+100
9,6 69-100 7G-100
8,0 6293 62-84
6,3 56-87 55-76
4,0 4576 45:-65
2,0 35+64 3555
Zawarta¢ ziaren > 2,0 (36+65) (4%5)
0,85 26-50 2545
0,42 19-39 18-38
0,30 1733 15-35
0,18 1325 1128
0,15 1222 9:25
0,075 %11 39
Orientacyjna zawarté asfaltu . .
w MMA, % m/m 50:6,5 4.56.,0
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NR ASTM 200 100 80 50 40 20 10
100 0
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= ¥
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=5 ©
w50 50 ¢
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T 30 = 70 2
20 = 80
_— _
1
10 ot
! %°
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0,075 0,18 0,18 03 042 0,85 2 4 63 8 96 16 25 38,1

12,8 20 31,5

Wymiary oczek sit kwadratowych, mm
Rys. 1. Krzywe graniczne uziarnienia mieszankieriinej BA od 0 do 16mm, od 0 do 12,8 mm do warsiuigralnej
nawierzchni drogi o obgieniu ruchem KR1 lub KR2
Sktad mieszanki mineralno-asfaltowej powinient hustalony na podstawie bad@rébek wykonanych wg metody
Marshalla. Prébki powinny spetdiavymagania podane w tablicy 3.
Wykonana warstwécieralna z betonu asfaltowego powinna spétmigmagania podane w tablicy 3.

NRASTM 200 100 80 50 40 20 10
100 )
90 / / 10
80 7 20
=
‘;, 70 7 30
= . X
5§ 60 A w0 g
<
] B
= (1]
Y 50 50
1h]
£ - =
g 40 — 60 @
o S
oS a
30 - 70
20 - 80
10 ¢ > S0
-~
0 100
0075 015 018 03 042 0,85 2 4 63 896 16 25 381

128 20 315
Wymiary oczek sit kwadratowych, mm

Rys. 2. Krzywe graniczne uziarnienia mieszankiaralnej BA od 0 do 12,8 mm do warstwyawdcej, wyréwnawcze;j i
wzmachiajcej nawierzchni drogi o ohgieniu ruchem KR1 lub KR2

Tablica 3. Wymagania wobec mieszanek mineralnotasfgch oraz warstwyscieralnej, wazacej i wyrdbwnawczej z
betonu asfaltowego

KR 1lub KR 2
Lp. Wihasciwosci $cieralna Wiazaca,
wyréwnawcza

1 | Modut sztywnéci pelzania’, MPa nie wymaga si nie wymaga si
2 | Stabilng¢ prébek wg metody Marshalla w 555

temperaturze 60C, kN = >8,0 &£6,00
3 | Odksztatcenie probek jw., mm od 2,0do 5,0 0ddd,®,0
4 | Wolna przestrzew prébkach jw., % v/v od1,5do4,5 od 4,0do 8,0
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5 J\llvvypoz’rnienie wolnej przestrzeni w probka od 75.0 do 90.0 od 65.0 do 80,0
6 | Grubg¢ w cm warstwy z MMA o uziarnieniu:
od 0 mm do 12,8 mm od 3,5do 5,0 od 3,5do 5,0
7 | Wskanik zag:szczenia warstwy, % >98,0 >98,0
8 | Wolna przestrzew warstwie, % (v/v) od 1,5do 5,0 od 4,5do 9,0
1) oznaczony wg wytycznych IBDiM, Informacje, instcje - zeszyt nr 48, dotyczy tylko fagy
projektowania sktadu MMA
2) probki zagszczone 2 x 50 udenzeibijaka

5.3. Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Mieszank mineralno-asfaltow produkuje si w otaczarce o mieszaniu cyklicznym lubagtym zapewnigjcej
prawidtowe dozowanie skfadnikéw, ich wysuszenieyimieszanie oraz zachowanie temperatury sktadnik@etowej
mieszanki mineralno-asfaltowe;j.

Dozowanie skladnikéw, w tym ta& wstpne, powinno b§ wagowe i zautomatyzowane oraz zgodne z racept
Dopuszcza sidozowanie ohjtosciowe asfaltu, przy uwzgtinieniu zmiany jegoestasci w zaleznosci od temperatury.

Tolerancje dozowania sktadnikbw mpgynost: jedna dziatka elementarna wagi, wallie przeptywomierza, lecz
nie wigcej nz + 2 % w stosunku do masy sktadnika.

Do masy mineralno — asfaltowej na warstgieralm nalezy dod& srodek adhezyjny, powinien on &glozowany do
asfaltu w sposéb i w ikziach okrélonych w recepcie.

Asfalt w zbiorniku powinien by ogrzewany w sposob fredni, z ukladem termostatowania, zapevatiam
utrzymanie statej temperatury z toleranejs° C.

Temperatura asfaltu w zbiorniku powinna wygosi

- dlaD50 od 145C do 165C,

- dlaD70 od 140C do 166 C,

Kruszywo powinno b§ wysuszone i tak podgrzane, aby mieszanka minenatnaodaniu wypetniacza uzyskata
whasciwa temperatug. Maksymalna temperatura goego kruszywa nie powinna &ywyzsza o wecej niz 30° C od
maksymalnej temperatury mieszanki mineralno-asfad{o

Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej powwgaost:

- zD50 od 14@ do 176 C,
- zD70 od 135C do 168 C,

5.4. Przygotowanie podiga

Podtaze pod warstw nawierzchni z betonu asfaltowego powinnd byyprofilowane i réwne. Powierzchnia podé
powinna by sucha i czysta.
Nieréwnaci podtaza pod warstwy asfaltowe nie powinnycbyieksze od podanych w tablicy 4.

Tablica 4. Maksymalne nier6wéa podtaza pod warstwy asfaltowe, mm

Drogi i place _ Podiae pod Wa_rsj[\q
Scieralm wiazaca
Drogi klasy Z 9 12

W przypadku, gdy nieréwioi podiaza @1 wieksze od podanych w tablicy 4, po#konaley wyréwna poprzez
frezowanie lub uteenie warstwy wyréwnawcze;j.

Powierzchnie czotowe kraydmikow, wlazéw, wpustéw itp. usdlzer powinny by pokryte asfaltem lub materiatem
uszczelnigcym okréglonym w SST i zaakceptowanym przezyniera.

5.5. Pohczenie medzywarstwowe

Kazda utozong warstwe nalezy skropic emulsj asfaltow lub asfaltem uptynnionym przed atniem nasipnej, w celu
zapewnienia odpowiedniego potenia midzywarstwowego, w iki ustalonej w SST.
Zalecane iléci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltolugj uptynniacza podano w tablicy 5.

Tablica 5. Zalecane ifoi asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltolubj uptynniacza z asfaltu uptynnionego

llo$¢ asfaltu po odparowaniu wody z emulsji
Lp. Pokczenie nowych warstw lub up}ynn|aczakélf;1nszfaltu uptynnionego
1 | Asfaltowa warstwa wyréwnawcza lub wzmacuiaj od 0,3do 0,5
2 | Asfaltowa warstwa wizaca 0d 0,1 do 0,3
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Skropienie powinno Wywykonane z wyprzedzeniem w czasie przewidzianynod@arowanie wody lub ulotnienie
uptynniacza; orientacyjny czas wyprzedzenia wynosinajmniej:
- 8h przyildci powyzej 1,0 kg/m emulsiji lub asfaltu uptynnionego,
- 2h przyildciod 0,5 do 1,0 kg/fremulsji lub asfaltu uptynnionego,
- 0,5 h przy iléci od 0,2 do 0,5 kg/fremulsji lub asfaltu uptynnionego.
Wymaganie nie dotyczy skropienia raqgtaczarki.

5.6. Warunki przystapienia do robét

Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowegazenby¢ uktadana, gdy temperatura otoczenia jest niszai + 18 C dla
wykonywanej warstwy gruldoi < 8 cm. Nie dopuszczaesuktadania mieszanki mineralno-asfaltowej na mokpadtiazu,
podczas opaddéw atmosferycznych oraz silnego wiatre 16 m/s).

5.7. Wykonanie warstwy z betonu asfaltowego

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna¢bwbudowywana ukladask wyposaom w uklad z automatycznym
sterowaniem grubdgi warstwy i utrzymywaniem niwelety zgodnie z dolkemtaciy projektova.

Temperatura mieszanki wbudowywanej nie powinnarysza od minimalnej temperatury mieszanki podanekevep
5.3.

Zagszczanie mieszanki powinno odbyivaic bezzwlocznie zgodnie ze schematem pgtzeyalca ustalonym na
odcinku prébnym.

Pocatkowa temperatura mieszanki w czasieggagzania powinna wyndshie mniej nk:
— dla asfaltu D 50 130C,

— dla asfaltu D 70 12%C,
Zagszczanie nalegy rozpocaé¢ od krawedzi nawierzchni ku osi. Wskaik zag;szczenia utonej warstwy powinien
by¢ zgodny z wymaganiami podanymi w tablicach 3.
5.8. Wykonanie zhczy
Ztacza w nawierzchni powinny bywykonane w linii prostej, réwnolegle lub prostofeado osi drogi.
Ztacza w Kkonstrukcji wielowarstwowej powinny ®yprzesunite wzgkdem siebie, co najmniej o 15 cm.aZta
powinny by calkowicie zwizane, a przylegage warstwy powinny byw jednym poziomie.
Ztacze robocze powinno Bydwno obcgte | powierzchnia obetej krawedzi dla:
— warstwy wizacej powinna by posmarowana asfaltem
— warstwyscieralnej oklejona samoprzyleptesma asfaltowo-kauczukoyv
Sposo6b wykonywania @z roboczych powinien ldyzaakceptowany przeziyniera.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét
Ogollne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblpkt 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykdndadania asfaltu, wypetniacza oraz kruszyw
przeznaczonych do produkcji mieszanki mineralnalésivej i przedstawiwyniki tych bada Inzynierowi do akceptacji.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie wytwarzania mieszanki minevehisfaltowej podano w tablicy 7.
6.3.2.Sktad i uziarnienie mieszanki mineralno-asfaltowej

Badanie skladu mieszanki mineralno-asfaltowe] golena wykonaniu ekstrakcji wg PN-S-04001:1967. \Wiyni
powinny by zgodne z receptlaboratoryjm z tolerancj okreslona w tablicy 6. Dopuszcza esiwykonanie badainnymi
réwnowanymi metodami.

6.3.3.Badanie wtaciwosci asfaltu
Dla kazdej cysterny naley okresli¢ penetragj i temperatug mieknienia asfaltu.
6.3.4.Badanie witaciwosci wypetniacza

Na kade 100 Mg zaytego wypetniacza natg okresli¢ uziarnienie i wilgotné¢ wypetniacza.
Tablica 7. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw podczas wytwarzania mieszanki minerasfaltowej
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Czestotliwos¢ bada
Minimalna liczba bad@ana dziennej dzialce roboczej

1 Sklad i uziarnienie mieszanki mineralno-asfaltpwleprébka przy produkcji do 500 Mg

Lp. Wyszczegolnienie bada

pobranej w wytworni 2 prébki przy produkcji ponad 500 Mg
2 Wiasciwosci asfaltu dla kadej dostawy (cysterny)
3 Wiasciwosci wypetniacza 1 na 100 Mg
4 Wiasciwosci kruszywa przy kadej zmianie
5 Temperatura sktadnikéw mieszanki mineralno-asfed] doz6r chgly
6 Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej zdya pojazd przy zatadunku i w czasie
wbudowywania
Wyglad mieszanki mineralno-asfaltowe;j jw.

8 Wiasciwosci  prébek mieszanki mineralno-asfaltoy
pobranej w wytworni

Ip.1iIp.8 — badania maghy¢ wykonywane zamiennie wg PN-S-96025:2000

vej S
Jéden raz dziennie

6.3.5.Badanie wtaciwosci kruszywa
Przy kadej zmianie kruszywa natg okresli¢ klas: i gatunek kruszywa.
6.3.6.Pomiar temperatury sktadnikdw mieszanki mineralsfaégowej

Pomiar temperatury skltadnikbw mieszanki minerastaltowej polega na odczytaniu temperatury na iskal
odpowiedniego termometru zamontowanego na otacz@isreperatura powinna bygodna z wymaganiami podanymi w
recepcie laboratoryjnej i SST.

6.3.7.Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej

Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltop@ega na kilkakrotnym zanurzeniu termometru w zaese i
odczytaniu temperatury.
Doktadna¢ pomiarut 2° C. Temperatura powinna &ggodna z wymaganiami podanymi w SST.

6.3.8.Sprawdzenie wyghu mieszanki mineralno-asfaltowej

Sprawdzenie wygHu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na ocevimualnej jej wyghdu w czasie produkciji,
zatadunku, roztadunku i wbudowywania.

6.3.9.Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej

Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej najeokresla¢ na prébkach zagzczonych metadMarshalla. Wyniki
powinny by zgodne z receptiaboratoryjmn.

6.4. Badania dotycace cech geometrycznych i wkaiwosci warstw nawierzchni z betonu asfaltowego
6.4.1 Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw
Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanych warstw nawierzchni z betastaltowego podaje tablica 8.

Tablica 8. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanej warstwy z betonu asfaltowego

Lp. Badana cecha Minimalnagstotliwosé bada i pomiaréw

1 Szeroké¢ warstwy 2 razy na odcinku drogi o diégdl km

2 Rownd¢ podiuzna warstwy kady pas ruchu planografem (warstweieralna)
lub tath co 10 m

3 Réwnd¢ poprzeczna warstwy nie rzadzief o 5m

4 Spadki poprzeczne warstwy 10 razy na odcinkuidratjugaici 1 km

5 Rzdne wysokéciowe warstwy | pomiar rzdnych niwelacji podinej i poprzecznej

6 Uksztattowanie osi w planie oraz usytuowania osi wedtug dokumentacji budoyvy

7 Grubg¢ warstwy 2 prébki z kadego pasa o powierzchni do 3008 n

8 Zlacza podhane i poprzeczne cala diugiozlacza

9 Krawedz, obramowanie warstwy cata diugo

10 | Wyghd warstwy ocena gifta
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11 | Zagszczenie warstwy 2 probki z ¥dego pasa o powierzchni do 3000
12 | Wolna przestrzew warstwie jw.

6.4.2.Szerokd¢ warstwy

Szeroké¢ warstwyscieralnej z betonu asfaltowego powinna lagodna z dokumentacprojektove, z toleranci +5
cm. Szerok&t warstwy asfaltowej tiej potazonej, nie ograniczonej kraggnikiem lub opornikiem w nowej konstrukciji
nawierzchni, powinna l#yszersza z kalej strony, co najmniej o grukbwarstwy na niej poteonej, nie mniej jednak ai5
cm.

6.4.3.ROWNaG¢ warstwy

Nieréwndci podtwzne i poprzeczne warstw z betonu asfaltowego mierzmg BN-68/8931-04 nie powinny by
wigksze od podanych w tablicy 9.

Tablica 9. Dopuszczalne nieréwitdwarstw asfaltowych, mm

Drodi i place Warstwa Warstwa Warstwa
grp scieralna wigzaca | wyréwnawcza
Drogi klasy L i D oraz place i parkindi 9 12 15

6.4.4.Spadki poprzeczne warstwy

Spadki poprzeczne warstwy z betonu asfaltowegoodeinkach prostych i na tukach powinny ¢bggodne z
dokumentagj projektovs, z tolerangj + 0,5 %.

6.4.5.Rzedne wysokéciowe

Rzedne wysokéciowe warstwy powinny hiyyzgodne z dokumentacprojektows, z toleranci £ 1 cm.
6.4.6.Uksztaltowanie osi w planie

Os warstwy w planie powinna lByusytuowana zgodnie z dokumentgpjojektows, z toleranci 5 cm.
6.4.7.Grubas¢ warstwy

Gruba¢ warstwy powinna by zgodna z grubiwia projektows, z toleranci £ 10 %. Wymaganie to nie dotyczy warstw
o grubdci projektowej do 2,5 cm, dla ktérej tolerancja wgn+5 mm i warstwy o grubiei od 2,5 do 3,5 cm, dla ktérej
tolerancja wynosit 5 mm.

6.4.8.Ztacza podiane i poprzeczne

Ztacza w nawierzchni powinny lbywykonane w linii prostej, rownolegle lub prostopado osi. Zicza w konstrukcji
wielowarstwowej powinny b¥y przesunite wzgkdem siebie, co najmniej o 15 cm.aZta powinny b¥ catkowicie
zZwiazane, a przylegage warstwy powinny byw jednym poziomie.

6.4.9.Krawedz, obramowanie warstwy

Warstwascieralna przy opornikach drogowych i wdzeniach w jezdni powinna wystatvad 3do 5 mm ponad ich
powierzchng. Warstwy bez opornikéw powinny Bywyprofilowane a w miejscach gdzie zaszta konieéznabcicia
pokryte asfaltem.

6.4.10.Wyglad warstwy

Wyglad warstwy z betonu asfaltowego powinien énjednolity tekstue, bez miejsc przeasfaltowanych, porowatych,
tuszcacych sk i spekanych.

6.4.11.Zagszczenie warstwy i wolna przestfizer warstwie

Zagzszczenie i wolna przestnzew warstwie powinny by zgodne z wymaganiami ustalonymi w SST i recepcie
laboratoryjne;j.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w SST D-M-Q0@ANymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarowy jest nf (metr kwadratowy) warstwy nawierzchni z betonwatisfvego.

8. ODBIOR ROBOT
Ogollne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@(Wymagania ogolne” pkt 8.
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Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengagrojektows i SST, jeeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wg pktu 6 i PN-S-96025:2000daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogdlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrsai podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” @kt

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fiwarstwy nawierzchni z betonu asfaltowego obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— o0znakowanie rob6t, zgodnie z zatwierdzonym projekbeganizaciji ruchu,
- dostarczenie materiatow,
- wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej itfehsport na miejsce wbudowania,
- posmarowanie lepiszczem kredzi urzdzer obcych i krawznikow,
— roziozenie i zagszczenie mieszanki mineralno-asfaltowe;j,
— obckcie krawedzi i posmarowanie asfaltem,
- przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclamie;j.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawiemzdnogowych Zwir i mieszanka
2. PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszyamane do nawierzchni drogowych
3. PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawiemzdnogowych. Piasek
4.PN-B-11115:1998 Kruszywa mineralne. Kruszywa sztuczneuzla stalowniczego do nawierzchni drogowych
. PN-C-04024:1991 Ropa naftowa i przetwory naftoPakowanie, znakowanie i transport
. PN-C-96170:1965 Przetwory naftowe. Asfaltygirae
. PN-C-96173:1974 Przetwory naftowe. Asfaltyymplione AUN do nawierzchni drogowych
. PN-S-04001:1967 Drogi samochodowe. Metody fhadaas mineralno-bitumicznych i nawierzchni
bitumicznych
9. PN-S-96504:1961 Drogi samochodowe. Wypetniacz kamienny do mas hianych
10. PN-S-96025:2000 Drogi samochodowe i lotniskowe. Nawierzchnie aefalt. Wymagania
11. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar ré&gnnawierzchni planografem i tat

0 ~N O U

10.2. Inne dokumenty

12.Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygotsztywnych. IBDiM, Warszawa, 1997

13.Tymczasowe wytyczne techniczne. Polimeroasfaltygowe. TWT-PAD-97. Informacje, instrukcje - zeszw,5
IBDiM, Warszawa, 1997

14.Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje &sfed EmA-99. Informacje, instrukcje - zeszyt 60,DiB,
Warszawa, 1999

15.WT/MK-CZDP84 Woytyczne techniczne oceny jdkb grysOw izwirdw kruszonych z naturalnie rozdrobnionego
surowca skalnego przeznaczonego do nawierzchnodrpgh, CZDP, Warszawa, 1984

16.Zasady projektowania betonu asfaltowego ogkezonej odporniei na odksztalcenia trwate. Wytyczne oznaczania
odksztatcenia i modutu sztywém mieszanek mineralno-bitumicznych metquetzania pod obgieniem statycznym.
Informacje, instrukcje - zeszyt 48, IBDiM, Warszaw895

17.Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskigjrdia 2 marca 1999 r. w sprawie warunkéw technickhnyc
jakim powinny odpowiadadrogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.U. Nr 43999 r., poz. 430).
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INFORMACJA AKTUALIZACYIJNA O ASFALTACH WPROW ADZONYCH NORM A PN-EN 12591:2004

1. Zmiany aktualizacyjne w SST
Niniejsza informacja dotyczy stosowania asfaltog RN-EN 12591:2004 w SST, wydanych przez GDDP w1200
uwzgkdniajacych zatgenia ,Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni pialych i pétsztywnych” (KTKNPP), GDDP -
IBDIM, Warszawa 1997:
D-04.07.01 Podbudowa z betonu asfaltowego
D-05.03.05 Nawierzchnia z betonu asfaltowego
D-05.03.07 Nawierzchnia z asfaltu lanego
D-05.03.12 Nawierzchnia z asfaltu twardolanego
D-05.03.13 Nawierzchnia z mieszanki mastyksowo-gmej (SMA)
D-05.03.22 Nawierzchnia z asfaltu piaskowego.
Niniejsza informacja dotyczy rowriennych SST uwzgdniajacych roboty z wykorzystaniem lepiszcza asfaltowego.

ouhrwNE

2. Zalecane lepiszcza asfaltowe

W zwiazku z wprowadzeniem PN-EN 12591:2004, Instytut Bady Drog i Mostéw w porozumieniu z Generaln
Dyrekcja Drog Krajowych i Autostrad uaktualnit zaleceniabdou lepiszcza asfaltowego do mieszanek mineralno-
asfaltowych w ,Katalogu typowych konstrukcji navéehni podatnych i potsztywnych”, ktéry byt podstaapracowania
SST wymienionych w punkcie 1.

Nowe zalecenia przedstawia tablica 1.

Tablical. Zalecane lepiszcza asfaltowe do mieszaméneralno-asfaltowych wedlug przeznaczenia miekiza
obciazenia drogi ruchem

Typ mieszanki Tablica zat. A Kategoria ruchu
i przeznaczenie KTKNPP KR1-2 KR3-4 KR5-6
Beton asfaltowy do Tablica A 50/70 35/50 35/50
podbudowy
35/50
Beton asfaltowy do DE3O A,B,C 35/50
WY Tablica C 50/70 DESO A,B,C | DE30 AB,C
warstwy wizacej DP30 DP30
DP80
Mieszanki mineralno-
asfaltowe do warstwy 50/70 50/70
scieralnej (beton TablicaE | DESOA,B,C | DE30 AB,C SESS :’BB'g
asfaltowy, mieszanka DE150 A,B,C | DE80 A,B,C 2
SMA, mieszanka MNU)

Uwaga:’ - do cienkich warstw

Oznaczenia:

KTKNPP - Katalog typowych konstrukcji nawierzchmdatnych i pétsztywnych,

SMA - mieszanka mastyksowo-grysowa,

MNU - mieszanka o nieggtym uziarnieniu,

35/50 - asfalt wg PN-EN 12591:2004, zpsfjacy asfalt D-50 wg PN-C-96170:1965,

50/70 - asfalt wg PN-EN 12591:2004, zpsfjacy asfalt D-70 wg PN-C-96170:1965,

DE, DP - polimeroasfalt wg TWT PAD-97 Tymczasowgtyezne techniczne. Polimeroasfalty drogowe.

Informacje, instrukcje - zeszyt 54, IBDIM, Warsza®@97

3. Wymagania wobec asfaltéw drogowych
W zwiazku z wprowadzeniem PN-EN 12591:2004, Instytut Badzy Drog i Mostow w porozumieniu z Generaln
Dyrekcja Drog Krajowych i Autostrad ustalit wymagane wdawosci dla asfaltow z dostosowaniem do warunkow polskic

- tablica 2.

Tablica 2. Podziat rodzajowy i wymagane $eiavosci asfaltow drogowych o penetracji odX)1 mm do 3380,1 mm
wg PN-EN 12591:2004 z dostosowaniem do warunkéwkct

Lp. | Wtasciwosci Metoda | Rodzaj asfaltu
badania| 20/3 35/5 | 50/7 | 70/100| 100/15| 160/22| 250/33
0 0 0 0 0 0
WEASCIWOSCI OBLIGATORYJNE
1 | Penetracjia Ww0,1mm Ezf\lzﬁEN 20- |35- |[50- |70-100j100- |[160- |250-
25°C 30 |50 |70 150 220 330
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Temperatura PN-EN

2 LN °C 55- |50- |46- |43-51 | 39-47| 35-43| 30-38
mieknienia 1427 63 53 54
Temperatura |, PN-EN

3 zaptonu, nie C 29502 240 | 240 | 230| 230 230 220 220
mniej niz
Zawartaé

4 |skiadnikow | % ngg; 99 |99 |99 |99 |99 |99 |99

rozpuszczal- | m/m
nych, nie mnie
niz

Zmiana masy
5 |po starzeniu% PN-EN |05 |05 (05 (0,8 0,8 1,0 1,0
(ubytek lubl m/m | 12607-1
przyrost)  nie

wiecej niz
Pozostata
6 |penetracia pp% TA“Z'GEN 55 |53 |50 |46 |43 |37 |35
starzeniu, nig
mniej niz
Temperatura
7 |micknienia poec  |TNEN 157 152 |ag |45 |41 |37 |32
. . 1427
starzeniu, ni
mniej niz T
WEASCIWOSCI SPECJALNE KRAJOWE
Zawartgé
8 |parafiny, % 1P2’\'6'OEG'\_'1 22 (22 |22 |22 |22 |22 |22
nie wigcej N
Wzrost temp
9 |micknienia po|°C 54[\127EN 8 8 9 9 10 11 11
starzeniu, ni¢
wiecej niz
Temperatura PN-EN Nie
10 |famliwosci, nie|°C 12593 ok- |[-5 -8 -10 -12 -15 -16
wiecej niz resla
Sie

Niniejsza aktualizacja SST zostata wprowadzonatdsowania przez GeneralDyrekci Drég Krajowych i Autostrad
pismem nr GDDKIA-BRI 3/211/3/03 z dnia 2003-09-2ap uwzgtdnia zmiar nr normy PN-EN 121591:2002 (U) na
PN-EN:12591:2004 w 2004 r.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegbétowej specyfikaegihhicznej (SST)aswymagania dotyexce wykonania i odbioru
rob6t zwhzanych z przeciwerozyjnym umocnieniem powierzchiiovskarp, rowow gciekéw.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stosoesigako dokument przetargowy i kontraktowy petgcaniu i
realizacji rob6t naPrzebudowa drogi Niergno — Nierasno kolonia w km roboczym 0+000 + 1+550.
1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot zmanych z trwatym powierzchniowym
umocnieniem skarp, rowowsciekw brukowaniem.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.R6w - otwarty wykop, ktory zbiera i odprowadza wod

1.4.2.Brukowiec - kamié narzutowy nieobrobiony (otoczak) lub obrobiony eztalcie nieregularnym i zaalglonych
krawedziach.

1.4.3.Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z odpowiednimi polskimi normami i z defjaimi podanymi w SST D-
M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.
1.5. Ogo6lne wymagania dotycrce rob6t

Ogolne wymagania dotysze rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow
Og6lne wymagania dotysze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, pudev SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatéw
Materiatami stosowanymi przy umacnianiu skarp,daw sciekdw obgtymi niniejsz SST &:
- brukowiec,
— mech, szpilki, paliki i pale,
- kruszywo,
- cement,
- zaprawa cementowa,

2.3. Brukowiec
Brukowiec powinien odpowiadavymaganiom PN-B-11104:1960.

2.4. Kruszywo
Zwir i mieszanka powinny odpowiadlarymaganiom PN-B-11111:1996.
Piasek powinien odpowiadaymaganiom PN-B-11113:1996.

2.5. Cement

Cement portlandzki powinien odpowigdaymaganiom PN-B-19701:1997.
Cement hutniczy powinien odpowigdaymaganiom PN-B-19701:1997.
Sktadowanie cementu powinnodggodne z BN-88/6731-08.

2.6. Zaprawa cementowa

Przy wykonywaniu umocnierowow i ciekdw naley stosowd zaprawy cementowe zgodne z wymaganiami PN-B-
14501:1990.
3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt

3.2. Sprat do wykonania robot
Wykonawca przyspujacy do wykonania umocnienia techniczno-biologicznggavinien wykazéa sie mozliwoscia
korzystania z nagbujacego spretu:
— ubijakéw o0 ecznym prowadzeniu,
— wibratorow samobimych,
— plyt ubijajacych,
- cysterny z wod pod cénieniem (do zraszania) oraziy do podlewania (miejsc niedgphych).
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4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotycgce transportu
Og6lne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagidine” pkt 4.
4.2. Transport materiatéw
4.2.1.Transport brukowca
Brukowiec mana przewoz dowolnymisrodkami transportu.
4.2.2. Transport kruszywa

Kruszywo mana przewozi dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpiegagih je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi kruszywaradmiernym zawilgoceniem.

4.2.3.Transport cementu
Cement nalgy przewozé zgodnie z wymaganiami BN-88/6731-08.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M@00 ,Wymagania ogélne” pkt 5.

5.2. Brukowanie
Umocnienie brukowcem stosuje sirzy nachyleniu skarp vigzym od 1:1,5 oraz w celu zabezpieczenia przegmsiln
dziataniem strumieni przeptywgjej wody.
5.2.1.Przygotowanie podia
Podiae pod brukowiec nakg przygotowa zgodnie z PN-S-02205:1998.
5.2.2.Podkiad

Podkiad pod brukowiec stanowi warstwa kruszywarubgici od 10 cm do 15 cm. Podkiad z grubszego kruszywa
nalezy uktad& ,pod sznur”, natomiast z drobniejszego kruszywaiaakgo st wyrownywa przecaganiem taty, ,pod
tate”. Po utazeniu podkiadu nalegy go lekko uklepé, ale nie ubija.

Przy umocnieniu rowéwséciekdw na warstwie podktadu z kruszywaayéd warstwe zaprawy cementowo-piaskowej w
stosunku 1:4 i grubimi od 3 cm do 5 cm.

5.2.3.Uktadanie brukowca

Brukowiec naley uktada& na przygotowanym podkfadzie wg pktu 5.2.2. Brulenmiklada si,pod sznur” nacigniety
na palikach na wysoké od 2 cm do 4 cm nad projektowany poziom powienkcNalezy w pierwszej kolejnéci, po linii
obwodu umocnienia, ukyé brukowce najwjksze. Brukowiec naly uklad& tak, aby szczeliny radzy sisiednimi
warstwami mijaly si i nie przekraczaty 3 cm, a najpkiszy wymiar brukowca byt skierowany w podkiad.

Szczeliny nalegy wypeini zapravq cementowo-piaskoavo stosunku 1:2. W okresie agiania zaprawy cementowo-
piaskowej powierzchgibruku naley ostont matami lub warstw piasku i utrzymywé w stanie wilgotnym, przez co
najmniej 7 dni.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblpkt 6.

6.2. Kontrola jakosci brukowania

Kontrola polega na rozebraniu ok. 1% mowierzchni zabrukowanej i ponownym zabrukowanjum tsamym
brukowcem.Scistos¢ utozenia uwaa skt za dostatecazn jesli przy ponownym zabrukowaniu rozebranej powierachn
zostanie nie wicej niz 4% powierzchni niezabrukowanej.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot
Og0blne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-Q0@ONymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednosti obmiarow jest:
2 . . . e . -
- m° (metr kwadratowy) powierzchni skarp i rowéw umamnich przez brukowanie.

8. ODBIOR ROBOT
Ogollne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@(Wymagania ogolne” pkt 8.
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Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentapjojektows, SST i wymaganiami kyniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg gktiaty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Og0dlne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” gkt

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1frumocnienia skarp i rowéw przez brukowanie obejmuje
roboty pomiarowe i przygotowawcze,
dostarczenie i wbudowanie materiatow,

10.

1.

2
3
4.
5.
6
7
10.

pielegnacja spoin,

uporzdkowanie terenu,

przeprowadzenie bafla pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Normy

PN-B-11104:1960
PN-B-11111:1996
PN-B-11113:1996
PN-B-14501:1990
PN-B-19701:1997
PN-S-02205:1998
BN-88/6731-08

2. Inne materiaty

Materiaty kamienne. Brukowiec

Kruszywa mineralne. Kruszywo ndtealo nawierzchni drogowyclwir i mieszanka
Kruszywa mineralne. Kruszywa nahgrao nawierzchni drogowych. Piasek
Zaprawy budowlane zwykie

Cement. Cement powszechnegtku. Skfad, wymagania i ocena zgodcio

Drogi samochodowe. Roboty ziemnanégania i badania

Cement. Transport i przechowywanie

8. Katalog powtarzalnych elementéw drogowych (KPED@ansprojekt-Warszawa, 1979.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegbétowej specyfikaegihhicznej (SST)aswymagania dotyexce wykonania i odbioru
robét budowlanych zwzanych z wykonaniem przepustu z rur polietylenowsginalnie karbowanych pod zjazdem.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stosaviest jako dokument przetargowy i kontraktowy peiscaniu i
realizacji rob6t naPrzebudowa drogi Niergno — Nieragsno kolonia w km roboczym 0+000 + 1+550.
1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robot zeanych z wykonaniem i odbiorem
przepustu rurowego z polietylenu wysokiestpci (HDPE) z rur spiralnie karbowanych, budowanegd gjazdem na
drogi boczne.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Przepust — obiekt wybudowany w formie zangkejiobudowy konstrukcyjnej, skacy do przeptywu matych ciekow
wodnych pod nasypem korpusu drogowego lubasly do ruchu kotowego i pieszego.

1.4.2.Przepust rurowy — przepust, ktérego konstrukcgmaavykonana jest z rur.

1.4.3. Przepust pod zjazdem — przepust (zwykle rurowy) mpozhdzonym miejscem dogiu do drogi (zjazdem),
uzgodnionym z zasnzizapcym drog.

1.4.4.Polietylen HDPE — wysokoudarowa odmiana polietylerysokiej g:stasci, charakteryzujca sé dobi odporndcia
na dziatanie roztworu soli i olejéw mineralnych n@graniczoa odporndcia na benzya.

1.4.5.Przepust z rur polietylenowych spiralnie karbowdnycprzepust rurowy z polietylenu HDPE, ktérego aevzna
powierzchnia rur jest uksztattowana w formie smiegjo karbu o wielkii i skoku zwoju dostosowanego ét@dnicy rury.

1.4.6.Zkaczka do rur — element shcy do pokczenia dwdch odcinkOw rur, przy moateprzepustu.
1.4.7.Element zaciskowy — opaska zaciskowaduiba zaciskajca zhczke, przy hczeniu dwdch odcinkow rur.

1.4.8.Pozostale okrdenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pit.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Og6lne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow

Ogdlne wymagania dotysze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, pudev SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 2.

2.2. Materiaty do wykonania robét
2.2.1.Zgodna¢ materiatéw z dokumentagcprojektows i aprobad techniczia

Materiaty do wykonania rob6t powinny dygodne z ustaleniami dokumentacji projektowej 88T oraz aprobat
technicza IBDiM.

2.2.2.Rodzaje materiatéw

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu przepustu

— rury polietylenowe HDPE spiralnie karbowane oraz el@mentydczace rury, jak ziczki, paski zaciskowe lufruby,
odpowiadajce wymaganiom aprobaty technicznej,

— material, stanowicy fundament pod rury i do zasypki przepustu, zgodrdokumentagj projektova, np. mieszanka
kruszywa naturalnego (pospoétka) odpowiadajwymaganiom PN-B-11111:1996, o uziarnieniu 0+20 b 0+31,5
mm,

— material do wykonania umocnienia skarp na wlocieylocie z brukowca, odpowiadgiego wymaganiom SST D-
06.01.01,

2.2.3.Sktadowanie materiatéw

Rury polietylenowe oraz gtzki i paski zaciskowe natg przechowywda tak, aby nie ulegty mechanicznemu
uszkodzeniu.

Podtaze, na ktérym sktaduje gsirury, musi by rowne, umaliwiajace spoczywanie rury na karbach na calej diago
rury. Rury mana sktadowé warstwowo do wysok@i max. 3,2 m. Rury ukladane swobodnie zaleca uitada
warstwami prostopadtymi wzgdem siebie. Uktadanie moa wykonyw& z podpérkami drewnianymi lub metalowymi
zapobiegajcymi przemieszczaniu rur. Ksztalt podporek musi taki, aby nie wysipowat zbyt duy nacisk na gsiednie
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warstwy rur, mogcy spowodowa ich uszkodzenie. Okres skladowania na wolnym ptraienie powinien przekracz®
lat.
Sktadowanie innych materiatdw powinno odpowiadgymaganiom norm i SST wymienionych w punkcie 2.2.2

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt

3.2. Sprat stosowany do wykonania robot

Przy wykonywaniu rob6t Wykonawca w zabesci od potrzeb, powinien wykagasic mazliwoscia korzystania ze

sprztu dostosowanego do przigj metody robot, jak np.:
— koparky chwytakow, na podwoziu gsienicowym o pojemriei tyzki 0,4 nt,
— ubijakiem spalinowym, pttwibracyjm, walcem lub innym spetem zagszczajcym,
— sprztem transportowym,
— sprztem do roztadunku rur, jak lekkim sgtem dzwigowym, wézkami widtowymi (roztadunek me tez by¢

wykonywany ecznie).

Uwaga: W czasie roztadunku rur nafezwracé& uwag, zeby nie uszkodzi karbéw, np. przez zbyt energiczne
wyciaganie rur, co powoduje tarcie karbow o paeto

Sprzt powinien odpowiadawymaganiom okrdonym w dokumentacji projektowej, SST, instrukcjgmoducentéw
lub propozycji Wykonawcy i powinien Byzaakceptowany przezayniera.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotycgce transportu
Og6lne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagidine” pkt 4.

4.2, Transport materiatow

Materiaty sypkie i drobne przedmioty wma przewozi dowolnymi $rodkami transportu, w warunkach
zabezpieczagych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem mnmateriatami i nadmiernym zawilgoceniem.

Rury naley utozy¢ réwnomiernie na catej powierzchni tadunkowe] olmi&bie i zabezpieczyprzed maliwoscia
przesuwania 8i podczas transportu. Nie naje dopuci¢, aby wkcej niz 1 m rury wystawal poza obrysodka
transportowego.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Og0llne zasady wykonania robét podano w SST D-MN@OO ,Wymagania ogélne” pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania rob6t

Sposob wykonania robot powiniendggodny z dokumentagprojektovs i SST. W przypadku braku wystarcgaych
danych mana korzysta z ustalé podanych w niniejszej specyfikacji oraz z inforih@odanych w zaicznikach.
Podstawowe czynioi przy wykonywaniu robot obejmalj
roboty przygotowawcze,
wykonanie wykopow, np. pod faw
wykonanie fundamentu (tawy) pod rury, np. z miesz&nuszywa naturalnego (pospétki),
utozenie rury na tawie w jednym odcinku lub w odcinkaslymagagcych pokczenia kolejnych dwoch ruradzka,
wykonanie zasypki przepustu,
umocnienie skarp przy wlocie i wylocie przepustu,
roboty wykaiczeniowe.

NogkrwpdrE

5.3. Roboty przygotowawcze

Przed przyapieniem do robét naky, na podstawie dokumentacji projektowej, SST lidkaza Inzyniera:
— ustali lokalizac robot,
- usuryé przeszkody, np. drzewa, krzaki, obiekty, elemelntyg, ogrodze itd.,

5.4. Wykonanie wykopow

Wykonanie wykopéw pod tagvi ewentualne inne elementy robét powinna lzgodne z dokumentacprojektova.
Dobér sprztu i metody wykonania natg dostosowa do rodzajéw gruntu, obfosci robot i odlegigci transportu.

Dno wykopu powinno byywyréwnane z doktadricia co najmniej + 2 cm.

Wykop naley wykona& w takim okresie, aby po jego zalazeniu mana byto przystpi¢ do wykonywania przepustu.

5.5. tawa pod przepustem

Rury przepustu powinny Byuktadane na zagzczonej warstwie podsypki (fawie) o grgbioustalonej w dokumentacji
projektowej, z mieszanki kruszywa naturalnego @useniu np. 0+-20 mm, bez zanieczys#cze

Podsypk naley zagscic do 0,98 Proctora normalnego. Gérna jej warstwaruba@ci rownej wysokéci karbu
powinna by luzna, aby karby rury mogty swobodnie sv niej zag¢bicé.

SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE 80



SST D.06.02.01a Przepust z rur polietylenowych alpile karbowanych pod zjazdem

5.6. Utazenie rur przepustu na tawie

Ulozenia rury na tawie naty dokona& po wytyczeniu osi przepustu.

Zaleca sj uktad& rurg w jednym odcinku, j@ mozliwa jest dostawa rury o odpowiedniej dhdgp wynikajaca z
asortymentu produkgiji i miiwosci transportowych. W innych przypadkach, przeptstany z dwéch lub wikszej liczby
rur powinien mié polaczenia ziczkami poszczegoéinych odcinkéw rur.

taczenie dwéch odcinkéw rur polega na:

— utozeniu na tawie zfczki,

— potozeniu na zczce dwédchssiednich kacow rur,

— zamknkciu zlkczki,

— zatweniu w zhczce paskow lubrub zaciskowych i zaggnigcie ich.

Rure przepustu po ul@niu naley ustabilizowg w taki sposéb, aby nie zmienita swojego pelna w czasie
zasypywania przepustu. Moa dokona tego podsypkwspierajca.

5.7. Zasypka przepustu

Zasypka przepustu do wysakg co najmniej 30 cm ponad garkrawedz przepustu zalecaesivykona& mieszank
kruszywa naturalnego o frakcji 0 + 31,5 mm o klasiejednorodnéci D5 lub piaskiem gruboziarnistym. Za zgod
Inzyniera, do zasypki mma wy¢ piasku lub gruntu rodzimego.

Zasypka powinna dywykonywana:

— réwnomiernie i rGwnoczmie z obu stron przepustu,

— warstwami o grub&i dostosowanej do wysokad zasypki, zagszczonymi do wskanika zagszczenig 0,98,

— ze zwr6ceniem uwagi, abirednica ziaren kruszywa, ukltadanego bérpdnio na rurze, nie przekraczata wiglio
skoku karbu zewgtrznego rury.

Szczegolnie starannie najewykona podsypk wspierajca przepust, umieszczamad tawy. Materiat na podsypk
wspierajca powinien odpowiadawymaganiom mieszanki z kruszywa 0+20 mm dla tawy.

5.8. Umocnienie skarp przy wlocie i wylocie przepts
5.8.1.Rodzaje umocnieskarp
Umocnienie skarp przy wlocie i wylocie przepustawnno odpowiada ustaleniom dokumentacji projektowej.

Umocnieniu podlega dno oraz skarpy.
Umocnienie skarp mma wykona z brukowca,.

5.8.2.Umocnienie skarpy brukowcem
Brukowiec i sposéb wykonania umocnienia powiniepaviadé wymaganiom SST D-06.01.01.

5.9. Roboty wykaiczeniowe
Roboty wykaiczeniowe — roboty poaglkujace otoczenie terenu robot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakol rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przyapieniem do robét Wykonawca powinien:

— uzyska& wymagane dokumenty, dopuszeza wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stastv(aprobaty
techniczne, certyfikaty zgodid, deklaracje zgodrici, ew. badania materiatdéw wykonane przez dostawigdyy

— ew. wykon& wlasne badania wdaiwosci materiatdw przeznaczonych do wykonania robotedéne w pkcie 2,

— sprawdzé cechy zewgtrzne gotowych materiatow z tworzyw i prefabrykowah.
Wszystkie dokumenty oraz wyniki bad#/ykonawca przedstawiaaynierowi do akceptaciji.

6.3. Badania w czasie robo6t
Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiardw, ktore naley wykona w czasie robét podaje tablica 1.

Tablica 1. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie robot

o i Czestotliwosé .
Lp. Wyszczegolnienie robot bada# Wartasci dopuszczalne
1 Lokalizacja i zgodrn& granic terenu robd tl raz Wg pktu 5 i dokumentacji
z dokumentagj projektowa projektowej
2 Wykonanie wykopow Bimco Wg pktu 5
3 Wykonanie fundamentu (tawy) przepusty Biezaco Wg pkiu 5
4 Ulozenie rur przepustu na tawie Bigo Wg pktu 5
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5 Zasypka przepustu Bigco Wg pktu 5

6 Umocnienie skarp przy wilocie i WyIOCI%ieZqCO Wg pkiu 5
przepustu

7 Wykonanie robot wykiczeniowych Ocena gita Wg pktu 5

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w SST D-M-Q0@ANymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostik obmiarow jest m (metr) kompletnego wykonania przepustu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogollne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@(Wymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentapyojektova, ST i wymaganiami liyniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg p&aé/ wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robd6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu
Odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
— wykonanie wykopu,
— wykonanie tawy fundamentowe.
Odbiér tych robét powinien lktyzgodny z wymaganiami pktu 8.2 D-M-00.00.00 ,Wymiaigaogllne” oraz niniejszej
SST.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” gkt

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m kompletnego przepustu obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robot,

— przygotowanie podia,

— dostarczenie materiatéw i spta,

— wykonanie przepustu z wykopem, fawtozeniem rur, zasypk umocnieniem skarp wedlug wymagdokumentacji
projektowej, SST i specyfikacji technicznej,

— przeprowadzenie pomiaréw i badaymaganych w specyfikacji technicznej,

— odwiezienie sprau.

9.3. Sposob rozliczenia robot tymczasowych i praowarzyszcych

Cena wykonania rob6t okdlenych niniejsa SST obejmuje:
— roboty tymczasowe, ktoérey potrzebne do wykonania rob6t podstawowych, alesngrzekazywane Zamawigiemu i
sg usuwane po wykonaniu rob6t podstawowych,

— prace towarzysgce, ktére g niezkedne do wykonania rob6t podstawowych, niezaliczameathot tymczasowych, jak
geodezyjne wytyczenie robot itd.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Ogolne specyfikacje techniczne (SST)

1. D-M-00.00.00 Wymagania ogélne

2. D-01.00.00 Roboty przygotowawcze

3. D-02.00.00 Roboty ziemne

4. D-03.01.03a Przepust pod kogairogi z rur polietylenowych HDPE spiralnie karbowah

5. D-05.03.23a Nawierzchnia z betonowej kostki bruéj dla drog i ulic oraz placoéw i chodnikéw
6. D-06.01.01 Umocnienie powierzchniowe skarp, raviéciekow

10.2. Normy

7. PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywturane do nawierzchni drogowychwir i mieszanka
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegodtowej specyfikagphtécznej (SST) & wymagania dotyee wykonania i odbioru
robét zwhzanych z remontowaniem i utrzymaniem rowéw.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stosoesigako dokument przetargowy i kontraktowy petgcaniu i
realizacji rob6t naPrzebudowa drogi Niergno — Nierasno kolonia w km roboczym 0+000 + 1+550.
1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t awanych z oczyszczaniem,
pogkbianiem oraz profilowaniem dna i skarp rowu.
1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.R6w - otwarty wykop o gbokasci, co najmniej 30cm, ktory zbiera i odprowadza wod
1.4.2.R6w przydrany - row zbierajcy wock z korony drogi.
1.4.3.R6w odptywowy - row odprowadzgy wodk poza pas drogowy.
1.4.4. Pozostale okrdenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pit.
1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotysze rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogopkt 1.5.

2. MATERIALY
Materiaty nie wystpuja.
3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotysee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
3.2. Sprat do wykonywania rob6t remontowych i utrzymaniowych
Wykonawca przyspujacy do wykonania robét powinien wykazasic maozliwoscia korzystania z nagpujacego
spratu:
— koparek podsbiernych,
— réwniarek samojezdnych lub przyczepnych,
— urzadzenr kontrolno-pomiarowych,
4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotycgce transportu
0Og6lne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagidine” pkt 4.

4.2. Transport materiatéw
Przy wykonywaniu robét okénych w niniejszej SST, mioa korzysté z dowolnychsrodkéw transportowych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M@00 ,Wymagania ogélne” pkt 5.

5.2. Oczyszczenie rowu
Oczyszczenie rowu polega na wybraniu namutu naamiego przez wag $cieciu trawy i krzakéw w olygbie rowu.

5.3. Pog¢bianie i wyprofilowanie dna i skarp rowu

W wyniku prac remontowych nalg uzysk& podane porej wymiary geometryczne rowu i skarp dla rowu
odptywowego - ksztalt trapezowy, szerékalna, co najmniej 0,40 m,egffokas¢ minimum 0,50 m, przebieg prostoliniowy.
5.4. Roboty wykaiczeniowe

Namut i nadmiar gruntu pochogtzgo z remontowanych rowow i skarp nglevywiezé poza obgb pasa drogowego i
rozplantowd w miejscu zaakceptowanym przezyniera.

Sposéb zniszczenia pozostaiopo usungtej raslinnosci powinien by zgodny z ustaleniami SST lub wskazaniami
Inzyniera.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakol rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblpkt 6.

SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE 83



SST. D.06.04.01. Oczyszczenie rowow

6.2. Pomiary cech geometrycznych remontowanego rowskarp
Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw podaje tablica 1.
Lp. | Wyszczegolnienie Minimalna egtotliwosé pomiarow

2 Szeroka¢ i glebokas¢ rowu 1raz na 100m

Szeroké¢ i gtebokas¢ rowu powinna b zgodna z dokumentacprojektows z tolerancy = 5cm.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w SST D-M-Q0@ANymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostik obmiarow jest m (metr) remontowanego rowu.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentapjojektows, SST i wymaganiami kyniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg p&aé/ wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. OgdlIne ustalenia dotycgce podstawy platndci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy platroi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogodlne” gkt

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1m remontowanego rowu obejmuje:
- roboty pomiarowe i przygotowawcze,
— oznakowanie robdt,
— oczyszczenie rowu,
— pogkbianie i profilowanie rowu,
- $cigcie trawy i krzakow,
— odwiezienie urobku,
- roboty wykaiczeniowe,
— przeprowadzenie pomiaréw wymaganych w specyfikacjnniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-S-02204 Drogi samochodowe. Odwodnienie drég

10.2. Inne materiaty
2. Stanistaw Datka, Stanistaw Lenczewski: Drogoaloty ziemne
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SST D.08.01.01 Krawezniki betonowe

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegodtowej specyfikagphtécznej (SST) & wymagania dotyee wykonania i odbioru
robét zwhzanych z ustawieniem krawanikow betonowych.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stosoesigako dokument przetargowy i kontraktowy petgcaniu i
realizacji rob6t naPrzebudowa drogi Niergno — Nieragsno kolonia w km roboczym 0+000 + 1+550.
1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robét z@anych z ustawieniem kraanikow
betonowych na tawie betonowej z oporem.

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Krawezniki betonowe - prefabrykowane belki betonowe ogrzajace chodniki dla pieszych, pasy dzig, wyspy
kierujace oraz nawierzchnie drogowe.

1.4.2. Pozostale okrdenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pit.
1.5. Ogolne wymagania dotycrce robot

Ogolne wymagania dotysee rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogopkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow

Ogdlne wymagania dotysze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, pudev SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 2.
2.2. Stosowane materiaty
Materiatami stosowanymas
— krawezniki betonowe,
— piasek na podsygk do zapraw,
— cement do podsypki i zapraw,
- woda,
— materialy do wykonania tawy pod kramiki.

2.3. Krawezniki betonowe — wymagania

Nalezy zastosowékrawezniki uliczne prostoltne scigte, gatunku 1, jednowarstwowe lub dwuwarstwowe onayach
15x30cm.

Rys. 1. Ksztalt kragznikdw betonowych rodzaju ,a”
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Tablica 1. Wymiary krawznikow betonowych
Typ kraweznika | Rodzaj krawznika Wymiary krawgznikow, ¢m
I b h c d r
U a 100 15 30 min. 3 min. 12 1.0
max. 7 | max. 15

Krawgzniki betonowe mog by¢ przechowywane na skladowiskach otwartych. Keamvki betonowe nabey uklad& z
zastosowaniem podkiadek i przekiadek drewnianyetymiarach: grub& 2,5 cm, szerok@ 5 cm, dlugé¢ min. 5 cm
wieksza nk szerokdé¢ kraweznika.
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2.4.Beton i jego sktadniki
2.4.1.Beton do produkcji kraeznikéw

Do produkcji krawznikéw nalery stosowé beton wg PN-B-06250, klasy B 25 i B 30. W przypadiykonywania
kraweznikow dwuwarstwowych, gorna (licowa) warstwa kegnikow powinna by wykonana z betonu klasy B 30.
Beton uyty do produkcji krawznikdw powinien charakteryzowssie:
— nasikliwoscia, ponizej 4%,
— Scieralndcia na tarczy Boehmego, dla gatunku 1: 3 mm, dla dat@ 4 mm,
— mrozoodpornécia i wodoszczelnécia, zgodnie z norsnPN-B-06250.

2.4.2. Cement

Cement stosowany do betonu powinied bgmentem portlandzkim klasy niezsizej n# ,32,5” wg PN-B-19701.
Przechowywanie cementu powinnottagodne z BN-88/6731-08.

2.4.3.Kruszywo

Kruszywo powinno odpowiadavymaganiom PN-B-06712.
Kruszywo naley przechowywa w warunkach zabezpiecaaych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z
kruszywami innych asortymentéw, gatunkow i marek.

2.4.4\Woda
Woda powinna byodmiany ,1” i odpowiad&wymaganiom PN-B-32250.

2.5. Materialy na podsyple i do zapraw

Jeli dokumentacja projektowa lub SST nie ustala imficzo naley stosowa nastpujace materialty na podsypk
cementowo-piaskoai do zapraw:

— mieszank cementu i piasku: z piasku naturalnego speto@jo wymagania dla gatunku 1 wg PN-B-11113

— cementu 32,5 spelnigjego wymagania PN-EN 197-1

— wody odmiany 1 odpowiadgjej wymaganiom PN-88/B-32250.

Sktadowanie kruszywa, nieprzeznaczonego do bBeegoniego wbudowania po dostarczeniu na bugopowinno
odbywa& sie na poditau réwnym, utwardzonym i dobrze odwodnionym, przybezpieczeniu kruszywa przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiakamiennymi.

Przechowywanie cementu powinnattagodne z BN-88/6731-08.

2.6. Materialy na tawy
Do wykonania taw pod kraggnik nalezy stosowa, dla tawy betonowej — beton klasy B15 wg PN-884280,

2.7. Masa zalewowa

Masa zalewowa, do wypetnienia szczelin dylataoglinga gogco, powinna odpowiadawymaganiom BN-74/6771-04
lub aprobaty technicznej.
3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Ogolne wymagania dotygeze sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” Pkt

3.2. Sprat

Roboty wykonuje i recznie przy zastosowaniu:
— betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oraz goiywania podsypki cementowo-piaskowej,
— wibratorow ptytowych, ubijakéwecznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotycgce transportu
0Og6lne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagidine” pkt 4.

4.2, Transport kraweznikdw

Krawgzniki betonowe mog by¢ przewaone dowolnymgrodkami transportowymi.

Krawezniki betonowe uktadanalezy nasrodkach transportowych w pozycji pionowej z nachiden w kierunku jazdy.

Krawezniki powinny by zabezpieczone przed przemieszczeniegmi siszkodzeniami w czasie transportu, a gorna
warstwa nie powinna wystawg@ozascianysrodka transportowego wgej niz 1/3 wysokdci tej warstwy.

4.3. Transport pozostatych materiatéw

Transport cementu powiniergsidbywa w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08.

Kruszywa mana przewozi dowolnym srodkiem transportu, w warunkach zabezpiegaah je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiat®wodczas transportu kruszywa powinny lzabezpieczone przed
wysypaniem, a kruszywo drobne - przed rozpyleniem.
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Mas; zalewows naleey pakowa& w bebny blaszane lub beczki drewniane. Transport p@minodbywa sic w
warunkach zabezpiecaaych przed uszkodzeniemtnow i beczek.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogollne zasady wykonania robét podano w SST D-M@OM,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Wykonanie koryta pod tawy

Koryto pod tawy nalgy wykonywa zgodnie z PN-B-06050.

Wymiary wykopu powinny odpowiadavymiarom tawy w planie z uwzglinieniem w szerokai dna wykopu ew.
konstrukcji szalunku.

Wskaznik zag:szczenia dna wykonanego koryta pod ¢apowinien wynosi, co najmniej 0,97 wedtug normalnej
metody Proctora.

5.3. Wykonanie taw betonowych

tawy betonowe z oporem wykonuje: s szalowaniu. Beton réeielony w szalowaniu lub bezgednio w korycie
powinien by wyréwnywany warstwami. Betonowanie taw nglevykonywa® zgodnie z wymaganiami PN-B-06251, przy
czym naley stosowa co 50 m szczeliny dylatacyjne wypetnione bitumicemasg zalewovs.

5.4. Ustawienie kravgznikdw betonowych
5.4.1.Zasady ustawiania kraanikow

Swiatto (odlegiéé gornej powierzchni kraggnika od jezdni) powinno Wy zgodne z ustaleniami dokumentaciji
projektowej i powinno wynosi6 cm.

Zewretrznasciana krawznika od strony chodnika powinnadbpgo ustawieniu kragznika obsypana piaskiemwirem,
tluczniem lub miejscowym gruntem przepuszczalnytarasnie ubitym.

Ustawienie krawznikéw powinno by zgodne z BN-64/8845-02.

5.4.2.Ustawienie krawznikow na tawie betonowej

Ustawianie krawznikdw na tawie betonowej wykonujegaia podsypce cementowo-piaskowej o g&eb8 do 5 cm po
zag:szczeniu.

5.4.3.Wypehnianie spoin

Spoiny krawgznikéw nie powinny przekraczaszerokéci 1cm. Spoiny naley wypelnié zaprava cementowo-piaskoay
przygotowan w stosunku 1:2. Zalewanie spoin krgnikow zapravwy cementowo-piaskoavstosuje s wytacznie do
kraweznikow ustawionych na fawie betonowe;.

Spoiny krawznikbw przed zalaniem zaprawnalezy oczysci¢ i zmy¢ woda. Dla zabezpieczenia przed wpltywami
temperatury kraegzniki ustawione na podsypce cementowo-piaskoweppainach zalanych zaprawalery zalewd, co
50 m bitumiczia mag, zalewowy nad szczelipdylatacyjr tawy.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét
Ogollne zasady kontroli jako rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robot
6.2.1.Badania krawznikow

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykénbhadania materiatow przeznaczonych do ustawienia
kraweznikow betonowych i przedstaédvivyniki tych bada Inzynierowi do akceptaciji.

Sprawdzenie wygtu zewrtrznego nalgy przeprowadi na podstawie ogtizin elementu przez pomiar i policzenie
uszkodzé wystkepujacych na powierzchniach i kragziach elementu zgodnie z wymaganiami tablicy 3nRoy diugaci
i gtebokadsci uszkodzé nalezy wykona za pomog przymiaru stalowego lub suwmiarki z doktadaig do 1 mm, zgodnie
z ustaleniami PN-B-10021.

Sprawdzenie ksztattu i wymiaréw elementéw nglerzeprowadzi z doktadnécia do 1 mm przy #yciu suwmiarki
oraz przymiaru stalowego lubstay zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i 2. Sprawdzekigdw prostych w nargach
elementéw wykonuje siprzez przylaenie lgtownika do badanego nam@i zmierzenia odchytek z doktadiwis do 1 mm.

6.2.2.Badania pozostatych materiatow

Badania pozostalych materialdw stosowanych prziawianiu krawgznikbw betonowych powinny obejmowa
wszystkie wiaciwosci, okrellone w normach podanych dla odpowiednich materiakopkt 2.

6.3. Badania w czasie robo6t
6.3.1.Sprawdzenie koryta pod taw
Nalezy sprawdza wymiary koryta oraz zagzczenie podia na dnie wykopu.
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Tolerancja dla szerokoi wykopu wynosit 2 cm. Zagszczenie podia powinno by zgodne z pkt 5.2.
6.3.2.Sprawdzenie taw

Przy wykonywaniu taw badaniu podlegaj

a) Zgodna¢ profilu podiznego gérnej powierzchni taw z dokumentggjojektovs.
Profil podtwny gérnej powierzchni tawy powinien byzgodny z projektowanniwelet. Dopuszczalne odchylenia
mog wynost = 1 cm na kade 100 m tawy.

b) Wymiary faw.
Wymiary taw naley sprawdzé w dwdch dowolnie wybranych punktach nazdt@ 100 m tawy. Tolerancje wymiaréw
wynosz:
- dla wysokdci = 10% wysokéci projektowanej,
- dla szerokéci = 10% szerokeci projektowane;.

c) Réwna¢ goérnej powierzchni taw.
RoOwna¢ gornej powierzchni tawy sprawdzaesprzez przytéenie w dwdch punktach, na 4de 100 m tawy,
trzymetrowej taty.
Prze&wit pomiedzy gérra powierzchni tawy i przylazons tata nie maze przekraczal cm.

d) Zagszczenie taw.
Zagzszczenie taw badaesw dwéch przekrojach na kde 100 m.

e) Odchylenie linii taw od projektowanego kierunku.
Dopuszczalne odchylenie linii taw od projektowameigerunku nie mge przekracza = 2 cm na kade 100 m
wykonanej fawy.

6.3.3.Sprawdzenie ustawienia kraimikow

Przy ustawianiu kragenikéw nalery sprawdzé:

a) dopuszczalne odchylenia linii kraanikdw w poziomie od linii projektowanej, ktére wysiat 1 cm na kade 100 m
ustawionego kragznika,

b) dopuszczalne odchylenie niwelety gérnej ptaszczykmaywznika od niwelety projektowanej, ktére wynasil cm na
kazde 100 m ustawionego krawmnika,

c) rownas¢ gornej powierzchni kragenikdw, sprawdzane przez przyknie w dwoch punktach na #de 100 m
kraweznika, trzymetrowej taty, przy czym praeit pomiedzy gérra powierzchmi kraweznika i przylazona tata nie
moze przekraczal cm,

d) doktadna¢ wypetnienia spoin badaesto 10 metréw. Spoiny musby¢ wypetnione catkowicie na pedrgtebokasc.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w SST D-M-Q0@ANymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednosti obmiarow jest m (metr) ustawionego krasnika betonowego.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogollne zasady odbioru robo6t podano w SST D-M-00@(Wymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentapjojektows, SST i wymaganiami kyniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg p&aé/ wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér robo6t zanikajacych i ulegajpcych zakryciu
Odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
— wykonanie koryta pod tagy

— wykonanie tawy,
— wykonanie podsypki.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy platndci
Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” gkt

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m krasnika betonowego obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— dostarczenie materiatdw na miejsce wbudowania,
— wykonanie koryta pod tagy
— ew. wykonanie szalunku,

SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE 88



SST D.08.01.01 Krawezniki betonowe

— wykonanie tawy,

— wykonanie podsypki,

— ustawienie krawznikdw na podsypce,

— wypetnienie spoin kraggznikow zapraw,

— ew. zalanie spoin magalewow,

— zasypanie zewgtrznejsciany kraveznika gruntem i ubicie,

— przeprowadzenie baflapomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane

2. PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betonaapraw

3. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyklego

4, PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Mefoaolyiaru cech geometrycznych

5. BN-74/6771-04 Drogi samochodowe. Masa zalewowa

6. BN-80/6775-03/01  Prefabrykaty budowlane z betd&iamenty nawierzchni drég, ulic, parkingéw i torewi
tramwajowych. Wspolne wymagania i badania

7. BN-80/6775-03/04  Prefabrykaty budowlane z betdiamenty nawierzchni drég, ulic, parkingdw i torewi
tramwajowych. Krawzniki i obrzeza chodnikowe

8. BN-64/8845-02 Krawzniki uliczne. Warunki techniczne ustawiania i odio

9. PN-EN 197-1:2002 Cement. &2 1: Skfad, wymagania i kryteria zgodiwodotyczce cementu
powszechnegoaytku

10. PN-EN 206-1:2003 Beton. € 1: Wymagania, whkiwosci, produkcja i zgodni@

11. PN-EN 1340:2003 Krageniki betonowe. Wymagania i metody bada

12. PN-88/B-06250 Beton zwykly

13. PN-63/B-06251 Roboty betonoweelbetowe

14. PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa ralhe do nawierzchni drogowychwir i mieszanka

15. PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywo taeédao nawierzchni drogowych

16. PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa redhe do nawierzchni drogowych. Piasek

17. PN-88/B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw

18. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

10.2. Inne dokumenty
19.Katalog powtarzalnych elementéw drogowych (KPEDRABprojekt - Warszawa, 19791 1982 r.
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SST D.10.03.02 Zjazdy do gospodarstw i na drogi boczne

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczeg6lowe] specyfikaeihnicznej (SST)aswymagania ogollne dotysze wykonania i
odbioru zjazdéw do gospodarstw i na drogi boczne.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stosaviest jako dokument przetargowy i kontraktowy pescaniu i
realizacji rob6t naPrzebudowa drogi Niergno — Nierasno kolonia w km roboczym 0+000 + 1+550.
1.3. Zakres robot obgtych SST

1.3.1.Zakres stosowania zjazdow
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyez/konywania zjazdéw do gospodarstw i na drogi Ibecz

1.3.2.Rodzaje nawierzchni stosowanych na zjazdach

Niniejsza SST dotyczy konstrukcji nawierzchni zajciej stosowanych przy wykonywaniu zjazdéw (KPEQypdwe
konstrukcje nawierzchni na zjazdach).
1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Zjazd - uradzone miejsce dagtu do drogi, ktérego lokalizacja wynika z potrzdisigi przylegtego terenu i jest
uzgodniona z zasglem drogi. W zabnosci od petnionej funkcji, rozrnia st dwa typy zjazdéw: publiczne i
indywidualne.

1.4.2.Zjazd publiczny - urazdzone miejsce dagtu do drogi z drogi bocznej lub obiektu, w ktéryest prowadzona
dziatalng¢ gospodarcza. Zjazd publiczny zapewnia ¢pst/do parkingu, stacji paliw, obiektow gastronormigch,
obiektow przemystowych lub innych obiektéw ogolnetdpnych.

1.4.3.Zjazd indywidualny (do gospodarstw) - miejsce dpstdo drogi z obiektu, ktory jestytkowany indywidualnie.
Zjazd indywidualny zapewnia degtdo pojedynczych poses;ji, zabud@vgbspodarczych, na pole lub do innych obiektow
uzytkowanych indywidualnie.

1.4.4.Pozostate okidenia podstawowe aszgodne z obowizujacymi odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine”.
1.5. Ogolne wymagania dotyerce robot

Ogolne wymagania dotysze rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoin

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatlow

Ogolne wymagania dotygeze materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, pudw SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne”.
2.2. Materialy do konstrukcji nawierzchni zjazdow

Materiaty wyte do wykonywania nawierzchni i podbudowy na zgctdpowinny odpowiadawymaganiom zawartym
w punkcie 2 SST D-04.08.05 ,Wyrownanie podbudovkauszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie”.

3. SPRZET

Wymagania ogoélne dotygze sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

Do wykonania zjazdéw nalg stosowd ten rodzaj sprgu, ktéry zostat podany w punkcie 3 SST D-04.08.05
~Wyrownanie podbudowa z kruszywa naturalnego staanego mechanicznie”.

4. TRANSPORT

Wymagania ogélne dotysee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagangiaine”.

Transport materiatéw stosowanych do wykonaniadgaz powinien odpowiadawymaganiom wedtug punktu 4 SST
D-04.08.05 ,Wyréwnanie podbudowa z kruszywa nahegb stabilizowanego mechanicznie”.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét
Ogdlne wymagania wykonania rob6t podano w SST D&MB0.00 ,Wymagania ogélne”.

5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przyspieniem do witéciwych robét naley wykona roboty przygotowawcze zgodnie z wymogami podarmymi
SST D-01.00.00 ,Roboty przygotowawcze”.
5.3. Wykonanie nawierzchni zjazdow

Wykonanie nawierzchni zjazdéw powinno odpowiadeymaganiom SST D-04.08.05 ,Wyréwnanie podbudowa z
kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie”.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Sprawdzenie prawidtowéci rob6t przygotowawczych

Kontrola jakdci rob6t przygotowawczych polega na sprawdzeniwzgddndci z:
a) dokumentagj projektove - na podstawie oglizin i pomiaréw,
b) wymaganiami podanymi w SST D-01.00.00 ,Roboty patpgvawcze”.

6.2. Sprawdzenie wykonania nawierzchni zjazdéw

Kontrola jakdci wykonania nawierzchni polega na sprawdzeniwgbdndgci z:

a) dokumentagj projektove w zakresie: grubiwi konstrukcji nawierzchni, szeroka,

b) wymaganiami podanymi w SST D-04.08.05 ,Wyrownaniedipudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanego
mechanicznie”.

6.3. Pomiary cech geometrycznych zjazdéw

Przeprowadzone pomiary nie powinny wykazywackszych odchyl#é w zakresie cech geometrycznych zjazdow ni
to podano w tablicy 1.

Tablica 1. Dopuszczalne odchylenia dla nawierzefaedow
Dopuszczalne odchylenia
Cechy geometryczne nawierzchni zjazdu Nawierzchnia Nawierzchnia
ulepszona nieulepszona
Szerokdé, cm +5 +10 i -5
Grubdai¢ konstrukcji nawierzchni, cm +0,5 +20

6.4. Ocena wynikoéw bada

Wszystkie materialy mugzspetnid wymagania podane w punkcie 2.

Wszystkie elementy robot, ktére wykazujdstpstwa od postanowieSST, powinny b§ doprowadzone na koszt
Wykonawcy do stanu zgodém z SST, a po przeprowadzeniu badgpomiarow mog by¢ ponownie przedstawione do
akceptacji Inyniera.

7. OBMIAR ROBOT
Jednosti obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni zjazdwdwje z dokumentagijprojektowv i
pomiarami w terenie.

8. ODBIOR ROBOT
Roboty obgte niniejsa SST podlegaj
a) odbiorowi rob6t zanikacych i ulegajcych zakryciu, ktéry powinien ldydokonany po wykonaniu:
— prac pomiarowych,
- robot przygotowawczych,
b) odbiorowi kaxcowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Platndg¢ za nf (metr kwadratowy) zjazdu nafe przyjmowa zgodnie z obmiarem i ocgljakaosci wykonanych robét
na podstawie wynikow pomiarow i badeboratoryjnych.
Cena wykonania robot obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- dostarczenie potrzebnych materiatow,
— wykonanie konstrukcji nawierzchni,
- wykonanie robot wykfaczeniowych,
— przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniejz
10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy i inne dokumenty wg odpowiednich SST, prziamych w niniejszej ogolnej specyfikacji technicgne

Dodatkowo obowizuje:
1. KPED - Katalog powtarzalnych elementéw drogowycBPBDIM , Transprojekt”, Warszawa 1979-82.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikaegihhicznej (SST)aswymagania dotyee wykonania i odbioru
przebudowy kablowych linii telekomunikacyjnych pmaszebudowie i budowie drég.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stosaviest jako dokument przetargowy i kontraktowy pescaniu i
realizacji rob6t naPrzebudowa drogi Niergno — Nierasno kolonia w km roboczym 0+000 + 1+550
1.3. Zakres robot obgtych SST

Roboty oméwione w SST mggastosowanie wykonania rur ostonowych na isgoigjh kablach telekomunikacyjnych.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Kanalizacja kablowa - zespétagibw podziemnych z wbudowanymi studniami przeznagzitmprowadzenia kabli
telekomunikacyjnych.

1.4.2. Tor abonencki - parayt kablowych lub napowietrznych gdzy centrad a aparatem telefonicznym.

1.4.3. Falowanie kabla - sposéb uktadania kabla, przyykiodiuga¢ kabla ukladanego jest gksza od diugéci trasy, na
ktérej uktada i kabel.

1.4.4. Pozostate oki&enia podstawoweaszgodne z obowkzujacymi polskimi normami i definicjami podanymi w S®F
M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogdlne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdln

2. MATERIALY

2.1.1. Ogo6lne wymagania

0Ogblne wymagania dotygze materiatéw podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagélne”.
Materiaty do budowy kablowych linii telekomunikgoych nabywane s przez Wykonawg u wytworcow. Kady
material musi mié atest wytworcy stwierdzagy zgodné¢ jego wykonania z odpowiednimi normami.

2.1.2. Rury z polichlorku winylu (PCW)

Stosowane do budowyagjow kanalizacyjnych rury z polichlorku winylu powiyp odpowiadé normie PN-80/C-89203.
Rury naley przechowywa na utwardzonym placu, w nienastonecznionych mégjszabezpieczonych przed dziataniem
sit mechanicznych.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spgtu, ktdry nie spowoduje niekorzystnego wptywu na
jakos¢ wykonywanych robét, zarébwno w miejscu tych rohék tez przy wykonywaniu czynriei pomocniczych oraz w
czasie transportu, zatadunku i wytadunku materia€pvztu itp.

Sprzt uzywany przez Wykonawcpowinien uzyskéaakceptagj Inzyniera.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinna gwarantowawykonanie robét zgodnie z zasadami élamymi w dokumentac;ji
projektowej, SST i wskazaniachzyniera w terminie przewidzianym kontraktem.

3.2. Sprt do utozenia rur ostonowych
Wykonawca przygpujacy do robot powinien wykazasie mazliwoscia korzystania z nagpbujacych maszyn i spegu,
w zaleznosci od zakresu rob6t gwarangaych wiaciwg jakas¢ robot:
— ubijak spalinowy,
— koparka jednonaczyniowa kotowa,

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogolne

Wykonawca jest obowzany do stosowania jedynie takiéhodkOw transportu, ktére nie wplymiekorzystnie na
jakos¢ wykonywanych robot.

Liczbasrodkoéw transportu powinna gwarantaiyarowadzenie rob6t zgodnie z zasadami dkreymi w dokumentac;i
projektowej, SST i wskazaniachzyniera, w terminie przewidzianym kontraktem.

4.2. Transport materiatow i elementéw

Wykonawca przyspujacy do robét powinien wykazasie mozliwoscia korzystania z nagbujacych srodkow
transportu — samochdd skrzyniowy.

Na srodkach transportu przewone materialy i elementy powinny bygabezpieczone przed ich przemieszczaniem,
uktadane zgodnie z warunkami transportu wydanymepwytwoére dla poszczegdlnych elementéw.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wymagania ogolne
Ogolne wymagania dotygze robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbIn

5.2. Przygotowanie wykopow

Wykopy powinny by tak przygotowane, aby spetnialy wymagania podanpuwkcie 5.9 normy BN-73/8984-05.
Sciany wykopow powinny by pochyte.
5.3. Wyroéwnanie i wzmocnienie dna wykopu

Przed ufégeniem kanalizacji dno wykopu powinno dywyréwnane i uksztattowane ze spadkiem zgodnie z
wymaganiami normy BN-73/8984-05. W gruntach matoisgych na dno wykopu nalg utozy¢ tawe z betonu kl. B20 o
grubasci, co najmniej 10cm.
5.4. Uktadanie rur PCW

Z pojedynczych rur PCW nalg tworzy¢ zestawy kanalizacji wg ustalonych z ¢gem telekomunikacyjnym ikzi
otwordw w warstwach.
5.5. Zasypywanie kanalizaciji

Rury naley przysyp& piaskiem lub przesianym gruntem do gréqorzykrycia nie mniejszej od 5cm, a ngmstie
warstwy piasku lub przesianego gruntu grétiookoto 20cm. Nagpnie naley zasypé wykop gruntem warstwami, co
20cm i ubij& ubijakami mechanicznymi.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbin

6.2. Kanalizacja teletechniczna

Kontrola jakdci wykonanych rob6t polega na sprawdzeniu:
- prawidtowdici wykonania cigow kanalizacji polegagej na sprawdzeniu dinosci rur
6.3. Ocena wynikoéw bada

Przedstawiom do kanalizag teletechnicza naleey uzna& za wykonan zgodnie z wymaganiami normy, zgi
sprawdzenia i pomiary podane w rozdziale 6 SST dadlatni wynik.

Elementy kanalizaciji, ktére w wyniku przeprowadycim bada otrzymaly ocea ujemr, powinny by wymienione lub
poprawione i ponownie zgtoszone do odbioru.
7. OBMIAR ROBOT

0Og6lne wymagania dotygze obmiaru robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagdine”.

Obmiaru robét dokortanalezy w oparciu o dokumentagjprojektova i ewentualnie dodatkowe ustalenia, wynikle w
czasie budowy, akceptowane przezylmera.

Jednosti obmiarowy jest metr.
8. ODBIOR ROBOT

Og6lne wymagania dotygee odbioru robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagdlne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Platné¢ za jednosti obmiarows nalery przyjmowa& zgodnie z obmiarem i ocgnakaosci wykonanych robo6t na
podstawie atestow producentaagzer, ogkdzin i pomiaréw sprawdzagych.
Cena wykonania rob6t obejmuje:

— roboty przygotowawcze,
— dostarczenie i zmontowanie gozen,
— zasypanie i zaggzczenie wykopu

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. BN-80/C-89203 Rury z nieplastyfikowanego polickdomwinylu (PCW).
2. BN-73/8984-05 Kanalizacja kablowa. Og6lne wymagariadania.

10.2. Inne dokumenty

3. Instrukcja montau telefonicznych kabli miejscowych o izolacji papeo-powietrznej i powtoce polietylenowej z
zapon przeciwwilgociova (XTKM) - ZBt - 1970 r.

4. Ustawa Rady Ministréw nr 60 z dnia 21 marca 1985drogach publicznych.

5. Rozporadzenie Ministra Budownictwa i Przemystu Maszyn Bwtimych w sprawie bezpieargtwa i higieny pracy
przy wykonywaniu robét budowlano-mouatawvych i rozbiérkowych. Dziennik Ustaw Nr 13 z ddi@ kwietnia 1972 r.
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